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VORWORT

Der VHF-UHF-Empfanger E 1900/3 besteht aus einem Baugruppentrager (Magazin) mit
Buchsenplatte (Verdrahtungsplatte), der Frontplatte mit allen Bedienelementen (Bedienfeld)
und den einzelnen Baugruppen, die von hinten in den Baugruppentrager eingeschoben und
~gesteckt sind.

Zur Verwendung als Tischgerét kann das Ganze noch in ein Gehause eingebaut werden.

Die Beschreibung des Empfangers E 190013 ist in zwei Bande aufgeteilt:

Band 1:  Dieser Band mit den Teilen 1..3 enman als wesentlichen Bestandeil die
Bedienungsanleitung in Abschni
Funktion und Anordnung Samilcher Bedienloments geht aus der Ubersicht
in Anlage 2 hervor.
Badlenungahinweiss in Kurform i d versciedenen Steuerzustands des
Empféngers sind in Anlage 3, Blater 1 bis 4, zusammengestel
i Anschiiase an der Gersio-Rickseio sind n Absohrit 221 beschiabon.
Ihre Anordnung ist in Anlage 4 bildiich dargestell
Die Deﬂnmonan der Schnittstellen-Nachrichten sind in Anlage 5 zusammen-
ges!

Band 2. In dem zweiten Band der Emmangemsscmemung sind die ausfiihriichen Be-
aller
faBt. Sie enthalten hauptsachiich o Tol 4 mit don Angaben fr das Fach-
und Service-Person:
AuBerdem sind in diesem Band Angaben tiber Fehlersuche und Instands
zung, die das Gesamigerét betreffen, sowie Unterlagen Gber die Buchsenplaﬁ—
te zu finden.

Band 2 enthiilt die Beschreibungen folgender Baugruppen:
‘®Bedienfeld BF 1900/3
@ HF-Teil HT 1610
® ZFFilterbaugruppe FI 1610
‘@ Demodulator DE 1610
@ Analyseoszillator AO 1710 } bilden zusammen die
@ Speicher SR 1910 Baugruppe SO 1900
‘@ Oszillatorzusatz OZ 1610
‘@ Netzstromversorgung NS 1800,
Netz-/Batteriestromversorgung NB 1800
(alternativ zur Baugruppe NS 1300 einsetzbar)

Fiir die stehen jeweils zur Verfiigung, und zwar
far:

® HF-Teil HT 1600 U212
fur die i bis 1000 MHz)
® Demodulatorzusatz DZ 1610
Eigentest (BITE) BT 1900
sowie fir die verschiedenen Schnittstellen
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1 BESCHREIBUNG

11 Aligemeine Angaben

RE] Bezeichnung

Das Gerét hat die Bezeichnung ,VHF-UHF-Empfanger E 1900/3"

112 Verwendungszweck

Der VHF-UHF-Empfénger E 1900/3 ist ein universeller Such- und Uberwachungsempfanger
fiir den Frequenzbereich 20 MHz bis 500 MHz. Ein zusétziches HF-Teil erweitert den Fre-
quenzbereich bis 1000 MHz. Mit einer speziellen Demodulator-Baugruppe wird Breitband-
Funkaufkidrung ermaglicht.

Der Empfénger eignet sich fiir die Betriebsarten A1B (A), ASE (A:i), PON (P), F3E (F3) und
mit geeignetem Filter in der ZF-Filterbaugruppe auch fiir JIE (A3

Der E 1900/3 ist fern- und und besitzt eine be-
sonders gute GroBsignalfestigkeit.

Die Mikroprozessorsteuerung des Empfangars hat folgende,
und die Funktion erweiternde Aufgaben:

Bedienung vereinfachende

® Einstellung des Empfangers lber Tasten statt Drehschalter.

® Ein- und Ausgabe sowie Verwaltung der in einem Speicher eingebrachten Statusdaten
des Empfangers (100 Kanale).

o in frei wahibaren it q
wobei der Benutzer und selbs

(

t kann —

un mit einem schnellen, den
Signal/Rausch-Abstand messenden Detektor.

® Ein-und r die und Fernbe-
dienung von Empfangern, Pellem oder Sendern. Orgamsanon o5 Datenvarkohrs von und
2u einem zentralen Bediengeréit oder einem zentralen Rechner mit Datensichtgerat. Aus-
tauschbare Normschnitistellen nach EIA:, [EC, IEEE- Nmmen (Option).

. und U jer Baugruppen des Empféngers zur
schnellen Feslslellung ot Funktonsberatsonaf s Emmange

Die gute GroBsignalfestigkeit, unterstiitzt durch eine Vorselektion fr den Bereich
20..500 MHz, erlaubt den Einsatz des Empféngers auch in unmittelbarer Umgebung von
UKW- und TV-Sendern.

ur Auswah! unterschiedlicher Empfangsantennen stehen an einer zusétzlichen Schnittstelle
Steuersignale fiir ein externes Antennenschaltteld zur Verfigung.
Zentrale Bedienung mehrerer Empfanger von einem oder mehreren Bediengeréten lber
Adrefsystem moglich
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113 Aligemeine Beschreibung

Der Empfanger E 1900/3 ist als 19 Zoll Breite (DIN 41 494) oder, auf Wunsch,

auch als Tischgerat lieferbar.

ischub.

Alle Bedien- und Anzeigeelemente sowie die AnschluBbuchs fiir den Kopfhdrer befinden
sich an der Frontplate. Alles zusammen — einschiieBlich der hinter der Frontplatte ange-
brachten Mikroprozessor-Steuerung — bildet das Bedienfeld und st i In Sich abgeschlos-
sene, abnehmbare Baugruppe, die bis zu 5 m vom Ubrigen Empfanger entfernt, ,abgesetzt*
betrieben werden kann

Auf den Frontplatten der als Einschiibe ausgefiihrten und von hinten in das Gerét eingesetz-
ten Baugruppen befinden sich genormte Buchsen und Stecker fir alle externen Ein- und
Ausgéinge des Empféngers.

Fr Batteriebetrieb des Empténgers wird die Baugruppe Nelzsuomvevwvgung NS 1800°
durch die Baugruppe ,Netz-/Batteriestromversorgung NB 1800" er

Im Reparaturfall gestattet die modulare Bauweise einen einfachen Austausch der defekien
Baugruppen ohne Lot- und Abgleicharbeiten.

102 £ 19003



12 Lieferumfang

121 Standardausfiihrung (Grundbestiickung)

Pos.  Stiick Benennung Sach-Nummer  Bemerkung

1 1 VHR-UHF-Empfanger E 190013 als
19-ZollEinschub 52172380000  mit NS 1800
mit

11 1 Bedienfeld BF 190013 52.1723005.00

12 1 HF-Teil HT 1610 52.1833001.00

13 1 ZFFilterbaugruppe F1 1610 2

14 1 Demodulator DE 1610 52.1847.00000

15 1 Synthesizer SO 1900 52.1848921.00
bestehend aus:

151 1 Analyseoszillator AO 1710 52.184800000

152 1 Speicher SR 1910 52172352000

16 1 Oszillatorzusatz OZ 1610 52.1674.00000

17 Stromversorgungs-Baugruppe

174 1 Netzstromversorgung NS 1800 52184500000
oder

172 1 Netz/Batteriestromversorgung
NB 1800 52.184600000

18 AnschluBkabel

181 1 Netzanschiukabel 51458200117  fir NS 1800 und

NB 1800

undloder

182 1 (3mlang) 52 fir NB 1800

19 1 Verbindungskabel (Festmantel) 52180279200  HT 1610—0Z 1610

110 1 HF-Stecker N fir Antennenkabel  5M.4521.22053  fiir Antennen-
RG 58 C/U oder RG 223 U eingang

2 Beschreibung E 1900/3

21 Band 1 5X0172.22756

22 Band 2 5X.0172.22757

) Sach-Nummer der bestickien Baugruppe jo nach Filterwahl
Fr die sechs Fillerplatze, dio nach Kundenwunsch bestick! werden, stehen folgende Filte zur Vertigung:

Benennung

‘Sach-Nummer

Bomerkung

Bandbreite 30 kHz

Bandbreite 1000

5L5353002.29
51535300228
51535300223
51535300225
51535300198
51535300227
aul Anfrage

52.1814.30000
52181433000

for JOE-Emptang

nur f0r Fitorplatz 4, 5 oder 6

nur far Fittrplatz § oder 6
nur far Fittrplatz 5 oder 6

Ersatzteile, die im Lieferumfang enthalten sind, siehe Abschnitt 1.23.1,

€ 19003



12.2 Sonderzubehdr (nur auf besondere Bestellung)

Pos.  Stick Benennung Sach-Nummer  Bemerkung

3 1 Tischgehause, Kunststoff 52171979200  bei Verwendung als
Tischgerat

4 Zusatzbaugruppen

41 1 HF-Teil HT 1600 U2/2 52181800100 fr 500 bis
1000 MHz

dazu

411 1 Verbindungskabel (Festmantel) 52180279100  HT 1600 U2/2—
0z 1610

412 1 Verbindungskabel 52180279000  HT 1600 U212+
HT 1610

413 1 HF-Stecker N° 5M.4521.22253  fir Antennen-
eingang

42 1 Eigentest (BITE) BT 1900 52.1837.00000

43 1 Demodulatorzusatz DZ 1610 52.183500000

44 Schnittstellen

441 1 Serielle Schnitistelle SER 1810 52.1720.35500
442 1 IEC-Bus-Schnittstelle IEC 1810 52172036200  IEEE 488

443 1 Parallelschnittstelle PSE 1800 52.1729.20800
5 Adapterkabell-karten
51 1 Adapter, 64polig 52136088000
52 1 Adapter, 96polig 52136088400
53 2 Adapter, (78 + 2)polig 52.1360882.00
54 1 Adapter, (60 + 4)polig 52.1360881.00
55 1 Adapter, (42 + 6)polig 52136088800 | Service-
ubehor-
6 2 KoaxLeitung (SMA) 52180088000 | Satz
7 1 MeBleitung 52.1801881.00
8 1 KurzschiuBstecker 52.180088500
9 1
(fir Koax-Stecker)
2 i Steckanschiisse Pos.Nr. in
Pos. Stiick Benennung Sach-Nummer o ewang Anlage 4
101 1 EuropaKaltgerte-
Steckbuchse. Netzanschiug 3
abgewinkelt 51453100684
gerade. 5M.4531.222.37
102 1 HFStecker BNC*  5M4521.221.20 ZF-Ausginge 1,24, 26
fir Kabel Video-Ausgénge 24,2728
RG 58 CIU Ein-/Ausgang
RG 223 U Frequenznormal 1
Ausg. VCO AO 1710 15
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Pos. Stick Benennung

Sach-Nummer

far Steckanschidsse
an der Riickwand

Pos.Nr. in
Anlage 4

103 1 HF-Stecker N*

5M.4521.22053 Antenneneingang

10 oder

6 oder

17

(von Pos. 103 bereits 1 Stiick im Lieferumfang enthalten, siehe Abschnitt 1.2.1 bzw. 1.2.2).

104 1 NF-Stecker,

5L.454100246  NF-Leitungsausgang

6polig, fir NF- (600 Q) und Emp-
Kabel, 6adrig, fangssperre
m o (Breakin) 5
FS-K-Ausgang,
Abstimmanzeige 25
105 1 NFStecker 50pol. 5272352300 Steuerausgang fiir
Haube Antennenmatrix B3
(ohne Kabel)
passendes Kabel ~ 5L.4941.00236
(52adrig)
106 1 NF-Stecker, 4pol 5453200116 Anschius fir externen
Lautsprecher 19
107 1 Buchse, 3pol 51453101280  Batterie-AnschiuB 33
Stecker fir Anschisse an den siehe dor
Schnitstellen-Zusatzbaugruppe.
Pos. Stick Benennung ‘Sach-Nummer 'z""’| z‘:;:‘:,:‘,:%"“’“ :‘:fag; 5
M 1 Doppelkopthorer 5L771100149  Kopfhorer 19
(ohne Kabel)
1 1 Kopihérerkabel 51.4582.001.39
Kiinkenstecker
PLSS
123 Ersatzteile
1231 Ersatzteile (im Lieferumfang enthalten)
Pos. Stick  Benennung Sach-Nummer  Bemerkung
2 Hauptsicherungen:
121 10 Schmelzeinsatz T 25 D 5N.481107902  far NS 1800
und NB 1800
2.2 10 Schmelzeinsatz F 10 5L481100289  fur NB 1800
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13 Technische Daten
131 Elektrische Daten

Alle folgenden elektrischen Daten gelten bei einer Umgebungstemperatur von
25°C £ 10°C.

Frequenz
Frequenzbereich VU1 20 MHz bis 500 MHz
Frequenzbereich U2 500 MHz bis 1000 MHz (Option 01)
Frequenzgenauigkeit 2-10°
Alterung pro Jahr 107
Einstellzeit 1 ms (auf 100 Hz genau)
Oszillatorrauschen 115 dB/Hz bei 30 kHz Frequenzablage
140 dB/Hz bei 3 MHz Frequenzablage
Demodulationsarten A1A, A1B, A2A, A28
(Betriebsarten) AE
R3E, H3E, J3E, J78
F3E, F1B, FIC
PON
A3E + F3E
(Fetdruck bedeutet Tastenbescritung)
2Zwischenfrequenzen
1.2F (20 MHz ... 500 MHz) 681,4 MHz
1. ZF (500 MHz ... 1000 MHz) 1814 MHz
2.2F 214 MHz
Einstellungen
Demodulationsart 6 Tasten: ATB, ASE, F3E, PON, J3E, ASE + F3E
Bandbreite 2 Folgeaufruftasten: Aufwarts, Abwarts
Regelart/Squeich 3 Tasten: AGC, SLIFA, SQ
COR 1 Taste
Begrenzer (LIM) 1 Taste

Frequenzabstimmung
ber Zifferntasten oder tber

ist abhangig von der gewahl-
ten Bandbreite

Stellung: SLow (langsam) etwa 2,5 kHz bis 5 MHz/Umdrehung

Stellung: FAst (schnell) etwa 25 kHz bis 50 MHz/Umdrehung

Kleinster Frequenzschritt 10 Hz

Betriebskontrollanzeigen

Statusanzeige LEDs in den Tasten

Frequenz (kHz/MHz) 8 Ziffern

Bandbreite (kHz/MHz) 2 Ziffern, 1 Vorzeichen, 2 LEDs kHz/MHz

Steueranzeige 2 Buchstaben’ Zeichen, 2 Ziffern

HF-/NF-Pegel, umschaltbar 16 LEDs, dBm-Skala, 10 dB/Teilung
Pegelanzeigegenauigkeit etwa 10 dB
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Tasten fiir
Abstimmgeschwindigkeit
Zifferntastatur

Execute

Clear

Antenne

Lautsprecher

Standby

Test/ Programmierung
Fernbedienung
Pegelanzeige
Abstimmanzeige
Mittenfrequenz
Frequenzlineare Anzeige
Anzeigebereich

Rauschfaktor
20 bis 1000 MHz

Empfindlichkeit

1 Taste: SL, FA, LOCK

41 Tasten: 0 ... 9, Dezimalpunkt
1 Taste EXE

1 Taste CLR

Locall Remote

RFIAF (HFINF)

LED-Display, 21 Teilungen

1 rote LED

+ 10 Teilungen (grine LEDS)

entspricht der eingestellten ZF-Bandbreite
bis max. 2 MHz

10 dB im Mittel (mit Option 01)

Demodulationsart Bandbreite | Storabstand | Signalspannung (-pegel)
kHz @B EMK  /Pegel an 50 @
1B (v = 108d) 3 10 054V -19 dBm
AE (m = 509%) 75 20 5 4V - 99dBm
ME (m = 50%) 2000 20 10 @V - 93d8m
J3E 3 20 154V ~109 dBm
F3E (H = +3kHz) 15 20 3 4 -103dBm
F3E (H = +30 kHz) 200 20 6 wv - 97dBm
PON(AM) (m = 100%) 2000 20 45 4V - 80dBm
PON(FM) (m = 1) 2000 20 25 4 - 85dBm
(Option 04)
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Nebenempfangsstellen
interne (i
Anzahl, max
externe
Spiegelfrequenzselektion
ZF-Durchschlagsfestigkeit
andere Mischprodukte

Kreuzmodulation
Fur Stérsignale auBerhalb der
HF-Selektions-Bandbreite
fir Abstand Nutz-/ Stérsignal
Storsignal-Frequenz
Amplitude des Nutzsignals (EMK)
Amplitude des Storsignals (EMK)
20 MHz bis 500 MHz
500 MHz bis 1000 MHz
Fr Storsignale innerhalb der
HF-Selektions-Bandbreite
fir Abstand Nutz-/ Storsignal
Storsignal-Frequenzabstand
Amplitude des Nutzsignals (EMK)
Ampltude des Stfrignals (EMK)
iz bis 500 MH:
500 M bis 1000 MHz

Intermodulation 2. Ordnung
Fir Storsignale auBerhalb
der HF-Selektions Bandbreite
fur IM-2-Abstand
Storsignal-Frequenz
Amplitude der S(orslgnale (EMK)
20 MHz bis
500 MHz bis 1000 MNz

Intermodulation 3. Ordnung
Fiir Storsignale auBerhalb
der HF-Selektions-Bandbreite
fiir IM-3-Abstand
Storsignal-Frequenz
Amplitude der Stérsignale (EMK)
20 MHz bis 500 MHz
500 MHz bis 1000 MHz
Far Storsignale innerhalb
der HF-Selektions-Bandbreite
fiir IM-3-Abstand

= 1,V oder = -113 dBm
5(> 03V)
20..500 MHz 500 ... 1000 MHz
90 dB 70 d8

90 dB
70 68

70 dB.
70 dB.

208
=051,
100 4V

21

15 V oder +10 dBm
015 V oder ~10 dBm

20d8
50 kHz
100 4V

05 V oder 0 dBm
50 mV oder 20 dBm (Option 01)

70 dB.

z 21

16 mV oder ~30 dBm, IPIP2 = +40 dBm
15 mV oder ~30 dBm, IPIP2 = +40 dBm
80 dB

z2f

45 mV oder 20 dBm, IPIP3 = +20 dBm
8 mV oder 35 dBm, IPIP3 = + 5 dBm

60 dB.

&l
Amplitude der Stérsignale (EMK)
i Hz

500 MHz bis 1000 MHz

3-

+ 8dBm
~10 dBm

35 mV oder 22 dBm, IPIP3
4,5 mV oder - 40 dBm, IPIP3
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Reziprokes Mischen
[ ] Fiir Storsignale auserhalb
der HF-Selektions-Bandbreite
Demodulationsart
B = 75 kHz, m = 50%
Storabstand 20d8
Nutzsignal (EMK) 10 4V oder -9 dBm
Storsignal-Frequenz so05f, 221
2uléssiges Storsignal (EMK) 055 V oder +2 dBm
Demodulationsart F3E,
B =15
Storabstand 20dB
Nutzsignal (EMK) 10 4V oder ~93 dBm
Storsignal-Frequenz s05f z2f
zulassiges Storsignal (EMK) 1,2V oder +9 dBm
Fir Storsignale innerhalb
der HF-Selektions-Bandbreite
Demodulationsart A3E
[ ) (siehe oben)
Nutzsignal (EMK) 100 4V oder ~73 dBm
Frequenzabstand 100 kHz
zuldssiges Storsignal (EMK) 30 mV oder -23 dBm
Demodulationsart F3E
(siehe oben)
Nutzsignal (EMK) 100 4V oder -73 dBm
Frequenzabstand 100 kHz
zulassiges Storsignal (EMK) 70 mV oder ~16 dBm
Blocking
Demodu\anonsan A3E,
= 50%, 1 mV Eingangs-EMK fir 3 dB
Redution der NF-Ausgangsnutzspannung:
Storsignal bei 50 kHz Frequenzabstand 05 V oder + 1 dBm
Stérsignal bei 05/2 f Frequenzabstand 15 V oder +10 dBm

Py Inner-Band Intermodulation
Demodulationsart J3E, Bandbreite +3 kHz,

2 Nutztone im Seitenband bei 10 und 1,7 kHz

Eingangs-EMK fiir Storabstand SIN = 20 dB 200 mV oder - 7 dBm

Eingangs-EMK fiir Storabstand SIN = 50 dB. 20 mV oder -27 dBm

ZF-Bandbreite und Selektion

Die in der folgenden Tabelle aufgefihrten 21,4-MHzFilter kinnen bis zu einer maximalen
Anzahl von 6 Filtern in den Empfénger eingebaut werden. Das Filter mit der Nennbandbreite
2 MHz ist zuséitzlich immer vorhanden. Die Filter mit den Nennbandbreiten 5 und 10 MHz
befinden sich im Demodulatorzusatz DZ 1610 und sind daher nur zusammen mit diesem er-
haltiich (Option 04).

Einseitenbandempfang (OSB oder USB) ist nur zusammen mit dem 3-kHz-Filter méglich.

Damit sind maximal 9 Bandbreiten (11 mit Option 04) einstellbar. Abweichend von dieser
Tabelle sind Filter mit anderen Bandbreiten als Sonderanfertigung herstellbar.
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Nennbandbreite | 6-dB-Bandbreite | 60-dB-Bandbreite | typ. Formfaktor
in kHz in KHz (min) in kHz (max) 606 dB
3 24 54 18
75 75 20 2
15 15 35 16
30 30 70 17
50 50 100 18
90 90 360 25
200 200 800 30
500 500 3000 35
1000 1000 5000 30
2000 2000 10000 40
5000 5000 20000 35 (Option 04)
10000 9000 30000 30 (Option 04)
+3 +03/ +2.7 12/ +42 18
-3 -03/ -2.7 12/ -42 18

Automatische Verstérkungsregelung

Ohne Rauschsperre (Squelch)
Regelumfang bei A3E fiir 3 dB
Anderung des NF-Ausgangssignals
Eingangsspannungsbereich (EMK)

120 dB
045 4V bis 045 V oder
~120 dBm bis 0 dBm

Schwelle
Regelverhalten
halb
unterhalb.

Regelgeschwindigkeiten

haltb:
einstellbar 120 dBm bis 0 dBm

automatische Regelung
konstante Verstarkung

D | Attack Hold | Decay
F3E 90 dB/ 15 ms — | sodsraoms
ASE 90 dB/ 100 ms — | 20 dBs 100 ms
A3E + F3E 90 dB/ 100 ms. — | 90d8/30ms
J3E, A1B lang 90 d8/ 15 ms 1s | 20486

J3E, A1B kurz 90 dB/ 15 ms — | 20481100 ms
PON lang 90 dB/ 5 ms 1s | 2008

PON kurz 90 dB/ 100 us 100 ms | 20 dB/ 100 ms

(Option 04)

Manuelle Verstirkungsregelung

Regelumfang 120 dB (fernbedienbar)

Pegelanzeige ZF-Nennpegel-Markierung auf LED-Skala

BFO, At-Oszillator
Frequenzablage

Lautsprecher

0 KkHz
1 W, eingebaut, abschaltbar

E 19003



\ginge/ Ausginge
® HF-Eingang (Antenne)

zulissige Uberspannung (EMK)
Eingangswiderstand
Oszillatorstorpegel an 50 &
Steckertyp

© Normalfrequenz, Eingang/ Ausgang
Frequenz
Eingangswiderstand
Eingangsspannung

Ausgangsspannung

Steckertyp

@ Break-In-Eingang
mit Kontakt gegen Masse geschaltet
Sperrdampfung des Nutzsignals
Steckertyp

© NF-Eingang
Frequenzbereich
Eingangswiderstand
Pegel
Steckertyp

® NF-Leitungsausgang
Frequenzbereich des NF-Teils
Pegel
Einstellbereich
Innenwiderstand
Stérpegel
Isolationsprifspannung
Steckertyp

® Video-Ausgang 1, AM
Frequenzbereich
Pegel
Innenwiderstand
Steckertyp

® VCO-Ausgang
Frequenzbereich

Pegel
Innenwiderstand

€ 190053

20 MHz bis 500 MHz

20 MHz bis 1000 MHz (Option 01)
10 V oder +26 dBm

500 s =

5 4V oder ~93 dBm

N

10 MHz
500

01V bis 1V, ~7 dBm bis +13 dBm,
Vorzugswert 0 dBm

15 mV bis 25 mY, 23 dBm bis ~19 dBm
Automatisches Umschalten auf Eingang
durch Eingangsspannung

BNC

a8
siehe NF-Leitungsausgang

0.2 kHz bis 15 kHz

etwa 2 kQ

100 mv

siehe NF-Leitungsausgang

02 kHz bis 15 kiHz
0 dBm

~10 dBm bis +10 dBm
600 Q + 10%, erdfrei

-50 dBm

500 V (effektiv)
Rundstecker 6polig (Tuchel),
Sach-Nr. 51.4531.002.46

0 bis 1 MHz
1V (ss)
500

BNC

51,4 MHz bis 7139 MHz
~3 dBm +2dB/-3 dB (110 mV bis 190 mV)
50 Q

11



Video-Ausgang 2, AM
Frequenzbereich
Pegel
Innenwiderstand
Steckertyp

Video-Ausgang 3, FM
Frequenzbereich
Pegel
Innenwiderstand
Steckertyp

Video-Ausgang 4, logarithmisch
Anstiegszeit

Dynamikbereich

Pegel

Innenwiderstand

Steckertyp

® Kopfhdrerausgang
Frequenzbereich
Pegel
Innenwiderstand
Steckertyp

NF-Lautsprecherausgang
Lastwiderstand

Pegel

Steckertyp

ZF-Ausgang, schmal
Anzahl

Frequenz
Innenwiderstand
Pegel

Bandbreite
Steckertyp

ZF-Ausgang, breit
Frequenz
Innenwiderstand
Pegel

Bandbreite
Steckertyp

(Option 04)
0 bis 5 MHz

1V (ss) bei 50% Mod. +1V do
50 Q

BNC

(Option 04)
20 Hz bis 500 kHz

2V (ss) bei + 3 MHz Hub
500

BNC

(Option 04 und 05)
0248

80 dB

1V (ss)

50 Q

BNC

03 kHz bis 5 kHz

25 V, veranderbar
150 Q, unsymmetrisch
PL 55

4bis8Q
1w
Sach-Nr. 5L.4532.001.16

1 (bzw. 2 bei Option 04)

214 MHz

50 Q

50 mV oder ~13 dBm

entsprechend eingestellter ZF-Bandbreite
BNC

214 MHz

50 Q

+17 dB Giber HF-Eingangspegel
10 MHz

BNC

Der Ausgang dient zum Anschiug des Panoramasichtgerétes, z.B. PSG 1700/2.

€ 1900



® AGC-Ausgang

Spannung +1Vbis 45V
Innenwiderstand 10 k@
Steckertyp siehe NF-Leitungsausgang

© FSkAusgang

f max. 16 kHz

v max. 32 kBd

Pegel s

Belastbarkeit 1 Fan-Out, Normal-TTL
Steckertyp Rundstecker 6polig (Tuchel)

Sach-Nr. 5L.4541.002.46

© Abstimmspannungs-Ausgang

Frequenziineare Spannung 0bis +2V
Belastbarkeit 10 k@
Richtungsanzeige fiir Signalfrequenz Kieiner

als eingestellte Frequenz TTLHIGH
Belastoarkeit 1 Fan-Out, Normah-TTL.
Steckertyp siehe FSK-Ausgang

© BCD-Empfangsfrequenz-Ausgang
zur Steuerung eines Einkanalpeilers EP 1650

Anzahl der Leitungen 24
Aufibsung 1kHz
Pegel T
Belastbarkeit 1 Fan-Out, Normal-TTL
Steckertyp D-Subminiatur, 50polig

® BCD-Antennensteuerung
2ur Steuerung einer Antennenmatrix 0 bis 99 (8 bit BCD)
Anzahi der Leitungen 8
Leitungslange, max. 2m
Pegel T
Belastbarkeit 1 Fan-Out, Normal-TTL
Steckertyp D-Subminiatur, 50polig

® COR-Ausgang 1 Arbeitskontakt
Belastbarkeit 100 V; 05 A
Isolationsspannung 1500 V
Steckertyp siehe Antennensteuerung
Ansprechzeit 6ms
Abfallzeit 0 bis 9 s (bedienbar)

€ 19003
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Schnittstellen
@ Serielle Datenschnittstelle

(Option 08)

Uber die Datenschnittstelle kbnnen fir die Fernbedienung und Kommandierung samtliche
a inklusive und

ibertragen werden.

orm
unsymmetrisch

symmetrisch
Bussteuerung
Baudrate
Ubertragungsart
Telegrammstruktur

Zentralbedienung
Startbit

Datenbits

Stopbits
Parity

Adresse

Steckertyp

Byteserielle Datenschnittstelle
Norm

Stromversorgung
© Netzbetrieb
Spannung
Frequenz
Leistungsaufnahme
etriet
Standby
Einschaltstrom/ Zeit
Cos phi
Schutzklasse
Steckertyp

® Netz-/Batteriebetrieb
2uséitzlich
Spannung
Strom
Erdung
Autom. Umschaltung
Pufferzeit bei Netzunterbrechung
Steckertyp

114

EIARS 232 C

CCITT V.24/V.28

DIN 66020

EIA RS 423

EIA RS 422, busfahig

Controller fiir seriellen Bus eingebaut
50 bis 9600 Bd, umstellbar
asynchron, synchron, duplex

ASCIl
ASCIl und Sondercodierung
1

7 oder 8, umstellbar
1 oder 2, umstellbar
ODD, EVEN, NONE, umstellbar
0 bis 99, umstellbar

D-Subminiatur, 25polig

(Option 09/10)
IEEE 488, Listener/ Talker
IEC 625, Listener Talker

110 V/ 220 V AC + 15%
45 Hz bis 480 Hz

oW
20w

10 A1 ms

05 kapazitiv

1

Europa, IEC-320V

(Option 07)

19 V bis 31 V.
3A

erdfrei

bei Netzausfall
10 ms.

XLR-315 (gerade) oder
XLR-3-11sc (Winkel)

€ 19003



Signaldetektor
Ansprechschwelle
Eingangspegel an 50 ©
Entdeckungswahrscheinlichkeit
Falschalarmwahrscheinlichkeit
Wartezeit
Aufpriifzeit

Verweilzeit

Eigentest (BITE)
Anzeige
wahrend des Betriebes
nach Aufruf des Geréitetests

s 14w
99%

10

2 bis 10 ms, bandbreitenabhangig
bandbreitenabhéingig

1ms (2 15 kHz) bis 10 ms (3 kHz)

durch Bedienung um Faktor 1 bis 9 anderbar;
2.B. bei A1B, J3E

0 bis 7 s und e, bedienbar,

oder entsprechend der Signaldauer

(Option 06)
Fehlernummer und LED fir jede Baugruppe
8 Uberwachungsstellen

Dyn. Prifung aller eingebauten Baugruppen

Nicht bestiickte Baugruppen werden automatisch vom Test ausgeschlossen.

Ablaufzeit
Wahrscheinlichkeit der
Fehlerlokalisierung

Suchempfang mit Memory
Anzahl der Kanéle
Speicherart

Speicherdaten

Aufruf der Kanale

Einspeichern der Kanéle
Indirekt:

Memory-Scan-Parametereingaben
Kanalgrenzen
Aufpriifzeit des Signaldetektors

Verweilzeit

E 19003

55

95%

100

Netzausfallsicher batteriegepuffert, empfohlener Wat-
h

tungszyklus 3 Jahre
Kanalnummer
Kanalmarkierung

Regelzeit und Rauschsperre
Pegelsquelch EINIAUS
Antennen-Nr. (0 bis 99)
Zifferntastatur
Abstimm-Drehknopf
Folgeaufru mit Taste

Ubernahme des Empfangerstatus

Tasteneingabe ohne Betriebsunterbrechung und auch

iber Schnittstelle

Untere Kanalnummer

ot
bandbreitenabhéngig: 1 ms (=15 kHz), 3 ms (75 kHz),
10 ms (3 kHz), durch Bedienung um Faktor 1 bis 9 &n-

derbar; 2.B. bei A1B, J3E
0 bis 7 5 und o, bedienbar,
oder entsprechend der Signaldauer.



Kanalmarkierung
Kanal im Memory-Scan
Kanal nicht im Memory-Scan

untere Sperrbereichsgrenze

obere Sperrbereichsgrenze
2uséitzliche Einstellungen

Memory-Store

Markierung, Channel Flag

Memory-Recal
Automatischer Scan

Signaldetektor

n/Stop

Suchempfang mit Frequenz-Scan
Frequenz-Scan Parametereingaben
Bereich

Schrittweite, einstellbar

At

mit Slgna!del&k(m
Aufprif;

Verweilzeit
Ansprechschwelle
Zusétzliche Einstellungen

Frequency-Scan

Suchgeschwindigkeit (fast mode)

Kommandierung
Art

Anzahi der Geréte (max.)
Einstellung

Schnittstelle

P (positiv)
n (negativ)
rei)

1 Taste
1 Folgeaufruftaste
1 Taste

1 Taste
1 Folgeaufruftaste
1 Taste

1 Taste

untere Frequenzgrenze (FL)
obere Frequenzgrenze (FH)
gespeme Frequenzen
gesperrte Frequenzbereiche
10 Hz bis 99 MHz
Zur Anpassung an besondere Senderaster
ist die rechnerische Schrittweite in 0,1-Hz-
Stufen einstellbar.
autom. (RUN/STOP),
manuell mit Abstimm-Drehknopf

bandbreitenabhangig: 1 ms (2 15 kHz),
3ms (75 kHz), 10 ms (3 kHz) durch Bedie-
nung um Faktor 1 bis 9 anderbar; 2.8. bei
18, i3E

0 bis 7 s und oo, oder entsprechend der
Slgnaldauer, bedienbar

= 14 4V Eingangspegel an 50 ©

1 Taste
abhéngig von der Kanalbelegung

330 Kanalels (alle Kanale belegt) bis zu
13000 Kanale/s (alle Kanéle unbelegt),

bei 25-kHz-Raster, 15 kHz Bandbreite. Bei
Abgabe von Belegungsmeldungen ber die
Datenschnittstelle wird die Suchgeschwindig-
keit abhéngig von der Datenibertragungs-
rate geringer.

Ubergabe der Betriebseinstellung an andere
Empfanger oder Gerite

80

1 Taste DATA OUT

Zifferntasten 00 bis 99 fir Zieladresse

RS 232 C (seriell, busfahig), andere Schnitt-
stellen siehe Optionen 09 bis 11

€ 19000



Fernbedienung
Art

Schnittstelle
Datengeschwindigkeit

Zentralbediengerét, Anzahl
Emptanger, Anzahl

Bus-Controller

Funktionspriifung
Testprozeduren

Fehlermeldungen
Meldeart

Ursachen

Zusammenstellung der Optionen
Option 01
04

Ubertragung der statischen und dynamischen Emp-
fangereinstellungen

RS 232 C/ RS 422

= 600 bitis

Sind mehrere Bediengeréte ber den seriellen Bus
mit den Empféingern verbunden, so soll die Datenge-
schwindikeit pro zusatzlichem Bediengert um

600 bitss erhoht werden. Je nach Anforderung an die
Empfangsanlage kann von dieser Regel abgewichen
werden (Riickfrage).

max. 14 anschiieBbar

max. 80 ohne Zusatzgerét zusammenschaltbar

(RS 422)

eingebaut in Zentralbediengeréte und Empfénger

Funktions-Test, Go/No Go
Display-Test

Eingabe-Test

Signaldetektor-Test
Programmspeicher-Test, automatisch
Arbeitsspeicher-Test, automatisch
Batterie-Test, automatisch

Fehlernummer
Beep-Ton, ausschaltbar
Fehibedienun
Gerétefehler
Schnittstellentehler

HF-Teil HT 1600 U2/2 (500 ... 1000 MHz)
Demodulatorzusatz DZ 1610
Video-Ausgang logarithmisch

Eigentest (BITE) BT 1900

Netz-/ Batteriestromversorgung N8 1800
Serielle Schnittstelle SER 1810
IEC-Bus-Schnittstelle IEC 1810 (IEEE 488)
IEC-Bus-Schnittstelle IEC 1810 (IEC 625)
Parallelschnittstelle PSE 1800

Von den Datenschnittstellen (Optionen 08 bis 11) kann standardmaig nur eine gewahlt wer-
den. Sonderausfiihung mit zwei Datenschnittstellen auf Anfrage.

Zusatzgerite

€ 19003

Zentral-/Fernbediengerét, z.B. BG 1900 Z
Panoramasichtgerat, 2.8. PSG 170012



FTZ 171 R 47
MIL-STD-810C

Feuchte Wirme:
DIN 40040F

VG 95332
MIL-STD-810C

Schiitteln:
VG 95332

BV 044
MIL-STD-810C

insatzbereich des Empfangers:
VG 95332

Schock:
VG 95332
MIL-STD-810C
BV 043

EMV:
MIL-STD-4618
133 Abmessungen und Gewicht

Empfanger als 19-ZollEinschub:
Frontplatte

Schwerpunkt:

1418

~25 °C bis +55 °C betriebsfahig
~40 °C bis +70 °C lagerfahig
Blatt 3, Scharfegrad 6

Blatt 4, Schérfegrad 7

Blatt 22, Schérfegrad 5

Blatt 23, Scharfegrad 6

PK51, 71

Methode 501.1, Proc. |

Methode 502.1, Proc. |

Relative Luftfeuchte im Jahresmittel 75%

Luftfeuchtigkeit an 30 im Jahr verteilten Ta-
jen 95%

Blatt 6, Schérfegrad 10 Tage

Methode 5071, Proc.

Blatt 24, Frequenzbereich B2
Kennlinie 9
Methode 514.2, Proc. X, Category g,

19,
Gerateklasse 2 (in Fahrzeugen eingebaut)
Gerateklasse 3 (orsfeste Anlagen)

mit Sondergehéuse

Blatt 16, Schérfegrad 7
516.2, Proc. |

CE 01, CE 03, CE 06,

RE 02 (im Bereich 14 kHz ... 2 GHz)
Hoéhe Breite  Tiefe  Gewicht
mm etwa kg
1825 434 464" 15"
483
" einschlieBlch Handgrifle
** mit Grundbestickung
Raummitte
€ 19003



14 Technische Beschreibung (siehe Anlage 1)

Die Grundausfiihrung des VHF-UHF-Empfangers E 1900/3 besteht aus folgenden Bau-

gruppen:

© Bedienfeld BF 1900/3 (bestehend aus: Zentrale Steuerung ZST 1810,
Bedienfeldtreiber BFT 1810 und Bedienfeldkarte BEO 1910)

® HF-Teil HT 1610

® ZFFilterbaugruppe Fl 1610

® Demodulator DE 1610

© Synthesizer SO 1900 (bestehend aus
Analyseoszillator A 1710 und Speicher SR 1910)

® Oszillatorzusatz OZ 1610

. Neil.ilmmvelsurgung NS 1800

o Rote: -/Batteriestromversorgung NB 1800

Zusatzbaugruppen (Optionen)

® HF-Teil HT 1600 U212 (— Frequenzbereicherweiterung bis 1000 MHz)
. DZ 1610 (—

® Eigentest (BITE) BT 1900

Schnittstellen (Optionen)
® Serielle Schnittstelle SER 1810

oder
© Parallelschnitstelle PSE 1800

oder
© IEC-Bus-Schniltstelle IEC 1810

144 Funktionsbeschreibung (siehe Anlage 1)

Das von der Antennenbuchse der Baugruppe HT 1610 (1.4) kommende HF-Signal gelangt zu
einem Begrenzer (1), der die nachfolgenden Stufen vor unzulassig hohen Signalspannungen
schitzt. Danach passiert das Signal die geschalteten BandpaBilter (3, 5, 3) fur die Bereiche

20 ... 27,99 MHz 118 ... 169,99 MHz
28 .. 39,99 MHz 170 ... 249,99 MHz
40 ... 59,99 MHz 250 ... 349,99 MHz
60 ... 87,99 MHz 350 ... 499,99 MHz

88 ... 117,99 MHz

Die Fiter werden von einem PROM mit Treiber (1) angesteuert. Diese Filter zusammen mit
dem Tiefpa8 (7) dienen zur Vorselektion und zur Verringerung von Spiegelfrequenzempfang,
2ZF-Durchschiag und Oszillatorstorspannung. Uber einen zweistufigen HF-Verstarker (4, 4) so-
wie den vom Demodulator iber Treiber gesteuerten Dampfungsregler (10, 6) und den Tiefpat
(7) gelangt das HF-Signal zum 1. Mischer (8). Die vom OZ 1610 kommende Mischerirequenz
wird ber einen mehrstufigen HF-Verstirker dem Mischer zugefihrt. Die vom 1. Mischer er-
zeugte 1. Zwischenrequenz von 6814 MHz wird in zwei Bandfiltern (5, 5), die aus kapazitiv
gekoppelten 1/4-Resonatoren bestehen, ausgefiltert, verstarkt (4) und dem 2. Mischer (8) zu-
gefiihrt. Dieser setzt die 1. ZF in die 2. ZF von 21,4 MHz um. Die vom 2. Mischer bendtigte

€ 19003 119



2. Oszillatorfrequenz von 660 MHz wird aus der Normalfrequenz von 10 MHz, die der
Z 1610 liefert, durch Vervielfachung, Filterung und Verstarkung (4, 8, 5, 4) erzeugt. Die bei-
den Oszillator-Verstarker (4, 4) vor den Mischern werden durch das ,Break-in"Signal (1.21)
oder bei Uberschreitung des Frequenzbereichs (> 500 MH2) dber den Speicher SR 1910
(66) abgeschaltet.

Das vom 2. Mischer kommende 2. ZF-Signal wird verstérkt und gesiebt (4, 7) und an den
Eingang der Filterbaugruppe FI 1610 geschaltet. Hier erfolgt die Hauptselektion des Empfan-
gers (3, 5, 3) mit 7 Filterplétzen und einer Durchschaltung sowie einem regelbaren
fungsglied (6) und Treiberverstarker (4, 4). Es sind zwei automatisch umgeschaltete Eingange
(3) far die HF-Teile HT 1610 und HT 1600 U2/2 vorhanden. Ein Leistungsteiler (12) splittet das
Signal auf und fihrt einen Teil an den Breitbandausgang des Empféngers (15) mit der
Bandbreite der HF-Teile von etwa 10 MHz. Der Ausgang des FI 1610 verteilt das Signal auf
den DE 1610 und den DZ 1610. Im Normalberieb ist das regelbare Dampfungsglied (6) im-
mer durchgeschaltet, die Regelung wird in den HF-Teilen durchgefiihrt. Will man die HF-
Teile ungeregelt betreiben (2.B. fiir Panoramazwecke Uber den Breitbandausgang), dann
Gbernimmt das im FI1610 per die Regelung.

Das an der Demodulatorbaugruppe DE 1610 ankommende ZF-Signal wird mit Hife des gere-
gelten ZF-Verstérkers (13) auf einen Pegel von 50 mV an 50 Q gebracht.

Eine schaltbare Nachselektion (5, 3) mit einer Bandbreite von 110 kHz reduziert das Rau-
schen. Dieses Signal steht am ,ZF-Ausgang 21,4 MHz, geregelt* (1.6) mit 50 mV an 50 @ zur
Verfiigung.

Das ,Einregein® auf den Sollpegel erfolgt in Abhéngigkeit von logischen Zusténden mit be-
stimmten Geschwindigkeiten. Hierbei stehen drei Regelarten zur Verfiigung

Bei der ,automatischen Regelung* (AGC) wird mit Hilfe eines Hillkurvendeteklors (14) aus
der geregelten ZF ein Richtsignal gewonnen, das verstarkt (19) an Komparatoren (27) gefiihrt
i, Dicee erfennen, wio wei und In wokcher Fichung sich der ZF-Pogel vom Solver ent
fernt hat. Aus dieser und eiire | Informationen Gber me Belnebsan steuer ik (11)
einen (28) und ein Aus dem Dlgl!zlwerl des zah-
{ers wird eine Anglogepanning gewonnen (28, de angepam (10) als Regelgrofe fur den ZF-
Verstérker (13) dient.

Bei der ,Handregelung* (MGC) vergleicht ein Fensterkomparator (27) die von der DIA-
Wandlung (29) stammende mit der extern
nung. Diese reprasentiert die gewlinschte Verstarkung.

Die Einstellung bzw. Abfrage der Verstarkung kann auch digital iber den 8-bit-/O-Port (11)
erfolgen. Bei der ,automatischen Regelung mit Rauschsperre” (SQ) wird bei der Betriebsart
F3E am Fensterkomparator (27) eine ,Rauschschwelle* eingestellt. Das Ansteigen der ZF-
Verstarkung tber diese Schwelle hinaus hat ein Abschalten der NF (3, 20, 21) zur Folge.

Die von der D/AWandlung (29) stammende Regelspannung wird zu einem Multiplexer (10)
gefiihrt, der je nach Regelart (HF-Teil- oder ZF-Filter-Regelung bzw. AGC und MGC) die Re-
gelgréBe fir die jeweilige Baugruppe bildet.

Das durch den Hillkurvendetektor (14) gewonnene Richtsignal dient entkoppelt (19) zur ZF-
Pegelanzeige. Gleichzeitig erhélt man mit Hilfe des Hillkurvendetekiors das A2A/A28- und
das AJE-NF-Signal, das Uber einen Schalter (3) zum NF-Verstérker (20) gefiihrt wird. Entkop-
pelt (19) steht das NF-Signal am Video-Ausgang (1.8) zur Verfiigung.

Wahrend das ATA/ATB- und das J3E- Slgna\ o st roidioidor us) demoduliert wird,
erhélt man das mit Hilfe ei ) mit nachfolgen-
dem geschalteten Verstarker (16).
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Ein NFSchaller (3) i diorolevanto NF Gber einen Vers(nrksr (19) zu einem galvanischen
Mit der evl. F gelangt die NF iiber den Storbe-

grenzer bzw. die Rauschsperre (3) zum NF- Lewslungsvemévke (20). An diesem kann der

Ausgangspegel iber den Stellwiderstand R 1 (an der Frontplate des DE 1610) zwischen

—~11dBm und +11 dBm eingestellt werden.

Hilfe eines erdireien 600-0- Ls\smngsubemagers (21) wird das NF-Signal zum .NF-

Leitungsausgang 600 Q" (1.7) get

Durch den NF-Pegelgleichrichter (9; gswmm man eine Spannung fiir die NF-Pegelanzeige.

Das FIB/FIC-Signal wird nach dem geschalteten Verstirker (18) zum FSK-Demodulator (69)
gefuhrt. Uber einen digitalen Schalter (3) steft das NF-Signal am Ausgang (1.10) zur Ver-
fligung

Die fir die notwendige bzw. die bei der J3E-
tion notwendige U erzeugt die 21,4-MHz-Frequenzaufbe-
reitung (22, 4, 22, 24, 23).
Die geteilte 10-MHz-Normalfrequenz (22) gelangt zu einem PLL-Synthesizer (24), in dem sie
mit der geteilten (: uenz eines auf 856 MHz schwingenden Oszillators (23) verglichen
wird. Aus diesem Vergleich wird die Steuerspannung fir den Oszillator gewonnen.
Schaltbare Teiler in dem PLL-Synthesizer erlauben s, mit Hilfe decodierter Steuersignale
(OSBIUSB) eine von 856 MHz um +6 kHz versetzte Frequenz im Oszillator (23) zu er-

zeugen.
Das um den Faktor 4 geteilte (22) Oszillatorsignal gelangt als Vergleichsfrequenz zur Ab-
stimmanzeigeschaltung (25, 26) bzw. einem Schalter (3) als Uberlagerungsfrequenz zum
ATAVATB- und JIE-Demodulator (15).

Dle Abstmmanzsigeschltung (25)erzeugt aus dem Frequenzvergleich zwischen der vom
Ostillator (23) stammenden 21,4-MHz + 1,5-kHz-Frequenz und der iber einen TTL-Former
(17) gefiihrten 21,4-MHz- ZF-Fvequenx e Gleichspannung, deren GroBe abhangig von der
gewahiten ZF-Bandbreite dem Frequenzunterschied entspricht.

Ein Signalformer (26) bildet daraus zwei Signale fiir Richtung und GrdBe des Frequenzunter-
schiedes. Diese stehen an 19 zur Verfiigung

Die Baugruppen SO 1900 und OZ 1610 erzeugen die fir den 1. Mischer in den HF-Teilen
HT 1610 bzw. HT 1600 U2/2 notwendige variable Oszillatorfrequenz von 7014 MHz bis
1181,4 MHz bzw. 681,4 MHz bis 11814 MHz und die Normalfrequenz von 10 MHz fiir die HF-
Teile zur Erzeugung der Frequenz des 2. Oszillators. Die im SO 1900 untergebrachte Bau-
gruppe SR 1910 enthélt die Interface-Schaltungen zwischen der zentralen Steuerbaugruppe
und dem tibrigen Empfanger (17, 66, 64) sowie den Signaldetektor (1, 26, 5, 6, 3, 27, 11).

Der Signaldetektor des Emptangers E 1900/3 dient zur Erkennung einer Kanalbelegung im
Memory- und Frequenz-Scan-Mode.

der benutzt der den Signall
Rouech Abetang (S + NYN und ist damit unabhaingig von stark schwankenden AuBen-
rauschpegeln des HF-Bereiches. Bei den dblichen Modulationsarten [&Bt sich’der (S + NJN-
Abstand dber das Phasenspektrum des ZF-Signals gewinnen. Dabei ist es einfacher, statt
das Phasenwinksi saine zoilicho Abaitung, die Frequenz, auszuwerton Nach FM-Demo-
dulation der ZF und Ausfilterung restlicher
das mit einer Amplitudenschwelle verglichen wird. Durch die o dor Semwolonier.
schreitungen innerhalb vorgebbarer MeBzeit kann zwischen Signal und Rauschen bzw. Si-
gnall Rausch-Abstanden unterschieden werden.

Die Baugruppe AO 1710 anlha!i einen spannungsgesteuerten Oszillator (39), der in 20-kHz-
Schritten synchronisierbar ist. Uber ein PROM (33) und einen D/AWandler (29) wird die Fre-
quenz des VCO (39) voreingestellt. Die fiir den Empfénger bendtigte Frequenz-Schrittweite
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von 10 Hz wird in einem rein digital arbeitenden Oszillator (45) im Frequenzbereich von
40 kHz bis 60 kHz erzeugt. Mit Hilfe von zwei Mischvorgéingen wird aus den Signalen des
VCO (39), 51,4 MHz bis 71,3999 MHz, des digitalen Oszillators (45), 40 kHz bis 60 kiz, so-
wie der Festirequenz von 40 MHz das fir die Regelschieife bendtigte Signal mit dem Fre-
quenzbereich von 11,36 MHz bis 31,3399 MHz erzeugt. Dieses Mischsignal wird bei gege-
bener Voreinstellung des programmierbaren Teilers (22) genau auf die Vergleichsfrequenz
von 20 kHz geteilt. Die PLL-Regelschleife besteht aus Oszillator (39) und den Stufen (12),
(8). (7), (22), (41, 40) und (29). Ein hochstabiler 10-MHz-Oszillator, dessen Schwingquarz sich
in einem Thermostatgehéuse befindet, bildet das Frequenznormal (42). Durch die automati-
sche Umschaltung (43, 30, 3) kann durch Anlegen eines externen 10-MHz-Signals das inter-
ne Frequenznormal abgeschaltet werden und das externe Signal dbernimmt die Funktion
der Referenzfrequenz. Auerdem werden aus der Referenzfrequenz durch Teilung und Ver-
vielfachung (22, 22, 7) und (47, 5, 12) die Frequenzen 200 kHz und 42 MHz erzeugt, die
aber im E 1900/3 nicht verwendet werden.

Zur weiteren Aufbereitung wird das Ausgangssignal des AO 1710 und die Referenzfrequenz
dem Oszillatorzusatz OZ 1610 zugefiihrt. Nach einer Verstarkung wird das 10-MHz-Referenz-
signal fiir die Verwendung in den Baugruppen HT 1610, HT 1600 U2/2, BT 1900 und DE 1610
dreimal nach auBen gefiihrt und fiir die interne Verwendung auf 20 MHz verdoppelt (4, 12,
32)

Der Oszi besteht aus dem (35) und dem illator (34).

Der Hauptossillator liefert die fiir die Umsetzung auf die 1. Zwischenfrequenz notwendige va-
riable Oszillatorfrequenz 6814 MHz .. 1181,4 MHz. Mit Hilfe des Rasteroszillators wird der
Hauptoszillator an die variable Frequenz 514 MHz ... 71,39 MHz vom AO 1710 angebunden.
Der Rasteroszillator (34) berstreicht einen Frequenzbereich von 620 MHz bis 1120 MHz in
20-MHz-Schritten. Uber ein PROM (33) und einen D/AWandler (29, 4, 4) werden beide span-
nungsgesteuerten Oszillatoren voreingestellt. Eine PLL-Schaltung (34, 24, 4, m sorg dati,

die mit dor jauptos-
zillator (35) erzeugt im Mischer (8) mit Hilfe der Rasterfrequenz eine Dmmenﬂraquanz. die
mit der Eingangsfrequenz des AO 1710 in Frequenz und Phase digital verglichen wird (36,
22), (36, 22) und (37). Mit diesen Informationen wird in einer Ladungspumpe (38) das Signal
zum Regeln des gewonnen. Das wird verstéirkt und entkop-
pelt an die HF-Teile weitergeleitet (4, 12).

Das Bedienfeld BF 1900/3 besteht aus der Eedlenleldkarle BEO 1910 mit den 2ur nmanuellen

14 und

LT), der Bedienfeldtreiberkarte BFT 1810 mit Dmduv- und Trmberscnalmngen far d\e An-

steuerung der 7-Segment-Anzeige-Elemente und den LEDS i den Tasten. Ebenso werden

Hr o Sinale i s Abirage e Tatarmabl aut dor Becuriikai gablit (54, 19
kombi

Eine e Schaltung, bestehend aus D/A-Wandlern (29) mit vorgeschaltetem Latch,
ermdglicht mi die der Handregel-
spannung und dor Absllmmanzelgespannung {3 28, 63, 12, 66). Aullrdom weren dia Ana-
logsignale 2ur benutzt (20, 68,

19, 56) (2.8) oder gelangen xum A/D Wandler (56) au der Leiterkarte Zentrale Sleuevung
2ZST 1810, der dritten Leiterkarte im BF 1900/3, um dort digital weiterverarbeitet zu werden.

Die verarbeitet alle die Gber die
an der Frontplatte oder iber die externe Datenschnittstelle kommen. Sie setzt sie in enlspre-
chende interne Steuersignale um und ladt sie iiber einen Geratesteuerbus in statische Regi-

ster. Von hier aus stehen sie den einzelnen Baugruppen des Empfangers zur Verfiigung.
AuBerdem steuert der Mikroprozessor die Anzeigeeloments an der Frontplatte, verwaltet den
Speicher (Memory) fir nt die

Die Einstelldaten des Emplangers und der Memory-Inhalt sind netzausfallsicher gespeichert.
Die eingebaute Lithium-Batterie hat eine Lebensdauer bis zu 10 Jahren. Ihr Zustand wird
automatisch aberprit
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Die Netzstromversorgung NS mna liefert drei stabilisierte Spannungen
+12V, ~12V und +5 V s e Spannung von etw:

Die Ausgangsspannungen werden von einem prinérgelakisten 451 iz Sporvander (3, ,
52,5) erzeugl. Die Regelung der rfolgt d

wird von emsm (54) ) aus
X dient ein Langsreg-
o ' (59). Al Ausgangs sind kurzschluBfest. Die mvs.mnung ist von den anderen Aus-
gangsspannungen galvanisch getrennt und nicht besonders geregelt. Die Baugruppe Ia8t
sich umschalten fir Netz-Speisespannungen von 110 V~ bzw. 220 V ~.

142 Zusatzbaugruppen

1421 HF-Teil HT 1600 U2/2 (siehe Anlage 1)

Dieses zusétzliche HF-Teil ermoglicht den Empfang von UHF-Signalen im Bereich von 500
MHz bis 1000 MHz.

Von der Eingangsbuchse dieser Baugruppe kommend, passiert das HF-Signal zunchst ei-
nen Begrenzer (1), der dem Geriteschutz dient und ein Koax-Relais (2), das die automati-
sche Umschaltung zwischen den HF-Teilen HT 1610 und HT 1600 U2/2 ausfilhrt. Es wird
dann versirk! (4) und erreicht nach einem Reglr (6) en geschalltes Tiepaliiter (, 7. 3).
bestehend aus drei Zweigen mit den Grenzirequenzen 660 MHz, 830 MHz und 1000 M
das zur Unterdriickung von Spiegelfrequenzen dient. Mit Ausnahme des Begrenzers Viedar
holen sich anschlieBend alle vorstehend genannten Schaltungsteile, und das Signal gelangt
schlieBlich zu einem Mischer (8), in dem es auf die Frequenz der 1. ZF von 1814 MHz her-
untergemischt, dann gefiltert (5) und verstarkt (4) wird. Danach wird in einem weiteren Mi-
scher dio 2. 2 von 214 WHz e, Dlese Zuischanirsquens gelangt nach einem Tiefpa
{7) and nochmaligor Vorstarkung (4 2
wird durch Vervielfachung und usdiobung aus dor 1M Humranznequenz gewonnen (4,
8,5, 4)

1422 Eigentest (BITE) BT 1900

Zusammen mit den des in der zentralen
Steuerung des Empfangers bildet die Baugruppe BT 1900 das Built-In Test Equipment
(BITE). Sie ermaglicht eine standige Uberwachung des Empfangers auf einwandfreie Funk-
tion wahrend des Betriebes wie auch einen gezielten Funktionstest zur Lokal fehler-
hafter Baugruppen. Die einzelnen Testsensoren () in den verschiedenen Baugruppen wer-
den Gber getrennte gen der Auswerteschaltung Betriebsiiberwachung (47) zugefahrt.
Tritt wahrend des Betriebs eine Storung auf, o wird aber die Steuerlogik (11) am BT 1900
und iber den Datenbus am Bedienfeld der Fehler angezeigt. Fir den gezielten Funktion-
stest werden ber das Koax-Relais (2) Vielfache der 10-MHz-Referenzfequenz in die Anten-
nenbuchsen der HF-Teile eingespeist und der Empfénger vollsténdig durchgemessen. Di
Werte von den MeBstellen im Empfénger werden der Auswerteschaltung (48) 1geslncnel(e
Linien) zugefahrt, dort mit Hille des Mikroprozessors ausgewertet und entweder fiir

funden oder als Fehler angezeigt.
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1423  Demodulatorzusatz DZ 1610

Die vom FI 1610 kommende ZF gelangt im DZ 1610 zur Breitbandselektion mit 2 MHz oder
5 MHz Bandbreite oder Durchschaltung. In dieser Stellung wird die HF-Teil-Bandbreite von
etwa 10 MHz wirksam. Der anschiieBend folgende Regelverstarker (13) fiihrt das ZF-Signal
iber (4, 7, 12) einen Begrenzer (1) zum FM-Demodulator (16). Das demodulierte Signal wird
gesiebt (7) und verstérkt (19) dem Ausgang zugefiihrt. Der AM-Demodulator besteht aus ei-
nem Produktdetektor (15), der von dem ZF-Signal und dem begrenzten ZF-Signal angesteu-
ert wird. Das Ausgangssignal dieses Produktdetektors wird ber TiefpaB + Verstarker
(7, 19) dem Videoausgang zugefhrt. Uber Tiefpésse wird ein Teilsignal der Videoausgange
iber den DE 1610 dem Abhdrverstérker zugefahrt (7, 19, 3) und (7, 3).

Zur besseren Horbarkeit von kurzen Pulsen (Radar) und deren akustischer Beurteilung ent-
héilt der DZ 1610 noch eine Pulsverlngerungsschaltung (30, 31). Diese Schaltung erzeugt
aus kurzen Pulsen mit einer Pulsfolgefrequenz von etwa 100 Hz ... 10 kHz ein Rechtecks-
gnal mit einem Tastverhétnis von etwa 1.

Ein als Option bestiickbarer Logarithmischer Verstérker (3x32, 4, 19, 7, 19) ermdglicht die
Darstellung von Pulsen und anderen Empfangssignalen mit Modulationsbandbreiten bis

5 MHz im logarithmischen MaBstab. Der Dynamikbereich betréigt etwa 70 dB. Die Steuerbe-

fehle fur den DZ 1610, wie Betriebsart, Bandbreite und Abhorausgénge, kommen vom Daten-
bus ber die Steuerlogik (11) im DE 1610 in die Steuerlogik (11) im DZ 1610. Bei Bandbreiten
von = 2 MHz iibernimmt der DZ 1610 die Regelsteuerung mit Komparatoren (27), Taktgene-
rator (28) und Steuerlogik (11). Dieses Ausgangssignal tibernimmt die Steuerung der Regel-

‘spannungserzeugung im DE 1610 (11, 67, 29, 10) fiir die beiden Regelverstérker (13) im DE

1424 Serielle Schnittstelle SER 1810

Der Empfénger kann mit einer genormten seriellen Schnittstelle ausgeriistet werden. Mit die-
ser Schnittstelle sind auch serielle Bussysteme unter mehreren Geréten mdglich. Damit kon-
nen Kleinere oder gréBere Empfangsanlagen ohne zuséitzliche externe Steuergeréte zusam-
mengeschaltet werden. Die normalen Steuertelegramme bestehen aus ASCIl-Zeichen.

1425  Parallelschnittstelle PSE 1800

Mit der Schnittstellenkarte PSE 1800 steft eine parallele Datenschnittstelle fiir Frequenz zur

Vsnugung Die Datenleitungen werden bidirektional betrieben. Uber eine Steuerleitung wird
iiber eine zweite die gesteuert. Eine dritte

Lemung ibermittelt bei D: jede Anderung der

Die Schittstelle ist auf TTL-Pegel ausgelegt. Die verwendete Codierung ist BCD.
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1426  IEC-Bus-Schnittstelle IEC 1810

Alternativ zur seriellen Standardschnittstelle kann eine Bus-Schnitstelle nach IEC 625 bzw.
IEEE 488 eingesetzt werden. Die Schnittstelle hat Listener- und Talker-Funktion. Die ein-
schaltbare TALK ONLY"- bzw. ,LISTEN ONLY*-Funktion erlaubt den Aufbau einfacher
MASTER/ SLA ohne i

Die Codierung der dbertragenen Zeichen ist ASCII. Die Zeichenfolge der Ubertragung ent-
spricht dem Telegrammaufbau bei der seriellen Schnittstelle.
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2 BETRIEBSANLEITUNG

2.1 Besondere Unfallverhiitungshinweise

Beim AnschluB und Betrieb des Gerates ist eine der Schutzarten nach VDE 0100 (Nullung,

rdung, Schutzschaltung) anzuwenden.

ACHTUNG! Vor Offnen des Gerétes Stromversorgungsleitung abziehen!
Das Gerét darf nur von Fachpersonal gedffnet werden.

2.2 Aufbau und Abbau

221 Erléuterung der Steckanschliisse
AnschluBbuchsen und Elemente auf der Empfanger-Riickseite
(siehe hierzu Anlage 4)

2211 der Empting
Baugruppe | Beschriftung/ | Pos. Nr.
o Symbol in Anlage 4 | Efduterung/Kontakioelegung
Netzstrom- sT1 3 Netzkabel-Anschiub
versorgung 110/220 V ~, 45..480 Hz
NS 1800 1 Leiter
2 Leiter
3 Schutzleit
Fl 29 Netzsicherung fir 110/220 V~
T250
Netz-/ sT1 31 Netzkabel-Anschiu
Batterie- 1101220 V ~, 45..480 Hz
stromver- 1 Leiter
sorgung 2 Leiter
B 1800 3 Schutzleiter
(alternativ zu
S 1800) Fi 29 Netzsicherung fiir 1101220 V~
T25D
sT2 33 Batteriekabel-Anschiub
24V 215V.30 V
1 +Pol
2 —Pol
3 Gehiuse
F2 32
F 10
30 Masse-AnschiuB

€ 19008

2.01



Baugruppe
e

Beschriftung/
Symbol

Pos. Nr.
in Anlage 4

Erlauterung/Kontaktbelegung

Demodulator
DE 1610

BU1
= 600 0

5

17 NF-Leitungsausgang 600 Q,
symmetrisch, erdiel,
0dBm +1d8,

3) Einstellbereich +10 dB

2" Masse

4 NFEingang, 100 my, =2 k@
(nur fiir Sonderfale)

5 Regelspannungs-Ausgang (AGC)
15 bis 45

(Empfangssperrung bei Kurzschlug
2wischen 6 und 2)

BU 2
0.1 MHz

Koax-Anschiub
Video-Ausgang, 0 bis 1 MHz
50 0

Uss =1V,

BU3
L[\ 214 kHz

Koax-AnschiuB
Z-Ausgang (schmal), 214 MiHz.
50 mv, 5

BU4
F~

Anschlud einer ext. Sichtanzeige
sowie FSK-Datenibertragung

-
3
s
H
g
s
&
|
]
»
S
&

(bandbreitenabhangig)
Masse

wn

Vorzeichen Abstimmanzeige
<214 MHz > HIGH"
>214 MHz ~"LOW'

frei
FSicAusgang (TTL Pegel
+12 V, max.

EXES

ZFFilterbau-

gruppe
FI 1610

BU1
214 MHz

Koax-AnschiuB

Breitbandausgang 10,7 MHz
(AnschiuB fir Panorama-Sichtgerét)
410 0B Uber HRElngangspegel
Bandbreite 10 MH:

2:02
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Baugruy Beschriftung/ | Pos. Nr.
o o igruppe Rl 9 in Anlage 4 | ErlduterungiKontakibelegung
HF-Teil BU 1 10 Koax-Ansc}
HT 1610 ¥20..500 MHz HFAn\ennenemgang 20..500 MHz,
max. Eingangsspannun
10 V EMK oder +26 dBm, 50 Q
(Anschlus erfolgt vom HF-Teil
HT 1600 U2/2)
BU2 B Koax-Anschiu
1. Oszillator-Eingang
6814 MHz...11814 MHz, 0 dBm, 50 ©
(Anschius erfoigt vom OZ 1610, BU 2)
Speicher BU 1 ) Stoverausgang fr Antsrnenmsr
SR 1910 F 000 Cursor.
Kontaktbelegung siehe Abschnitt 2.2.11.1
Analyse- BU 1 14 Koax-AnschiuB
oszillator Normalfrequenz 10 MHz
[ J A0 1710 <20mv Eingang (von einem ext. Frequenznormal)
oMz -7 dBm bis +13 dBm, 50 Q
—)>100mv Ausgang (fiir MeBzwecke)
20 dBm, 5
BU2 15 KoaxAnschiu
Varablr Oszileor (Wofausgang)
42,2 MHz bis 72,2 MH;
G # ~7 dBm,
Oszillator- BU1 16 KoaxAnschiud
zusatz Ausgang 1. Oszillator
oz 1610 6814 MHz bis 11814 MHz,
6814 m, 50 0
1914 MHz (Verbindungskabel zum HT 1600 U212,
BU3)
BU2 21 KoaxAnschiuB

Ausgang 1. Oszillator
7014 MHz bis 11814 MHz,

0.dBm, 50
(Verbindungskabel zum HT 1610, BU 2)

€ 19003
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Baugruppe Beschriftung/ | Pos. Nr.
o Symbol in Anlage 4 | EMauterung/Kontakibelegung
Lautsprecher- | BU 602 19 AnschiuB fiir externen Lautsprecher

AnschluB *)

mex. 1%, 4.50).

3 NF-Ausgang
frei

) Die Lautsprocherbuchse ist am Rahmen des Empfangers befestigt und durch eine Offnung in der Frontplatte der

‘Schnittstellen-Baugruppe zugén

glch.
It keine Schnitsello eingesetzt, dann hat die an deren Stelle moniierte Blindplatte ebenfalls diese Offnung.
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22111 fir und g
Kontaktbelegung von BU 1 (SR 1910)
(Pos. Nr. 13 in Anlage 4)
Auf die Buchsenseite gesehen
:‘:"‘ Belegung ‘:{:‘l“; K::" Belegung A::.;’
'BE 26| 1kHz Dok.-Bit C 1
2 |- o7 | tiezosk -BiLA L58) 1
3 | 100HzDek - Bit A (L5B) 1| 28 |10 - 1
4 |esv %o | Towzook Bt us0) 1
5 | Eingang Steversignal PSG 3 | 30 | 100xHz Dok B 1
6 | Eingang Stoversignal Ros. 1 Pl vesoarry 1
7 | Eingang Steversignal Res. 2 32 | 1MHz-Dek. -8t C 1
8 | 100HzDok.-BiB 1| ® |omos-akn 1
9 | 1kHzDek - 1|
10| 1kHzDek -Bit 8 1| 3 |aie mmoersumsenanng 4
11| 104HzDek.~Bi D 1| 3 |10MHzDek -BitC 1
12| 10KHz Dok -Bil 1| a7 |com 6
13| 100KHzDek. - B 1| 3 [ 100MHzDok -BIC 1
14| 100kHzDek. - Bi 1| % |100MHzDek Bt D 1
15 | 100.kHzDek - Bi A (LSB) 1| 40 |1GHzDek.—Bi A (LSE) 1
16 | 1-MHzDek.-Bit B 1| 41 | 100MHeDek -Bit A (LSB) 1
17| 1-MHzDok ~Bil A (LSB) 1| 42 |100HzDek.-8it 1
1 | 100HzDek 81 G 1| 4 |Lse (Fehlererkonnung) 5
B | towrzon-ee 1| 44 |Anennenmatrx, Bt O 2
20 | 10MHzDok -8 1| 4 | Aennenmatix, 8itC | Zehner 2
21 | Svabe enrten, S imous Antennenmatrix, Bit 8 stells 2
22 | Antennenmarix, Bi 2 | 47 | Antennenmatrx, Bi 2
% |Amsenmationc e 2 | 48 | Stobe (Antennenmatrv), .L*impuis
24 | Antennenmatrx, 8it 8 { stelle 2 | 48 |cor
25| Antennenmatrx, 8it A 2 | 50 |10MHzDek -Bit A (LSB)
Aomarkungon: 1 tr fr CurorSauaring
BCD-Code
e U S 061 < 2 mA: - (slog. 1 U= 24 V.1 5 04 mA
2 Daonausbo i Aernanmati
L ( S06V.1'S 5mAH (alog. U Z 41 S SmA
3 Cursor ar Pse 17002
L = Store, H* & normal
) e sermanting
TTLPegel, H" & VHF Bereich
5 Fehlororken
TTLPegel (Stabiltat des AO 1710)
& SO (Carter Oporated Pl
haltkontakte (Arboitskontakte).
halspannung 00 V. Schlisom 500 A,
oaion 200110
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2212  Zusatzbaugruppen

Baugruppe
Typ

Beschriftung/
Symbol

Pos. Nr.
in Anlage 4

Erlauterung/Kontakibelegung

Demodulator-
zusatz
DZ 1610

BU 1
G 214MHz

1

Koax-Anschiuf
Ausgang 2ZF (geregelt) 21,4 MHz,
50 0

BU 2
G Log. Video

Koax-Anschiug
Ausgang log. Video
DC..5 MHz, Ugs = 1V, 50 @

28

Koax-Anschiug
Ausgang AM-Video
DC..5 MHz, Ugs = 1V, 50 @

Rucd
20 Hz..600 kHz

Koax-AnschiuB
Ausgang FM-Video
20 Hz..600 kHz, Uss = 2V, 50 @

F-Teil
HT 1600 U2/2

BU1
Y 20..1000 MHz

Koax-Anschiub
HF-Antenneneingang 20/500...1000 MHz,
max. Eingangsspannung

10 V EMK oder +26 dBm, 50
(AnschiuB erfolgt vom Antennenaus-
gang des BT 1900)

Koax-AnschiuB
HF-Antennenausgang, 50
(Verbindung zum HT 1610, “ou 1)

Koax-Anschlub

Eingang 1. Oszillator

8814 MiHz. Tet4 MHz,

0 dBm, 50

(Vsrbmdung 2um OZ 1610, BU 1)

Eigentest
(BITE)
BT 1900

Koax-Anschiub
HF-Antenneneingang 20...1000 MHz
max. Eingangsspannung

(bedingt durch die HF-Teile)

10 V EMK, 50 ©

sT2

Kabel mit Koax-Ste

HF Amannsnausgang 0 MHz
Qlerbindung zum Amennanslngang
HT 1600 U2

Serielle
Schnittstelle
SER 1810

BU 601

Fernsteuerschnittstelle
Kontaktbelegung siehe
Abschnitt 2.2.1.2.1

IEC-Bus-
Schnitstelle
IEC 1810

BU 601

Fernsteuerschnitistelle
Kontaktbelegung siehe
Abschnitt 2.2.1.2.2

Parallel-
schnitstelle
PSE 1800

BU 601

Fernsteuerschnittstelle
ntaktbelegung siehe
Abschnitt 2.2.1.23
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Kontaktbelegung von BU 601
(Pos. Nr. 18 in Anlage 4)

Aut die Buchsenseite gesehen

Kontakt | anennung Kurzzeichen nach Norm:
N RS232C | V24 | DIN68020
1| PrOTECTIVE GROUND an 101 €1
2 | TRANSMITTED DATA ™0 BA 103 o1
3 | RECEIVED DATA RXO 88 104 02
4 | REQUEST TO senD ATS cA 105 s2
5 | cLeaR T senD c1s c8 108 M2
6 | DATA SET READY. SR cc 107 M
7 | SiGNAL GROUND "8 102 E2
8 | DATA CARRIER DETECT oco oF 109 Ms.
15 | TRANSMITTER CLOCK INPUT o8 e 2
17| ReceeR cLock weur oo 115 T
20 | DATA TERMINAL R oA co 1082 s12
% | TeanswTTER cLook oUTRUT oA 13 bl

1

1

18
19

Managemen Signale (TTL):
CONTROL ADDRESS Bil 1
CONTROL ADDRESS Bit 2
CONTROL ADDRESS Bit 3
CONTROL ADDRESS Bit 4
sTOP.

"REQUEST TO SEND (INVERSE)

21
"

Symioiete Stuhinets 86 422
TRANSMITTED DAT/

RECEIVED DATA NEG.

‘Steuerlotungen fir Funktion der Schnitstele:

Umschaltung RS 232 C/ RS 422: offen” = RS 232G °)
Masso" = RS 422 )

Umschaltung MASTERISLAVE

be Loffen’ = SLAVE )
Masso® = MASTER  °)

*) Voraussetzung: Brickenbuchsen BU 3 und BU 5 sind in Stellung B~ (offen).

Hinweis 1:

Hinwei

€ 190053

Die Struktur der Datentelegramme und die Einstellung der Schittstellenkarte

R 1810 wird im Teil 4 der Beschreibung dieser Zusatzbaugruppe behandelt.

Bei Modem-AnschiuB diirfen an die Kontakte 9, 10, 11, 12, 13, 14, 16, 18, 19, 21,

22 und 23 keine Leitungen angeschlossen werden. Dies erfolgt durch Verwen-
dung eines entsprechend belegten Verbindungskabels.
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2.21.2.2  IEC-Bus-Schnittstelle IEC 1810

alternativ zur seriellen Schnittstelle SER 1810

Die IEC-Bus- bzw. IEEE-488-Schnittstell
sinbaubar.

Wegen der allgemein iiblichen Anwendung wird als Standard der Anscnlus Stecker nach der
Norm IEEE 488 ausgefiihrt (24p Optional ist
buchse auch nach der Norm IEC 625 ermaltion (25polige D- Subminiatur -Buchse).

Belegung der Schnittstellenbuchse (BU 601, Pos. Nr. 18 in Anlage 4) nach IEEE 488:

Kontakt | Leitung Kontakt | Leitung
1 |oio1 13 |DIOS
2 |pbo2 14 |DO6
3 |oo3 15 |DIO7
4 |Doa 16 |DIO8
5 |Eol 17 | REN
6 | DAV 18 | Masse (6)
7 | NRFD 19 | Masse (7)
8 | NDAC 20 | Masse (8)
9 |IFC 21 | Masse (9)
10 SRQ 22 Masse (10)
1 |ATN 23 | Masse (11)
12 | Abschirmung | 24 | Masse
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2.2123  Parallelschnittstelle PSE 1800

Kontaktbelegung von BU 601
(Pos. Nr. 18 in Anlage 4)

Auf die Buchsenseite gesehen

o | caegurg pomer [ Ko g =
1 [ kammangorimp ing 1 [ | oo

2| ommangerimp-Ausg 2 | 2 |iwonsiause

o | Suaotung DnomAusgave o | = | oweow-sic

4 45V 29 | 10-kHz-Dek. - Bit A (LSB)

s | orcon-oauam w | mareosors

o | omon

7 | ooseoon-sno

o | torzon-ans

9 | 1kHzDek -81D
10| 1kHz Dok ~Bit B

11 | 10kHz Dok -8t D % |-
12 | 104HzDek -Bit B a7 |-

13 | 1004kHzDek. - Bit D % |-

14 | 100KHz Dok ~Bil C 3 |-

B |menow-staise o |-

16| 1-MHzDek. - ar |-
el Ausex 2 |-

- |-

o[- 44 | 10MHz Dok Bl C

20 |- 45 | 10MHzDok -BiL B

2 |- 46 | 10-MHzDek.- Bit A (LSB)
22 | 10HzDok -8B 47 | 100MHz-Dok - Bit A (L58)
B |ickod-mg 48 | 100MHz Dok Bt B

24| 100Hz Dok - 49 [ 100-MHz Dek - Bit C

25 mnzoauanmssx 50 | 10-MHzDek.-Bit D

1
(Mmdmdlulv von .L* mm. e o 4 etk et 120 s an-

2 W Pacimant
ue).

<H": Datenausgabe gesperr;

L Datenausgabe aktv wahrend der Dauer von .L* (Mindestdauer von .L 120 45,

Impuls bei jeder Datenandorung, wenn Eingang 3 auf .L* (Daver etwa

Elektrische Charakteristik

Daton-Eingabe: .L" (4 log. 0): U 5 0.8V (z-05V), I 5 001 A
(2 0g. 1) Uz 20V(s55V), 15001A

Daton-Ausgabe: L (alog. 0 U 5 045V, 15 2mA
H(alog 1) Uz 24V, I5-04mA
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222 Stromversorgungsanschlus

2221 Anschlu fiir Netzstromversorgung mit NS 1800
(Pos. Nr. 31 in Anlage 4)

Der Emphnger wird mit einer Netzspannung von 110 V~ +15% oder 220 V~ +15% be-
trieben.

Der erfolgt mit dem des Empt; Das
NetzanschluBkabel hat auf der Netzseite einen 2poligen Netzstecker mit Schutzkontakt.

Das Gerat s be Literung auf Netzbetcb 220 V- eingestellt Zum Umschalten wird nach
Zel n augruppe 1800 aus dem Geré her-
o dio 4 Befestigungsschrauben der Bnugruppe an der Riickseite
Gos Gerties gelost. Die Einstellung auf die richtige Netzspannung wird mittels Schiebeschal-
ter vorgenommen. Dazu muB die, von der Frontplatte der Baugruppe NS 1800 her gesehen,
rechte Seitenwand abgeschraubt werden. Der Schiebeschalter befindet sich gleich hinter der
Frontplatte in der linken oberen Ecke. Er ist auf der Leiterkarte mit 110 V/220 V' gekennzeich-
net. Bei Umschaltung auf 110 V~ muB die im Gertestecker ST 1 eingebaute Netzsicherung
nicht gewechselt werden. Eine istim
AuBerdem gehdren noch 10 Ersatz-Sicherungen zum Lieferumfang,

2222  Anschlub fiir kombinierte Netz-/Batteriestromversorgung NB 1800
(Pos. Nr. 31 und 33 in Anlage 4)

Wird anstelle der Baugruppe NS 1800 die Baugruppe NB 1800 verwendet, kann der Empfan-
ger gleichzeitig an das Netz und an eine Batterie (21,5 V bis 30 V) angeschiossen werden.
Damit kann die Stromversorgung vom Netz automatisch und ohne Unterbrechnung auf Bat-
teriebetrieb bergehen, z.B. bei Netzausfall, aber auch schon bei starker Unterspannung
(=150 V bei 220V-Betrieb).

Der BatterieanschiuB erfolgt mit dem im Lieferumfang enthaltenen Batterieverbindungskabel.
Beim Anschluf an die Batterie ist auf die richtige Polung zu achten. Bei Falschpolung IaBt
sich der Empfanger nicht einschalten.

223 AnschlieBen der Antenne
(Pos. Nr. 17, 6, 10 und 23 in Anlage 4)

Der Empfanger ist fir den AnschiuB an Antennen mit einem Quellwiderstand von 50 @
gelegt. Die mitgelieferten Antennenstecker passen zum HF-Kabel RG 58 C/U oder RG 230

Je nach Ausbauzustand des Empféngers wird die Antenne verschieden am Empfénger an-
geschiossen. In der Grundbestiickung wird die Antenne an BU 1 (10) des HT 1610 ange-
schlossen. Bei einem Empfanger mit der Zusaubaugvuppe HT 1600 U2/2 wird die Antenne
an BU 1 (6) von HT 1600 U212 22)
wird BU 2 (23) von HT 1600 U2/2 mit BU 1 uo) Vo FIT 615 verbuncen: £5 komron sueh
2wel verschiedene Antennen an BU 1 der HF-Teile angeschiossen werden. Im Ausbauzu-
stand mit der Zusatzbaugruppe BT 1900 ist die Beschaltung aus der Anlage 4 ersichlich.
Die Antenne wird dann an BU 1 (17) von BT 1900 angeschiossen.
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224 Nlador'mquenumchlus (600 )
(Pos. Nr. 5 in Anlage 4)

Die der Buchse fur den ni ist aus Ab-
schnitt 2.2.1.1 zu entnehmen.

225 Empfangssperrung (emk in)
(Pos. Ni. 5 in Anlage 4)

Bei Simplexbetriab kann dor Empiinger wiend der sigenen Sendung gesperrt werden.
Fiir diese Sperrung wird an der 6px ise am Demodulator DE 1610 ein Schalt-
kontakt zwischen Anschluf 6 und oo 2 (Masse) bonotigt

Bei geschlossenem Kontakt ist der Empfanger gesperrt.

23 Uberpriifen vor dem ersten Einschalten

Vor dem ersten Einschalten des Empfangers ist zu kontrollieren, ob der Empfanger auf die
richtige Netzspannung eingestellt ist.

Auf der Gerateriickseite ist der feste Sitz der Befestigungsschrauben der einzelnen
Einschiibe sowie aller 2u prilfen.

24 Inbetriebnahme und Bedienung

244 Funktion der Bedienelemente

Die Anordnung der Funktionstasten und Bedienelemente des Empfangers E 1900/3 und de-
ren Bedeutung ist anhand einer Darstellung der Empfang platte in An-
lage 2 dargestellt (siehe dort).

2411 Art der Tastenfunktionen

Die Wirkung der Eingabetasten ist an die zugeordnete Funktion angepatt, um sire pmblemr
lose Bedienung des Empfangers sicherzustellen. Folgende Tastenarten kommen vor

Direkt wirkende Funktionstasten, nach deren Betatigung die beschriftete Einstellung direkt
ausgeldst und angezeigt wird, z.B. Demodulationsart (Betriebsart) ,A3E".

Reine Ein/Aus-Tasten, z.B. ,SQ" (Squelch): Bei jeder Betétigung kehrt sich der Einschaltzu-
stand der zugeordneten Funktion von ,Ein" nach ,Aus" bzw. ,Aus* nach ,Ein* um

€ 19003 21



Umschalttasten, z.8. ,RF/AF": Jede Betatigung bewirkt einen Wechsel zwischen den beiden
beschrifteten Funktionen, es wird beispielsweise das Pegelband von RF- (HF) auf AF- (NF)
Messung umgeschaet

Die Zifferntasten wirken je nach des Gerates auf unterschied-
liche 2.8, tasten im des Empf angars
grundséitzlich die Einstellung der Im zeigt
eine blinkende Ziffer die Eingabestelle an.

Tasten mit besonderen Funktionen:

EXEcute-Taste: Mit dieser Taste werden verschiedene Operationen, die durch vorangegan-

gene Tasteneingabe vorbereitet wurden, zur Ausfiihrung freigegeber

Beispiel: Eine iber die Zifferntaste neu eingegebene Empfangsfrequenz wird im Empfanger
erst nach Betétigung der EXEcute-Taste wirksam.

CLeaR-Taste: Die Betitigung dieser Taste bringt den Empfanger aus jedem Steuerzustand
in den Normalzustand zuriick. Vorher nur teilweise eingegebene Operationen werden un-
wirksam.

Beispi

ine noch nicht durch EXEcute abgeschlossene Frequenzeingabe wird verworfen;
" die ,alte" Frequenz kommt wieder zur Anzeige.

2. FCTN“-Taste: Einige Tasten haben eine zusétzliche Funkiion, die meistens in griner Far-
be aufgepragt ist. Diese Funktionen kommen durch Betétigung der Taste mit gleichzeitig nie-
dergehaltener 2. FCTN"Taste zur Wirkung,

242 Bedienung

2421  Aligemeine Bedienungs!

weise
Der E 1900/3 verfiigt zusétzlich zum Normalzustand (in dem alle seine Funktionen als Emp-

féinger bedienbar sind) iber weitere Steerzustéinde, in denen zusatzliche Funktionen des
Gerétes bearbeitet werden konnen. Zu diesen Zusatzfunktionen gehdren:

, Test
rung. Wenn sich der Emmsnger mcnl im Narmalzuswna befindet, wird os duvch Leuchtdio-
den in den ferfund d in
der Steueranzeige (Control Display) angezelgl.

24211  Normalbetrieb

m Normalberieb ist dor Empfénger in allen Funktionen dber das Bedienfeld bedienbar. Die
Empfangsfrequenz ist mit einem Drehknopf kontinuierlich abstimmbar oder tiber das Ziffern
tastenfeld dirokt enschreibbar Die singestalle Frequen fan m FrequenzDisplay abgele.
sen werden. Die brigen erfolgen iber Die m
mentane Einstellung wird durch eingebaute Leuchidioden angezeig.
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Der Empfanger befindet sich dann im wenn kein anderer

aufgerufen ist, d.h. wenn keine der nachfolgend aufgezahiten Anzeigen leuchten: MEM RCL,
MEM STO, FREQ SCAN, MEM SCAN. Test, Programmierung und Parametereingabe ge-
héren ebenfalls nicht zum Normalzustand des Empfangers.

Mit der CLR-Taste kann der Empfénger grundsétzlich aus jeder Funktion wieder in den Nor-
malzustand gebracht werden.

24212  Memory-Betrieb

Der Empfanger E 1900/3 hat einen in dem 100 Empfa ab-
gespeichert und wieder aufgerufen werden kbnnen.

Folgende Einstellkriterien konnen abgespeichert werden:

Frequenz, Betriebsar Bandbreite, fiir ein externes An-
tennenschaltfeld, Regelan und Pegel-Squelch EINAUS.

Die Memory-Kanéile werden auch zur Eingabe von Sperrirequenzen und Sperrbereichen fir
den Frequenz-Scan benutzt

Fr die Steuerung und fur die Bedi ltzung ist je-
der noch mit zusé (Taste CHAN FLAG)

24213  Scan-Betriebsarten

Man 2Zwei Fr , d.h., ein

rohlauten, und ei dom die durc chlaulen
werdon. Belde SeanBetrobo kennen manel uber don Absimm Dronknapt betiigh worden
oder automatisch mit einem vorgebbaren Zeittakt ablaufen. Der automatische Scan-Betrieb
wird durch wechselweises Betatigen der Taste ,RUN/STOP* gestartet und wieder gestoppt.

Im automatischen Scan kann zusétzlich der Signaldetektor eingeschaltet werden, wodurch
ein automatisches Verweilen oder auch Stoppen auf einer belegten Frequenz erreicht wird.

© Frequenz-Scan
Der Scan-Bereich wird durch die Eingabe einer unteren und einer oberen Grenzfrequenz
festgelegt.
Als weiterer Parameter fiir den Scan-Betrieb kann die Frequenz-Schrittweite eingegeben
werden.

© Memory-Scan

Beim Memory-Scan-Betrieb stellt die Automatik bei jedem Rasterschritt den Inhalt des

nichsten positiv markierten Memory-Kanals am Empfanger ein.

Die gerade aktive Speicherplatznummer des Memorys ist jeweils in der Steueranzeige

sichtbar. Auch beim Memory-Scan ist wieder ein Scan-Bereich vorgebbar, der durch die

Eingabe einer unteren und oberen Kanalnummev fesigelegt wird. Dadurch konnen bei-

spielsweise die 100 aufgeteilt wer-
den oder ein bestimmter Mamery—ssmcn fr wichtige Festfrequenzen reserviert werden.
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24214  Test und Programmierung

Im Testbetrieb kann man Giber
gen des Empféingers vornehmen. Ei
vor allem im Servicefall niitzlich sind.

edii mehrere i
e Tests dienen zur Anzeige von Geratezustanden, die

Uber die Betriebsart ,| kann das Gerat an Bedurfnisse des
Anwenders angepaBt werden. Auch hier sind einige Programmierungen vor allem fir Service-
2wecke vorgesehen, andere dienen zur Integration der Empfénger in groere Anlagen mit
externer Steuerung.

2422  Kurzbeschreibung der Bedienung

Fr einen schnellen Uberblick (ber die Bedienung des Empféngers fir die verschiedenen
Steuerzustande sind in Anlage 3 die dafiir jeweils bendtigten Bedien- und Anzeigeelemente,
ihre Lage auf der Frontplatte und deren Funktion in Kurzform dargestellt. Und zwar au

Anlage 3, Blatt 1: fiir Normalbetrieb
Anlage 3, Blatt 2: ~fir Memory-Betrieb
Anlage 3, Blatt 3: fiir Scan-Betrieb

Analge 3, Blatt 4: fr Sonderfunktionen

Die ausfiihriiche Bedienungsanleitung findet man in den folgenden Abschnitten.
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243 fir die
2431 Normalzustand

Bedienung der eingentiichen Empféngerfunktion.
Ein-/Ausschalten des Gerites
Hinweis:  Das Gerét besitzt keinen direkt wirkenden Netzschalter. Bei angeschlossenem
Netzabel sind cie Mitoprozessorsieuerung il Steuarchrtstale (ptor) und
. Far oder im Fehlerfall mt
das Gelél durch Ziehen des Neusmksrs ganz auBer Eelneb gsnnmmen
werd

TASTE FUNKTION
O LED dunkel nach Betatigung der Taste
© LED leuchtet
STANDBY
2 Empfanger auBer Betrieb,
&) und
in Betrieb.

LGERAT IN BETRIEB*

Hinweis:  Nach dem Umschalten von ,STANDBY" in ,GERAT IN BETRIEB" laufen interne
Tests ab. Wahrend der Dauer dieser Tests (etwa 2 Sekunden) ist keine Tasten-
bedienung (und keine Fernsteuerung) moglich. Wird wahrend dieser Zeit eine
Taste betatigt, so kann dieser Vorgang als ,defekte Taste" bewertet werden. Als
Reaktion darauf geht das Gerét in den Zustand Test 03" (Tastentest). Dieser
Test kann dann iber die Taste CLR wieder verlassen werden.

Ortsbedienung / Fernbedienung

TASTE FUNKTION
© LED dunkel nach Betatigung der Taste
© LED leuchtet
REMOTE
Fernsteuerzustand.

Gerat kann nur iiber die Steuerschnittstelle bedient werden,
Bedientasten mit Ausnahme der REMOTE-Taste unwirksam.

LLOCAL*
Ortsbedienung und Fernbedienung.

Geréit kann (iber die Bedientasten und die Steuerschnitistelle
bedient werden.

Durch ein bestimmtes Befehistelegramm (“local lock out”) iiber die Steuer-
schnittstelle kann das Umschalten auf Ortsbedienung dber die REMOTE-Taste
verhindert werden.

Frequenzeingabe

a) Frequenzeingabe iber Zitferntastatur

Die Frequenzeingabe wirkt im Normalfall als MHz-Eingabe, d.h., die 10-Hz- bis 100-kHz-
Stellen werden dabei automatisch auf 0 gesetzt. Wird eine genauere Eingabe gewdinscht, so
¥ann nach Betdtigung der in di eingegeber

€ 19003 245



TASTE

FUNKTION
nach Betatigung der Taste

Die erste Ziffer einer Frequenzeingabe wirkt auf die 1-MHz-Stelle.
Gleichzeitig gehen me mHz- bis 100-kHzStellen auf Null, und die
brigen Ziffern der Frequenzanzeige werden a»nkm

Dio iz Stell blnk. (.Eingabestelle®). Di n Ziffern der Fre-
quenzeingabe erscheinen auf dieser Emgahssle\le gleichzeitig riicken
alle bisher eingegebenen Frequenzziffern um je eine Stelle nach links.
Fihrende Nullen miissen nicht eingegeben werden.

MHz-Dezimalpunkt*
Hinwels: Die Betétigung dieser Taste bei der Frequenzeingabe ist nur
notwendig, wenn die Frequenz genauer als auf 1 MHz ein-
jegeben werden soll

Die Betéitigung dieser Taste verschiebt den Blink-Cursor, der die Ein-
gabestelle markiert, um eine Stelle nach rechts, so da8 auch in die
Stellen rechts vom MHz-Dezimalpunkt eingegeben werden kann.

Hinweis: Neu eing

jegebene Ziffern wirken bis zur Betétigung der EXEcuteTaste nur auf die

Frequenzanzeige; die vorher eingestellte Empfangsfrequenz bleibt akliv.
Der Eingabezustand ist daran zu erkennen, daB eine Ziffer der Frequenzanzelge
blinkt.

EXEcute
Die

Frequenz wird als im Empfanger

wirksam.
Der Blink-Cursor erlischt

Beispiel
Eingabe der Frequenz 4852500 MHz
TASTENFOLGE | FREGUENZANZEIGE Bemerkung
Beiigng der Taste
Sele
z27.22222 Anzeige vor Beginn der
Zifferneingabe.
E 4.00000
48.00000
48.00000 Blink-Cursor riickt um eine Stelle
E nach rechts: 100-kHz-Stelle eingabe-
bereit.
48.50000 Blink-Cursor rickt nach Eingabe um
48.52000 Blink-Cursor riickt nach Eingabe um

»
3
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TASTENFOLGE | FREQUENZANZEIGE Bemerkung
nach Betatigung der Taste
4 : Stelle blinkt
= 48.52500 Die Ziffern der neuen Frequenz sind
& a eingegeben.
48.52500 Die neue Frequenz wird im Empfanger
wirksam; der Blink-Cursor erlischt.
b) i iiber den

erfolgt abhéingig
ten Bandbreite: Normalerweise entspricht etwa eine halbe Umdrehung des Abstimm-Dreh-
knopfs einer Verstimmung der Empfangsfrequenz um den Betrag der eingestellten Band-
breite. Die hier angegebenen Drehwinkel pro Bandbreite gelten bei der langsamen Abstimm-
geschwindigkeit (SLow).

von der eingestell-

Hinweis:  Der Abstimm-Drehknopf ist wahrend folgender Zustande automatisch gespertt:
iber M Ei be, Test,

rung und REMOTE.

©) Zusatzliche Steuerung der Drehabstimmung

TASTE FUNKTION
O LED dunkel | nach Betitigung der Taste
© LED leuchtet

&5 Drehabstimmung ,SLow
5 Normale Wirkungsweise des Abstimm-Drehknopfs wie oben beschrieben
(Feinabstimmung).

Drehabstimmung ,FAst":
Wirkung des Abstimm-Drehknopfs etwa um Faklor 10 schneller.

Drehabstimmung ,LOCKed":

) Abstimm-Drehknopf gespert

| Sperre wird beim nachsten Antippen der Taste ,SL FAILOCK" auf-
ben.

Taste ,SL FAILOCK" bei niedergehaltener

Taste ,2.FCTN" betéigen.

Drehabstimmung ,UNLOCKED":
Sperre des Abstimm-Drehknopfs aufgehoben.

Die Abstimmgeschwindigkeit (SL/FA) geht wieder in den Zustand, den
sie vor dem Sperren des Abstimm-Drehknopfes hatte.

£ 19003 217



Demodulationsart (Betriebsart)

TASTE
© LED dunkel nach Betatigung der Taste
© LED leuchtet

Tonlose Telegrafie,
m Uhenagerer quarzgesteuert,

Tonmodulierte Telegratie/Telefonie,
Amplitudenmodulation

Einseitenband7elefonie,
Amplitudenmodulation (im Standardgerét nicht moglich)

Pulsmodulierte Signale

Fernsprechen, Tonrundfunk
Frequenzmodulation

Kombinierte Amplituden- und Frequenzdemodulation.
Fir Suchbetrieb.
(Suche nach Sendungen mit nicht bekannter Modulation)

Hinweis:  Die Bettigung et Demodulationsart-Taste bewirkt zusaAzhch eine sinnvolle

ei Bedarf ber die

entsprechenden Tasten geéindert werden.

Bandbreite

Die eingestellte Bandbreite wird iiber eine zweistellige Ziffernanzeige (mit Vorzeichen bei
itenbandbetrieb) dargestellt. Je ein Leuchtpunkt zeigt an, ob die angezeigte Zahl kHz
oder MHz bedeutet

TASTE FUNKTION
© LED dunkel nach Betatigung der Taste
© LED leuchtet

ZF-Filterwah!
Wechsel zur néchst kleineren Bandbreite.

ZF-Filterwahl
Wechsel zur néchst groBeren Bandbreite.

Hinweis:  Beim Wechsel der Demodulationsart wird automatisch eine sinnvolle Bandbreite
vorgegeben, die dann selbstverstandiich beliebig veréndert werden kann.
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Regelart

TASTE FUNKTION
O LED dunkel nach Betaligung der Taste
© LED leuchtet

AGC EIN

Automatische Regelung

MGC" (AGC AUS)

Handregelung
Ems(ellen der Regelung tber Drehknopf ,MGC". Der Emp!anger st
richti wenn in der RF- ( s Ende des

Leuch(bandes in den markierten Bereich fallt (bremar Smch auf der
Skala).

Stérbegrenzer
TASTE FUNKTION
O LED dunkel nach Betatigung der Taste

© LED leuchtet

LiMiter EIN (Storbegrenzer EIN)
Stérspitzen in dem NF-Signal werden auf einige dB Gber
dem Nennpegel begrenzt.

LiMiter AUS
Storbegrenzer AUS

Squelch
Der Empténger E 1900/3 verfiigt iber zwei unabhéngige Squelch-Betriebsarten.
Die eine wird dber die Taste SQ eingeschaltet und stellt eine vom Empfangspegel abhéngi-
ge Rauschsperre dar, deren Ansprechschwelle tber den Drehknopf MGC variiert werden
kann. Diese pegelabhingige Rauschsperre wirkt nur als NF-Schalter
Die andere wird dber die Tas(e SIGN DET (Signaldetektor) emgesl:nalisl und hangt vom

al h steuert
auBer ﬂam Abhérsignal auch das COR (Carrier Operated Relay), wenn die Taste COR einge-
schaltet ist
Beim S/N-Squelch wirkt auch die einstellbare Abfallverzogerung ,dc’, d.h., der Signaldekte-
tor Gberpriift die Dauer der Belegung eines Signals, die Dauer der Belegungsmeldung wird
um die Abfallverzdgerung (Abfallzeit ,dc") verldngert. Die Abfallzeit (decay time) kann in
Sekundenschritten von 0 bis 9 Sekunden eingestellt werden. Die Eingabe bzw. Uberprifung
der Abfalizeit erfolgt ber die Parametereingabe (,dc") bei Frequenz- oder Memory-Scan.

Hinweis:  Mit dem Einschalten des Pegel-Squelch wird gleichzeitig die
Regelung eingeschaltet.
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Bedienbeispiele

Pegelabhangiger Squelch

© LED dunkel
© LED leuchtet

FUNKTION
nach Betétigung der Taste

SQuelch EIN

Pegelabhangige Rauschsperre.

Gleichzeitig wird AGC eingeschaltet.

Einsatzschwelle der Rauschsperre tber Drehknopf MGC regelbar.

SQuelch AUS

SIN Squelch

TASTE
© LED dunkel
© LED leuchtet

FUNKTION
nach Betatigung der Taste

Signaldetektor EIN
SIN-abhéingige Rauschsperre.

Signaldetektor AUS

Uberprifen oder Neu-Einstellen der Abfallverzogerung

Beispiel

Es soll die eingestellte Abfallzeit iberpriift bzw. eine Abfallzeit von 3 Sekunden eingestellt
werden:

TASTENFOLGE CONTROL-DISPLAY Bemerkung
nach Betatigung der Taste
2 Stelle blinkt
Manueller Frequenz-Scan
dc X X = bisher eingestelle Abfallzeit
s in Sekunden

Taste o oft betétigen,
bis im Control-Display
der Parameter ,dc X" erscheint.
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Sollte die eingestellte Abfallzeit nur Gberpriift werden, so kann man jetzt durch Betatigen der
Taste CLR wieder in den normalen Betrieb Gbergehen.

TASTENFOLGE | CONTROL-DISPLAY Bemerkung
nach Betétigung der Taste
4 : Stelle blinkt
dc 3 Abfallzeit 3 Sekunden
E s ist eingestellt.

Emplinger bslmdsl sich wieder
im Normalbetriet

COR

TASTE
O LED dunkel
© LED leuchtet

FUNKTION
nach Betatigung der Taste

COR EIN

Carrier Operated Relay in Betrieb.

Potentialfreie Arbeits-Kontakte 37 und 49 an der 50poligen Buchse der
Baugruppe SR 1910.

COR AUS

Umschaltung Pegelanzeige

O LED dunkel
© LED leuchtet

KTION
nach Betatigung der Taste

RF-Pegel

Anzeige iiber das Pegelband.

Bei autom. Regelung: Relative Feldstrke (dBm)
Bei Handregelung: ZF-Pegel

AF-Pegel

Anzeige iber das Pegelband.

NF-Pegel am Leitungsausgang.

Sollbereich innerhalb der verstarkten Linie der Skala.

Lautsprecher EIN/AUS

TASTE

FUNKTION

LautsprecherTaste (mechanisch rastend)
Gerastet: Lautsprecher EIN ~(LED leuchtet)
Gelost:  Lautsprecher AUS (LED dunkel)
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2432  Spezielle Geritefunktionen

Eingabe einer fir externes

Uber die Taste ANT kann eine zweistellige Antennennummer eingegeben werden, die dber
codierte Steuerleitungen an der Gerateriickseite zur Verfiigung steht (50polige Buchse auf
Baugruppe SR 1910). Diese Antennennummer wird bei Emspemhewng mit in die Memory-

Kanéle abernommen und bei MEM RCL auch wieder

Beispiel

Eingabe der Antennennummer 15:

TASTENFOLGE | CONTROL-DISPLAY Bemerkung
nach Betatigung der Taste

Stelle blinkt

AnXY XY : bisherige Antennennummer
E An1y

E Ants Antennennummer 15 eingegeben.
blank Ankenier-Steuediltngen sind auf
Codierung 15 geschaltet.
DATA-OUT-Taste

Abgabe der Empfénger-Einstellung Gber die Serielle Schnittstelle. (Nur giitig bei Bestickung
mit der Zusatzbaugruppe Serielle Schnittstelle oder IEC-Bus-Schnittstelle.)

Mit der Taste ,DATA OUT* wird die Ausgabe der Statusdaten iber die Serielle Schnitstelle
ausgelost. Die Zusammensetzung dieses DATA-OUT-Telegramms kann vom Anwender iiber
Programmiervorgange bestimmt werden; siehe Abschnitt 2.4.37. Das Standard-DATA-OUT-
Telogramm enthélt oigende Statusinformationen:

Frequenz, Betriebsart Bandbreite, Regelart und HF-
Pegel in dBm bei automatischer Regelung.
Dem Ausgabetelegramm wird eine Zieladresse hinzugefigt. Diese Adresse kann nach der
Eingabe ,2. FCTN', ,DATA OUT* veréindert werden (siehe nachfolgendes Beispiel 2).

Mit der Datenausgabe konnen bevorzugt andere E 1900/3-Empfénger (,Slave-Empfénger”)
eingestellt werden. Sie ist aber auch zur ber Drucker mit
Schnittstelle geeignet, da jede Ausgabe automatisch mit den Steuerzeichen ,LINE FEED*
und ,CARRIAGE RETURN" versehen wird.
Die Taste DATA OUT ist in folgenden Steuerzusténden wirksam

manueller Scan und (fur spezielle Anwendung siehe Bei-
spiele 2 und 3).
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Beispiel 1

Die Emptanger-Einstellung soll Gber die Schnitistelle abgegeben werden:

TASTE

CCONTROL-DISPLAY

4 : Stelle blinkt

nach Betétigung der Taste

Bemerkung

Das Datentelegramm wird unmittelbar
iber die Schnittstelle abgegeben.

Beispiel 2
Eingabe iner neuen Zieladresse (04) fiir DATA OUT, bzw. Anzeige der bestehenden Ziel-
TASTENFOLGE 'CONTROL-DISPLAY Bemerkung

nach Betatigung der Taste

2 Stelle blinkt

AdXY

Taste DATA OUT* bei niedergehaltener
Taste

XY: zuletzt benutzte Zieladresse

2. FCTN" betatigen.

AdoY
AdO4

B :
blank

Neue Zieladresse 04
ist eingespeichert

Beispiel 3
Abgabe beliebig ei
féinger

a

in

gsbbmr Emstallungen an ein anderes Gerat, ohne den Einstellzustand
's zu beeinflu

Dio Einsioldaten 15500000 MHz, F3E, sollen an das zuletzt achessier

1o Gerdt abgegebon werdon.
TASTENFOLGE | CONTROL-DISPLAY Bemerkung
© LED dunkel nach Betétigung der Taste
© LED leuchtet | 4 : Stelle blinkt
c_xY Anzel fer Steueranzeige fiir diese
s Bedienung unwichtig.
c_xy

Verschioben dos BlnkCursors in
Frequenzeingabe-Pos
Froquenzanzoige

2z

zzz
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TASTENFOLGE | CONTROL-DISPLAY Bemerkung
O'LED dunkel | nach Betétigung der Taste
@ LED leuchtet | & : Stelle blinkt

E‘ c_xy 1.00000

E] c_xY 15.00000
c_xY 158.00000
A
gewiinschter Frequenzwert eingegeben
c_XxY gewinuchts Sotiabsar (Semoduitions-
ant) eingegeber
C_XY Die angezeigte Einstellung wird an das

adressierte Gerét abgegeben

blank Das Bedienfeld zeigt wieder die
aktuelle Einstellung.

Hinweis: 1. Es wurden auch die anderen Einstellwerte, die im DATA—OUT “Telegramm ent-
halten sind, an den adressierten Empfénger iber
2. Der Inhalt des DATA-OU ist Uber
(siehe Abschnitt 2.43.7) beeinflusbar.
Im vorliegenden Beispiel muB es so programmiert sein, daf wenigstens Fre-
quenz und Betriebsart (Demodulationsart) enthalten sind.

Beispiel 4

Ausgabe der Einstelldaten aus einem Memory-Kanal an ein anderes Gerat, ohne diese Ein-
stellung in den eigenen Empfénger zu iibernehmen.

Werte des Beispiels: Einstellung aus dem Memory-Kanal 25 sollen an das zuletzt adressierte
Geréit abgegeben werden.

TASTENFOLGE | CONTROL-DISPLAY Bemerkung
© LED dunkel | nach Betétigung der Taste
© LED leuchtet | & : Stelle blinkt

CPXY siehe Abschnitt 2.4

4 Memory-Abfrage, Beispiel 2"
crP2y
cP2s
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TASTENFOLGE | CONTROL-DISPLAY Bemerkung
© LED dunkel | nach Betatigung der Taste
© LED leuchtet | 4 : Stelle blinkt

cpP2s Angezeigte Einstellung aus Memory-Kanal
A 25 wird an das adressierte Gerat ab-
gegeben.
blank Das Bedienfeld zeigt wieder die aktuelle
Empfanger-Einstellung.

2433 Memory-Bedienung

Der Empfanger E 1900/3 hat einen in dem
gespeichert und wieder aufgerufen werden kénnen Zuswncn 2ur statischen Betriebseise
des Memorys (ahnlich konnen die in der

Memory-Scan (siehe Abschnitt 2.4.34.1) auoh automatsch abgerufen werden.

Folgende Einstellkriterien kénnen abgespeichert werden:
Frequenz, Baticbcar mamnuulanansam Bandbroie, Regelat, Pogol Squelch E EIN!AUS und

auch als Sperrkanae am oder irdon

Sihomatischan Fquon Scan Belien benutzt werden

Fir e Stouorung i und fiir die st jo-
I mit einer von drei i (CHAN FLAG) pro-

gvamrmerbar

a) Frei (,") Dieser Kanal ist frei und steht damit fir

Neubelegung zur Verfigung.
Dieser Kanal wird im MEM-SCAN-Betrieb
bersprungen

b) Negative Marke (.n'

©) Positive Marke (,P*): Dieser Kanal wird im MEM-SCAN-Betrieb
beriicksichtigt.

Die Marke Frei (,“) dient der Speicherplatzverwaltung und damit dem Bediener bei der
Memory-Benutzung. Trotzdem ist es méglich, einen Speicherplatz auch direkt zu iiberschrei-
ben, ohne ihn vorher als frei zu markieren.

Im Mode ,MEM STO" Konnen die Speicherplétze it der Taste ,CHAN FLAG" i folg als
Sperrkanéle markiert werden:

d) Sperrfrequenz (") Diese Empfangsfrequenz mit der zugehérigen
Bandbreite wird im automatischen Frequenz-Scan
bersprungen

€) Untere Frequenzgrenze Der durch die untere und obere Frequenzgrenze

eines Sperrbereiches (, —I'): gewahlte Sperrbereich wird im automatischen

)

Obere a a
eines Sperrbereiches (I~ (Siehe Beispiel 5)
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24331  Memory-Eingabe

Uber die Tasten MEM STO, EXEcute wird die momentane Empfanger-Einstellung in den
nachstgelegenen (aufwéirtszéhlend) freien Memory-Kanal ibernommen (ausgehend von der
Kanalnummer der letzten Memory- Elngabe) Dis Noarerer de Kanls s in der Sieueran
ge erkennbar. Durch ( die st die au einem
Eetobigon andoron Mamary.Kanal mégich. Ebanso kan dina andere vorgebbare Empian-
ger-Einstellung eingespeichert werden, indem die Frequenzanzeige und die Anzeigen in den
Funktionstasten tiberschrieben werden. Dies hat keine Auswirkung auf den momentanen
Empfangsbetrieb, da die Funktion des Bedienfeldes, soweit sie die Bedienung der Empfan-
ger-Einstellungen betreffen, vom Betatigen der MEM-STO-Taste bis zur Betétigung der
EXEcute-Taste von der eigentlichen Empféngerfunktion abgekoppelt ist; d.h., der Empfanger
arbeitet wéihrend dieser Zeit in seiner urspringlichen Einstellung weiter und zeigt diese auch
nach Beendigung der Eingabe wieder an

Beispiel 1

Eingabe der Momentaneinstellung des Empfangers auf den néchsten freien Memory-Kanal
(Speicherplatz):

TASTENFOLGE | CONTROL-DISPLAY Bemerkung
O LED dunkel nach Betatigung der Taste
© LED leuchtet : Stelle blinkt
c_xy XY: Nummer des néchsten freien
a Speicherplatzes
blank Einstellung ist auf Memory-Kanal

Nr. XY dbernommen.

Beispiel 2
Eingabe der Momenlanems(ellung des Empféingers auf einen bestimmten Memory-Kanal,
2.8, Kanal 1

TASTENFOLGE | CONTROL-DISPLAY Bemerkung
© LED dunkel nach Betatigung der Taste
© LED leuchtet | 4 : Stelle blinkt
c_xy XY: Nummer des néchsten freien
Memory-Kanals
c1y Automatisch vorgegebene Kanal-

A nummer wird dberschrieben.

C_15 Die gewiinschte Kanalnummer ist ein-
a gegeben; das Symbol , _* zeigt, daB

nen, wenn Kanal 15 nicht frei markiert
gewesen ware. Der Einspeichervorgang
durch EXEcute ist davon unbeeinflust
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. TASTENFOLGE CONTROL-DISPLAY Bemerkung
© LED dunkel nach Betatigung der Taste
© LED leuchtet | 4 : Stelle blinkt
blank Einstellung ist auf Memory-Kanal Nr. 15
Ghemommen
Beispiel 3
Eingabe einer vorgebbaren Einstellung in den néchsten freien Memory-Kanal, ohne den Mo-
mentanbetrieb des Empfangers zu beeinflussen (,Eingeben nach Liste").
Eingabewerte des Beispiels: 2609750 MHz, A3E, Bandbreite 7.5 kHz.
TASTENFOLGE CONTHOL DISPLAV Bemerkung
O LED dunkel Jung der Taste
o LoD ot | &~ Sl e
C_XY XY: Nummer des néchsten freien
. s Memory-Kanals
coxY Frequenzanzeige:
E Z2ZX. Z22Z2
Blink-Cursor wurde auf Frequenz-
‘eingabe-Position gesetzt.
G XY 2.00000
3
Weitere der Frequenz
C_XY 26.09750
Gewiinschte Frequenz ist eingegeben.
C_XY Gewiinschte Demodulationsart ist
P eingegeben.
coxy Zutreffende Taste so oft betatigen, bis
in der BANDWIDTH-Anzeige 75 kHz er-
scheint.
coxY
blank Dle goutnsatio Einsollung it aut
Kanal XY bernc
o Die Ansbigen auf do Front
entsprechen wieder der ur.sprungllchen
Einstellung des Empféngers.
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Beispiel 4

Eingabe einer
Eingabewerte des

mit zugehoriger Spe

Beispiels: 145 72500 MHz.

‘Sperrkanal-Bandbreite: 30 K

TASTENFOLGE
O LED dunkel
© LED leuchtet

CONTROL-DISPLAY
nach Betatigung der Taste
4 : Stelle blinkt

Bemerkung

Taste so oft betitigen, bis an der 2. Stelle im

Control-Display die

Marke ,c* erscheint

coxvy XY: Nummer des néchsten freien
4 Memory-Kanals.
Coxy Markierung als Sperrirequenz

(2yKische Markenfolge: —n P ¢ -1 I-).
FraquazaRie ge:
272
Coxy
Biink-Cursor wurde auf Frequenz-
eingabe-Position gesetzt.
Cexy

(Bl

1.00000

Weitere Zifferne jaben der gewiinschten Frequenz.
E CcXY 145.72500
Entsprechende der beiden Tasten
oder CeXY 50 oft betéitigen, bis in der BAND-
'WIDTH-Anzeige 30 kHz erscheint.
blank Die gewiinschte Einstellung st auf

Kanal XY tbernommer
die Anzeigen auf der Frontplatte ent-
sprechen wieder der urspringlichen
Einstellung des Empfangers.
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Beispiel 5
ingabe
Eingabewerte des

piels: Untere Grenze:

eines Spermemches lur Frequenz-Scan-Betrieb.
i 80 MHz

Obsrs Grenze: 98 MHz
TASTENFOLGE 'CONTROL-DISPLAY ‘Bemerkung
O LED dunkel nach Betétigung der Taste
@ LED leuchtet 4 : Stelle blinkt
C_XY XY: Nummer des r\&cns\sn freien
s Memory-Kanal
C-IXY ~I: Markierung als untere Sperr-

Taste so oft betétigen, bis an der 2. Stelle im

Control-Display die Marke ,—I* erscheint
(zyKlische Markenfolge: —n P c -1 I-).
c-IXY Frequenzanzeige:
Z22.22222
B :
Blink-Cursor wurde auf Frequenz-
eingabe-Position gesetzt.
c-IXY 8.00000
s
c-IXY 80.00000
blank me untor Berlchegronzs st auf
nal XY tbernom:
c.-xz XZ: Nummer des néchst hoheren
s freien Kanals nach XY.
crxz I-: Markierung als obere Sperr-
s grenze

Taste so oft betatigen, bis an u-u 2. Stelle im
Control-Display die Marke ,I-*
(zyklische Markenfolge: _n P o ).
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TASTENFOLGE CCONTROL-DISPLAY Bemerkung

© LED dunkel nach Betatigung der Taste
© LED leuchtet | 4 Stelle blinkt
crxz Frequenzanzeige:
E 2212.27222
2
Blink-Cursor wurde auf Frequenz-

eingabe-Position gesetzt.

ChXxz 9.00000
clxz 98.00000

blank Die obere Bereichsgrenze ist auf
Kanal XZ Gbernommen.

Hinweis:  Die unteren und oberen Frequenzgrenzen von Sperrbereichen konnen in belie-
biger Reihenfolge auf beliebige freie Memory-Kanale jeben werden. Zu
beachten ist jedoch, daB mehrere Sperrbereiche sich nicht Gberlappen diirfen
und daB zu jeder unteren auch eine obere Grenze eingegeben wurde. Bei
Nichtbeachtung erfolgt Error-Anzeige 24 nach versuchtem Start des
Frequenz-Scan.

24332  Memory-Abfrage

Uber die Taste MEM RCL wird der Inahit des néchsigelegenen (aufwértszahlend) belegten
Memory-Kanals (ausgehend von der Kanalnummer der letzten Memory-Abirage) an der
Frontplatte angezeigt und nach Betatigung der EXEcuteTaste als Arbeitseinstellung in den
Empfanger ibernommen (Beispiel 1).

Auch hierbei ist es wieder mdglich, durch Uberschreiben in der Steueranzeige, einen belie-
bigen anderen Kanal aufzurufen, den Inhalt anzuzeigen und nach EXEcute als Empfanger-
Einstellung zu (bernehmen (Beispiel 2).

Beispiel 1
Ubernahme der Einstellung aus dem nachsten belegten Memory-Kanal in den Empfanger:
TASTENFOLGE 'CONTROL-DISPLAY Bemerkung
O LED dunkel nach Betétigung der Taste
© LED leuchtet 4 :Stelle blinkt
cPXY XY: Nummer des nachsten belegten
a Memory-Kanals; auf der Frontplatte
wird der Inhalt des Memory-Kanals XY
angezeigt.
blank Empfanger arbeitet mit der angezeigten
Einstellung
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Hinweis: Im Control-Display kann anstelle des Symbols P auch das Symbol n ¢ I oder
I~ erscheinen (abhéngig von der Markierung des Kanals).

Beispiel 2
Ubernahme einer Einstellung aus einem bestimmten Memory-Kanal in den Empfanger, z.8.
nal 18:

TASTENFOLGE CCONTROL-DISPLAY Bemerkung
© LED dunkel nach Betitigung der Taste
© LED leuchtet | & : Stelle blinkt

CPXY XY: Nummer des nachsten belegten
A Memory-Kanals
CP1Y Automatisch vorgegebene Kanal-

cpP18 Gewdinschte Kanalnummer ist

blank Einstellung aus Memory-Kanal 18 wird
im Empfanger wirksam.

fiir den M

Markierung eines Einzelkanals

Im Betriebsmode MEM RCL kann die Marke des aufgerufenen Memory-Kanals geéndert
werden, d.h., bei jeder Betatigung der Taste CHAN FLAG springt die Marke zyklisch auf die
néchste der drei mogl Marken _, n und P, siehe Abschnitt 2.433.

Beispiel
Ummarkierung oder Loschung eines bestimmten Memory-Kanals, z.8. Kanal 15:
TASTENFOLGE | CONTROL-DISPLAY Bemerkung
© LED dunkel nach Betétigung der Taste
© LED leuchtet | & : Stelle blinkt
CPXY Die positive Marke ,P* wird
a angeboten.
c_xvy Die Marke ,frei wird
. angeboten
cnXxy Die negative Marke .n" wird
s angeboten

Eine weitere Betitigung der CHAN-FLAG-Taste wirde in zyklischer Folge wieder mit der
Marke ,P* beginnen.
Die zuletzt aufgerufene Marke wird wirksam.
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TASTENFOLGE | CONTROL-DISPLAY Bemerkung
nach Bettigung der Taste
: Stelle blinkt

Dle Betaiging der CleeRsto trngt

blank Sustand. Dadureh wird dor Einstel

Markiervorgang nicht beeinflust.

Hinweis:  Zum Loschen bzw. Freigeben des Memory-Kanals hatte man bei diesem Bei-
spiel die CHAN-FLAG-Taste nur einmal bettigen miissen.

Bereichsmarkierung
AuBer der Markierung einzelner Memory-Kanale ist auch die Ummarkierung ganzer Memory-
Bereiche méglich.

Die Eingabe erfolgt im . Der beeinfluBte wird

durch die SCAN-PARAMeter CL und CH bestimmt (siehe Abschnitt 2.4.2.4, Memory-Scan)
2u diesem Zwecke wird die Taste CHAN FLAG bei niedergehaltener Taste 2. FCTN ge-
dritckt. Boi jedor Betatigung wechselt die Marke in der Steueranzeige auf das nachste der
drei mdglichen Symbole —, n und P. Wird der Markiervorgang mit dem Symbol
beendet, so werden alle Memory-Kanale zwischen CL und CH als frei markiert. Wird die
Markierung aber mit dem Symbol ,P* oder ,n" abgeschiossen, so werden alle belegten
Kanéle im spezifizierten Bereich mit ,P* oder ,n" markiert. AbschiuB mit EXEcute.
Bedienbeispiel siehe Abschnitt 2.4.34, Beispiel 3.

Weitere Bedienbeispiele im Memory-Betrieb
1. Sichten des Inhalts mehrerer belegter Memory-Kanale ohne EinfluB auf den Einstell-
zustand des Empféngers
w-eaemones Bottigen der MEM-RCL Taste bringt nacheinander die Kanalnummern der
belegten Memory-Kanéle und deren Einstellinhalt auf der Frontplatte zur Anzeige ohne
dor aufendon Betrab des Empangors 24 beorflussen. Boendigung mit OLoah

TASTENFOLGE:

»

Sichten des Belegungszustands des Memorys, d.h. Darstellung der freien Kanal-
mmern:

Wiederholtes Betétigen der MEM-STO-Taste bringt nacheinander die Kanalnummern der
freien Memory-Kanale zur Anzeige ohne den laufenden Betrieb des Empfangers zu
beeinflussen. Beendigung mit CLeaR.

TASTENFOLGE:
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3. Korrektur des Einstellinhalts eines Memory-Kanals.
Folgender Anwendungsfall wird angenommen:
Uber MEM RCL oder im MEM-SCAN-Betrieb wird die Einstellung eines Memory-Kanals
in den Empfénger Gibernommen. Uber die normale Empfénger-Be wird die Ein-
stellung optimiert. Die korrigierte Einstellung soll in den urspringlichen Memory-Kanal
iberschrieben werden.

Beispiel

Uber MEM RCL, EXE wird mit dem Inhalt von Memory-Kanal 25 der Empfanger auf die
Frequenz 130.14000 MHz eingestelli, mit dem Abstimm-Drehknopf wird die Empfangsfre-
quenz auf den Wert 13015000 MHz verbessert, in den Memory-Kanal 25 soll der korri-
gierte Frequenzwert libernommen werden:

TASTENFOLGE CONTROL-DISPLAY Bemerkung
© LED dunkel nach Betatigung der Taste
© LED leuchtet 4 ¢ Stelle blinkt

a) Ubernahme der Einstellung aus Kanal 25 (wie oben beschrieben):

cPXY
4

E crP2y
E cP2s

blank Frequenzanzeige:
130.14000

Mit dem Abstimm-Drehknopf wird die
Empfangsfrequenz optimiert auf: 13015000

b) {
stellun

der nglichen Frequenz des M Kanals mit der korrigierten Ein-

cpP2s Dun:h die gleichzeitige Betatigung der
s te wird erreicht, das die
Memorwsmnung nicht auf den
néchsten freien Kanal schaltet, sondern
die Kanalnummer des Recall-Vorgangs

Taste ,MEM STO" bei niedergehaltener noch einmal anbietet.
Taste ,2. FCTN* betétigen.
blank Auf Memory-Kanal 25 st die
Frequenz 130.15000 MHz tber-
nommen.
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2434 Scan-Betrieb
Scan-Betriebsarten
Man unterscheidet zwei Scan-Betriebsarten:

1. Memory-Scan, hierbei werden die Einstellungen der belegten Memory-Kanéle zyklisch
durchlaufen.

Fi . d.h., der ich wird in
durchlaufen.

Scan-Ablauf

Beide Scan Satibeartan Wonnen mantisl dber den Acsti +Drehknopf betétigt werden
‘oder automatis iem wahibaren Zeittakt ablaufen.

Der automatische Scan ist immer dann in Betrieb, wenn er Gber die Taste RUN/STOP ge-
Startet wird. Abermaliges Betatigen dieser Taste stoppt die Scan-Automatik wieder. Im ge-
stoppten Zustand kann der Scan manuell iber den Drehknopf betrieben werden.

Beim automatischen Scan 136t uch der Signaldetektor einschalten, der durch Auswer-
tung des feststellt, ob auf der Frequenz ein Sen-
der akiv ist. Dies wird fur die schnelle, Suche nach belegten

quenzen ausgenutzt.

Folgende Scan-Betriebsarten sind moglich:

24341 Memory-Scan

Memory-Scan manuell

Der Drehknopf schaltet zwischen den positiv markierten Memory-Kanélen um und stellt den
jeweiligen Memory-Inhalt am Empfénger ein, wobei je nach Drehrichtung der Anfangs-

00" bzw. der Endkanal ,99* unabhangig von ihrer Markierung den Scan stoppen.
Die gerade eingestellte Speicherplatznummer ist in der Steueranzeige sichtbar.

Memory-Scan automatisch

im Memory-Scan-Betrieb st oAl bei jedem Schritt den Inhalt des nachsten posi-
tiv markierten Memory-Kanals am Empfanger ein. Dieser automatische Scan-Betrieb wird
durch wechselweises Beﬂéugsn der Taste ,RUNISTOP* gestartet bzw. gestoppt.

Die Ablaufgeschwindigkeit bzw. die Zeit zwischen zwei Kanalumschaltungen ist Gber den
Scan-Parameter ,dt" einstellbar. Siehe auch Abschnitt 24346.

Im automatischen Memory-Scan ist ein Scan-Bereich vorgebbar, der durch die Eingabe einer
unteren und einer oberen Kanalnummer (,CL’, ,CH") festgelegt wird. Nach Erreichen der
oberen Kanalgrenze beginnt der Scan automatisch wieder an der unteren Grenze.

Dadurch sind die 100 Memory-Kanée in unterschiedliche Scan-Programme aufteilbar, oder
s kann ein bestimmter Memory-Bereich fiir wichtige Festitequenzen reserviert werden.
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24342  FrequenzScan

Frequenz-Scan manuell

Nach Eingabe der Frequenzschrittweite, dem Scan-Parameter ,dF", stellt sich der Empfénger
mit Betétigen des Drehknopfes nur auf Empfangsfrequenzen im Abstand der Schrittweite
.dF* ein. Die genaue Lage dieses Rasters richtet sich nach der Momentanfrequenz beim
Einschalten des ,FREQ SCAN". Als Schrittweite konnen alle Werte zwischen 10 Hz und
999999 MHz eingestellt werden.

24343  Linearer Frequenz-Scan
(Automatischer Frequenz-Scan mit linearem Raster)

Im einem Scan-Bereich, der durch Eingabe einer unteren (,FL') und einer oberen (,FH
Frequenzgrenze festgelegt ist, stellt die Automatik mit jedem Schritt den Empfanger auf eine
um die Schrittweite ,dF* hohere Empfangsfrequenz ein. Die genaue Lage dieses Rasters
richtet sich nach dem Wert der unteren Frequenzgrenze ,FL, so daB nach jedem Neustart
des automatischen Scans de Lage ¢ des Frequenzrasters gleich ist, auch wenn die Frequenz
bei einer beim vorstat wurde, (Hirin un-
terscheidet sich der suometicha SeanAbiut vom manuellen, bei dem sich die Lage des
Frequenzrasters immer nach der Frequenz richtet, die beim Einschalten des manuellen
Scan eingestellt war)

Nach Erreichen der oberen Frequenzgrenze beginnt der Scan automatisch wieder an der
unteren Grenze ,FL. Die Verweilzeit je Frequenzschritt ist mit dem Scan-Parameter dt*
wahibar. Wiederholtes Betétigen der ,RUN/STOP*-Taste bewirkt wechselweises Starten und
Stoppen des automatischen Scan-Betriebs. Beim Stoppen des automatischen Scans wird
auf den manuellen Scan umgeschaltet.

Hinweis:  Beim automatischen Scan-Ablauf sind die Rasterschritte von der unteren Scan-
Frequenzgrenze ,FL* abgeleitet, d.h., die Momentanfrequenz errechnet sich
nach folgender Formel:

Neue Frequenz = FL + n x dF
(n ist die Anzahl der Scan-Schritte, FL ist die untere Scan-Bereichsgrenze).

Beim manuellen Scan ist die Momentanirequenz nur von der letzten Frequenz
abhangig, die Scan-Frequenzgrenze ,FL" spielt fiir die Lage des Rasters keine
Rolle:

Neue Frequenz = Letzte Frequenz + dF

b mit

Der Betrieb mit Signaldetektor bewirkt, daB sich die gewahite Verweilzeit ,dt* nur auf den
Kanalen und Frequenzen einstellt, fir die der Signaldetektor Belegung findet, wobei nur
wahrend der Dauer der Verweilzeit das NF- Slgnal aul den Lautsprecher durchgeschaltet ist.
i durch Auswertung des

Empfa Im Betrieb mit
ist noch seine MeBzeit fur die Belegungsevkennung‘ als Vielfaches der internen MeBzeit, ein-
stellbar. Im Control-Display erscheint der Wert des Scan-Parameters dt nach X und

splittet. X hedeutel die Verweilzeit bei belegter Frequenz, Y bedeutet den Faktor der inter-
nen MeBzei
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24344  Adaptiver Frequenz-Scan
(Automatischer Frequenz-Scan mit adaptivem Raster)

Eine zweite Betriebsart im ermoglicht die
schnelle Suche belegter Frequenzen im Sean Bersan St gekennzeichnet durch ein
Suchverfahren mit Grob- und Nachsuche. Der adaptive Scan wird vorgewahit durch Eingabe
des Parameters dF = 000000.

Beim adaptiven Scan-Ablaut Igst ein vorausgehender Grobsuchschritt mit 2 MHz Bandbreite
im Grobsuchraster 1 MHz nur bei gefundener Belegung die Nachsuche innerhalb des beleg-
ten Grobsuchintervalls aus. Die Nachsuche erfolgt mit der gewsihlten Empfangsbandbreite in
einer ihr fest zugeordneten Schrittweite. Je nach Belegungsdichte im Scan-Bereich werden
s0 Suchschritte eingespart und die Suchgeschwindigkeit dadurch entsprechend erhdht. Das
Suchraster im adaptiven Scan st der gewahiten Empfangsbandbreite wie folgt zugeordnet

Empfangsbandbreite Rasterschrittweite
2 MHz 1 MHz
1 MHz 500 kHz
05 MHz 250  KkHz
90 KkHz 50  KHz
50 KkHz 50  kHz
30 KkHz 25 kHz
15 khz 25 kHz
75 kHz 6,25 khz
3 khz 15 KkHz

Die Wahi der Rasterschrittweite ,dF* entfailt deshalb, jedoch wird dieser Scan-Parameter
durch Eingabe des Wertes 0 MHz dazu benutzt, den adaptiven Scan einzuschalten. Bezig-
lich Rasterlage, ,RUN/STOP", Verweilzeit ,dt", Sperrirequenzen und Sperrfrequenz-Bereichen
gilt gleiches wie im normalen Frequenz-Scan-Betrieb.

Hinweis:  Bei adaptivem Scan (dF = 0) stellt sich der Signaldetektor beim Start des
Scans automatisch ein.

24345  Sperrfrequenzen und Sperrbereiche

Im automatischen Frequenz-Scan, z.B. bei der Suche neu aufkommender Sendungen, ist es
vorteilhaft, Sperrfrequenzen und Sperrirequenz-Bereiche vorgeben zu konnen. Dies sind be-
Kannte bzw. aufgeklarte Frequenzen sowie Frequenzbereiche der Rundfunksendungen oder
sonstiger Funkdienste, die im Scan-Bereich liegen und von der Suche ausgeschlossen wer-
den sollen, damit das Auffinden der zu erwartenden Sendungen verbessert witd. Die Ein

be solcher und erfolgt in die wo-
bei fir einen Spe.me.emh "wel Mamory Handle, Jo siner 0r cl untero und abere Berelchs-
grenze, zu belegen sind. Zur Markierung als Sperrfrequenz dient die Marke <’ der unteren
Bereichsgrenze die Marke . —I* und der zugehbrigen oberen Grenze * Diese
Marken werden beim wiederholten Betétigen der Taste .CHAN FLAG* & dev Steueranzeige
angebmen, wenn ,MEM STO* gedriickt ist. Die Sperrirequenzen bzw. Bereichsgrenzen kon-
nen in beliebiger Reihenfolge im Memory stehen. Es ist allerdings darauf zu achten, daB zu
jeder unteren Bereichsgrenze auch eine obere vorhanden ist bzw. umgekehrt,

Bedienbeispiele: siehe Memory-Eingabe, Beispiele 4 und 5.
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Die Behandlung der Bereiche im

Frequenz-Scan geschieht in folgender Welse

Hat der Prozessor fiir einen Frequenzrasterschrit
der mit der

eine beginnende eaev schon teilweise
fer einer unteren
behar

emciot, wird disa handelt,
also kein Stop des Frequenz-Scans im Fallo dner mé»gnchen Eelegung Als Rechenwerte
dienen die 6-dB-Nominal-Bandbreiten der ZF-Filte

Bei Scan-Betrieb mit Signaldetektor st zu beachten, da aufgrund der Selektionskurven der
Filter ein ignal auf der in einem

durchaus im s.yuaI/Rauschsuna ausreichend sein kann, um Belegung auszulésen und
den Scan zu stoppen. Abt attt die Eingabe einer vergrdBerten Sperrbandbreite oder
eines Sperrbereiches. An der aberen Grenze ines Sperrbereichos begit dor Scan aul der
néchsten Rasterfrequenz, wie sie durch die Werte der unteren Scan-Bereichsgrenze und der
Rasterschrittweite bestimmt ist

24346  Anzeige und Eingabe der Scan-Parameter

Die Scan-Parameter Verwellzan dt', Schrittweite ,,dF“ unlare Frequenzgrenze ,FL", obere

I bzw. untere ,CH* und Abfall-
zeit ,dc* werden uber die Taste SCAN-| FARAMMGV nachslnander zyklisch auigsvmun und an-
gezeigt. Die Taste ist nur im Zustand FREQ SCAN und MEM SCAN wirksam

Bei FREQ SCAN umfat der Zyklus dt, FL, FH, dF und dc, wahrend bei MEM SCAN d, CL,

n. Dl Tasonsiouerung it 0 ausgeleg, daf der Wert oines enzel

non Parameters wlederholt varert werdon ohne jedesmal alle anderen Parameter
durchtasten zu massen, d.h., jeder Neuauirul o Parameter-Anzeigel-Eingabe begmm wie-
der mit dem bei der letzten angezeigten

Der Zustand der Parameter-Anzeigel-Eingabe kann entweder durch nochmaliges Betatigen
der MEM-SCAN- oder der FREQ-SCANTaste verlassen werden (das Gerdt befindet sich
dann im manuellen Scan-Zustand) oder aber durch Betétigen der RUN/STOPTaste (das
Gerit arbeitet dann im Automatik-Scan weiter).

Eingabe-Format fir Verweilzeit
Bei Anwahl des Scan-Parameters Verweilzeit* (siehe Beispiel 1 in Abschnitt 2.4347) steht
im Control-Display folgende Anzeige:

dtxy
Die Bedeutung von XY richtet sich hierbei danach, ob der automatische Scan-Betrieb mit
oder ohne Signaldetektor durchgefiihrt wi
1. Bedeutung des Verweilzeit-Parameters X

11 Signaldetektor ist nicht eingeschaltet
(kontinuierlicher Scan-Ablauf):

lautt der Scan rein ab, d.h., jeder Raster-
o ‘unabhéngig von der Aktivitét auf der eingesteliten Empfangsfrequenz gleich
lang. Diese Dauer ist dber den Verweilzeit (dwell time)-Parameter X in Sekundenstufen
zwischen 0 und 9 Sekunden einstellbar.
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12 Signaldetektor ist eingeschaltet
(belegungsgesteuerter Scan-Ablau):

Bei eingeschalictom Slgnaldeleklar verham dev Empfanger nur dann fir die eingestellte Ver-
weilzeit auf ei n dure Belegungs-
messung o AKIviG! aut dor a\ngas(e\llen Fvequenz erkannt wurde. Da die Mefzeit des
Slgnn\delek(ors sehv kurz ist, kann auf diese Weise jo nach Belegungsdichte des abgesuch-

des blaufs erreicht werden.

121 Konstante Verweilzeit (,dt* = 1Y bis 7)
i dieser Ablaufbetriebsart dauert die Verweilzeit bei jedem aktiv gemessenen Emp-
fangskanal gleich lang: abhéingig vom Verweilzeit-Parameter 1 bis 7 Sekunden.

122 Proportionale Verweilzeit (.dt"
Waurde diese Ablaufart durch Eingabe einer ,8" fir den Verweilzeit-Parameter gewahlt,
50 verharrt der Empfanger so lange auf einem belegt gefundenen Rasterschritt bis die
AKktivitit der empfangenen Frequenz endet.
Astaliverzggerung der Vereilzet

nale Verweilzeit (,dt" = BY) verlangert sich noch um die einstellbare

Rorotaan (decay time). Der Decay-Parameter ,dc* kann in Sekundenstufen zwischen
0und 9 Sekunden emgegehen werden. Bei ,dc* = 0 tritt keine Verlangerung ein.

1.23 Stopp bei Belegung (dt* = 9Y)
Wird der Verwallzeit-Parameter mit 9" eingegeben, so wird der automatische Scan bei
der ersten aktiven® Einstellung gestoppt (Verweilzeit unendiich”).

2. Bedeutung des MeBzeit-Parameters Y

Uber die Ziffer Y ist die MeBzsit des Signaldetektors whlbar. Y bedeutet den Fakior, mit
dem die GrundmeBzeit multipliziert wird. Eine verlangerte Mefzeit erhdht die Ansprech-
Empfindiich Signaldetektors und verbessert die Entdeckung intermittierender Aussen-
dungen. Die GrundmeBzeit betragt fur die ZF-Bandbreite 3 kHz zehn Millisekunden, fir die
ZF-Bandbreite 75 kHz drei Milisekunden und fiir alle groBeren Bandbreiten eine Mill-
sekunde. Zur eingestellten MeBzeit addiert sich eine Bearbeitungszeit von 1 Millisekunde

(im Mittel)

Eingabe-Format fiir Schrittweite ,dF*

Bei Anwahi des Scan-Parameters ,Schrittweite" steht im Control-Display die Anzeige ~dF-.
Gleichzeitig erscheint in der Frequenzanzeige der g ksame Wert von .dF"
Durch Blinken der Eingabestelle (1-MHz: Slelle) wird deutlich, daB der Wert fir eine Neu-
Einstellung Gberschrieben werden kann

Die Neu-Eingabe kann in einem ersten Schritt bis zur 10-Hz-Stelle erfolgen. Normalerweise
genilgt diese Unterteilbarkeit der Schrittweite. Bei der Aufkidrung bestimmter "ungerader
Sender-Raster ist es zur Vermeidung rechnerischer Abweichungen bei groen Scar

Bereichen notwendig, die Schrittweite noch feiner unterteilen zu kbnnen.

Beim E 1900/3 st dies bis zur 0,1-Hz-Stelle mdglich.

ie Eingabe der letzten zwei Stellen des dF-Parameters erfolgt in einem anschiieBenden
zweiten Schritt durch Betatigen der SCAN-PARAMeter-Taste bei gleichzeitig niedergehalte-
ner 2. FCTN-Taste. Jetzt wird der dF-Parameter in der Frequenzanzeige um zwei Stellen
nach links verschoben; d.h., die Anzeige beginnt rechtsbiindig mit der 0,1-Hz-Stelle und en-
det links mit der 1-MHz-Stelle.
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ACHTUNG! Abweichung von der Beschriftung der Frontplatte.

Es blinkt jetzt als erste Emgabemalla die 1-Hz-Stelle. Von hier ab konnen

Stellen eingegeben werden

Adaptiver Scan: dF*

ie zwei restlichen

00000
Durch Eingabe einer Null beim Scan-Parameter dF wird der adaptive Scan eingeschaltet
(siehe Abschnitt 2.434.4).

24347  Bedienbeispiele fiir Scan-Betrieb

Bei

Starten des automatischen Frequenz-Scans mit Neu-Eingabe aller Scan-Parameter. Signal-

detektor eingeschaltet.

Annahme fiir neu einzugebende Werte:

Verweilzei auf akiive Einstellung: 4 Sekunden
MeBzeit des Signaldetektors: X interne Mefzeit
Untere Frequenzgrenze (FL): 15800000 MHz
Obsro Frequenzgrenze (FHY: 16200000 MHz
Schrittweite ( 833333 kHz

TASTENFOLGE | CONTROL-DISPLAY Bemerkung

O LED dunkel nach Betatigung der Taste

© LED leuchtet

4 : Stelle blinkt

blank Manueller Frequenz-Scan
eingeschaltet
blank Signaldetekor
eingeschal
dtxy Parametor Anzsigel Eingnbe
N XY: bisherige Ver
(manueller Scan susgsscnllleli
dray Uberschreiben der bisherigen
3 Einstellung
dta2 Verweilzeit auf 4.2
a gesetzt
LR

Frequenzanzeige:
z

A
bisherige untere Frequenzgrenze
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TASTENFOLGE CONTROL-DISPLAY Bemerkung
©O LED dunkel ich Betatigung der Taste
© LED leuchtet | 4 : Stelle blinkt
E‘ -FL- 1.00000
E] =FL- 15.00000
=-FL- 158.00000
s
E] Untere Frequenzgrenze ist
eingegeben.
~FH- Frequenzanzeige:
222.222722
s
bisherige obere Frequenzgrenze
~FH- 1.00000
Weitere Zifferneingabe bis neue obere
Frequenzgrenze vollstandig eingegeben i 162.00000
-dF- Frequenzanzeige:
E z.zz
2
bisherige Schrittweite
-dF- 0.00000
:
E —dF- 0.00000
-dF- 0.00000
-dF- 0.08000
E -dF- 0.08300
E ~dF- 0.08330
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TASTENFOLGE CCONTROL-DISPLAY Bemerkung
O LED dunkel nach Betatigung der Taste
© LED leuchtet | 4 : Stelle blinkt
—dF- 0.08333
8
—dF- 83330.0
s

Parameter-Eingabe wird fiir
1-Hz- und 0,1-Hz-Stelle

Taste ,SCAN PARAM" bei madergehallsnsr freigegeben.
Taste ,2. FCTN" betétigen.
E -dF- 83333.0
-dF- 83333.3
= .
blank

automatischer Frequenz-Scan
lauft

Beispiel 2

Starten des Memory-Scans mit Neu-Eingabe der Bereichsgrenzen. Als Verweilzeit wird der
beim quuanz-Scmae»sp&al emgsgabens Wert beibehal

Annahme iﬂr neu einzugebende Werte:
"Untre Bereichegrenzs (G Memory-anal 12

Obere Bereichsgrenze (CH): Memory-Kanal 30

TASTENFOLGE | CONTROL-DISPLAY Bemerkung
© LED dunkel nach Betétigung der Taste
© LED leuchtet | 4 : Stelle blinkt
CPXY Manueller Memory-Scan ist ein-
- geschaltet. Im Control-Display wird die
Fis Nummer XY des gerade aufgerufenen
Memory-Kanals angezeigt. Der Empfin-
ger ist auf dessen Inhalt eingestellt
dtaz2 Parameter-Anzeige/Eingabe ein-
A geschaltet, bisherige Verweilzeit
(manueller Scan ausgeschaltet)
cLxy XY: bisherige untere Bereichsgrenze
cLiy
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TASTENFOLGE | CONTROL-DISPLAY Bemerkung
© LED dunkel nach Betatigung der Taste
© LED leuchtet | 4 Stelle blinkt
cL12 untere Bereichsgrenze neu
8 eingegeben
CHXY XY: bisherige obere
N Bereichsgrenze
CH3Y
CH30 obers Berskchugrenzs neu
a eingegeb
cPXY Automatischer Memory-Scan lauft.

XY: Nummer des gerade aufgerufenen
Memory-Kanals, abhéngig von den
neuen Parametern.

Hinweis:  Ist kein Memory-Kanal belegt, dann erfolgt auch kein Starten des Memory-
Scans (Error 20).
Beispiel 3
Beroichamarkiorng,
wischen den Memory-Kanélen 10 und 30 sollen alle belegten Kanale positiv markiert
o
TASTENFOLGE 1| CONTROLDIGPLAY Bemerkung
O LED dunkel ung der Taste
o LED lovemet | £ Sele e

cPXY

Taste so oft betatigen,
bis Parameter

erscheint XY: bisherige untere Bereichsgrenze
cL1y
cLio untere Bereichsgrenze
A eingegeben
CHXY XY: bisherige obere

Bereichsgrenze
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TASTENFOLGE CONTROL-DISPLAY Bemerkung
O LED dunkel nach Betétigung der Taste
© LED leuchtet | 4 : Stelle blinkt
CHBY
CH30 obers Bersichagronzs
2 eingegeb
cPXY Rilcksprung aus der Scan-Parameter-
Eingabe in MEM-SCAN-Betrieb
“icni- Der Markenzyklus kann abhangig von

Taste ,CHAN FLAG" bei niedergehaltener
Taste ,2. FCTN® betatigen.

-ICPI-

dar vorhargehanden Bedienung auch
mit ,C_* oder gleich mit ,CP*

nen. Entsprechend missen die aen
2. FCTN, CHAN FLAG einmal mehr
oder einmal weniger betétigt werden.

blank

Von Kanal 10 bis Kanal 30 sind alle
Memory-Kandle mit der Marke P
versehen.

Hinweis: ,Eingert

ickte Tasten® Kbnnen tbersprungen werden, wenn durch vorhergehende

dienung der Bereich XY bereits von Kanal 10 bis 30 festgelegt war.

Beispiel 4

Einschalten und Starten von schnellem Frequenz-Sc
des dF-Parameters:

an (,Adaptiver Scan) durch Nullsetzen

TASTENFOLGE
© LED dunkel
© LED leuchtet

CONTROL-DISPLAY
nach Betétigung der Taste
4 Stelle blinkt

Bemerkung

manueller Frequenz-%can

blank
eingeschaltet

Taste 5o oft betatigen, Frequenzanzeige:

bis Parameter \22272

-dF s

erscheint bisherige Schrittweite

—dF- 0.00000
s
Schneller Scan-Betrieb.
eingeschaltet

blank

Automatischer Scan
gestartet
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2435  Test

Eigentest des
Nach jedem Einschalten des Gerts fiihrt der Mikroprozessor einen Test des Programm- und
Arbeitsspeichers durch.

Autrufbare Geriite- und ProzessorTests
Aufruf der Testprozeduren

Nach Betatigung der Taste ,TEST PROG" kann durch Eingeben einer zweistelligen Testnum-
mer ein bestimmter Test aufgerufen und durch EXEcute dessen Ablauf gestartet werden.
AuBerdem wird durch wiederholtes Antippen der Taste ,TEST PROG" zur jeweils néchsten
Testnummer weitergeschaltet.

Stellt die Testprozedur einen Fehler fest, wird dies durch ein akustisches Signal und eine.
Fehlerziffer in der Steueranzeige mitgeteilt. Uber CLeaR kann dieser Zustand verlassen
werden.

Bedienbeispiel fiir Testaufruf
Direkter Aufruf eines Tests und dessen Start
Annahme: Test 04 (Signaldetektor-Test) soll zur Ausfihrung kommen.

TASTENFOLGE CONTRQL DISPLAY Bemerkung
O LED dunkel Betitigung der Taste

© LED leuchtet I S(elle blinkt
tXy zuletzt durchgefiihrter Test
2 hatte Nummer

t o4 Test 4 lauft ab: Ziffernanzeige
(kein Blinken) im Frequenz-Display:
7227

Wenn dieser Test nach einer gewissen Zeit abgelaufen ist, wird dies durch das Wiederein-
der Testnummer signalisiert. Das MeBergebnis des Tests wird im

Frequenz-Display angezeigt:

‘x 04 zz22

Soll der Test nicht wiederholt werden und auch kein anderer Test ausgefiihrt werden, so
kann iiber die CLeaRTaste in den der
werden.
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2.4351  Aufstellung der Testnummern mit ihrer Funktion

t00:

ton:

to2:

t03:

t04:

Die folgenden drei Tests zeigen
und geben deshalb nur el Bestickung mit dor Baugmpps 'SR sei0 8

Ergebn

tos:

BITE, automatischer Gesamitest

jeser Test, der die Diagnose fehlerhatter Baugruppen ermaglicht, ist nur wirksam,
wenn das Gerét mit der Baugruppe BT 1900 bestiick ist.
Der Test ist zuséitzlich zum Aufruf ber die Frontplatte auch iber die Taste TEST* auf
der BT-Baugruppe an der Riickseite des Gerdts ausld
In einem automatischen Testablauf werden die ssugmppen des Empfangers in ihrer
Funktion dberpriift. Der Ablauf des Tests ist zum groen Teil durch Aufleuchten der
zugehorigen Anzeigen des Bedienfelds verfolgbar.
Sobald ein Fehler erkannt ist, wird die defekte Baugruppe Gber die entsprechende
Leuchtdiode an der Frontplatte von BT 1900 (Riickseite des Gerats) angezeigt und der
automatische Tes:ablnm gestoppt. Der Empfanger geht in den chmalbsmeb zurick.
Gleichzeitig erfolgt ei iber die
Oor diose Eor Nummar wird meist auber der defskhsn Baugmpps noch eine néhe-
L3 Diagnose des Fehlers mitgetei JE 97": ,ZF-Filterbaugruppe gestort’. Uber die

sto CLosR wird dio Anzsigo der Fehlernummer geloscht

Uit der Tot o ohne Fehlermeldung ab, so wird dies durch ein akusti
sches Signal (BEEFj ‘und Ubergang in den Normalzustand gemeldet. An der Riick-
seite des Gerats leuchtet dann die griine Anzeige Testende".

Gesamt-Test (Filter-Test)

r Empfanger wird vom Mischer bis zum Demodulator geprift. Wahrend des Ab-
laufs st in der BANDWIDTH-Anzeige das gerade eingeschaltete Filter und in der Fre-
quenzanzige die zugehtrige Position auf der Filterbaugruppe sichtbar.

Hinweis: Der Test t 01 kann nur sinnvoll ablaufen, wenn der Empfanger mit dem

HF-Teil HT 1610 bestckt ist.

Display-Te:
Fir kurze ZBI( leuchten alle LEDs und Display-Segmente.

Eingabe-Tes!
Bei Eméngung jeder Taste erscheint in der Frequenzanzeige der zugehérige interne
Tastencode.

Signa\deleklnr Test
macht 1000 Ei des am anliegen-

don Signals und 74t die erkannton Belegungen in der Frequenzanzeige sichibar
hoch. Die MeBzeit des Einzelschrittes ist bandbreitenabhéngig. Die Anzahl der Mes-
sungen pro Einzelschrit ist tiber den Scan-Parameter dt (1 bis 9) eingebbar.
Beiaplek: Artamanoingang offen (kein Signal):

nzeige nach Ende von Test t 04,0
Amennansignal vorhanden
Anzeige nach Ende von Test t 04: 1000 oder weniger, je nach
Signal/Rausch-Abstand des empfangenen Signals.

ppe an
interpretierbares

Anzeige des Statusregisters des USART-Bausteins auf der Baugruppe SER 1810.
Die Anzeige der logischen Zustande erfolgt iber das Frequenz-Display. Das nieder-
wertigste Bit steht an der ,10-Hz-Stelle"

Hinweis: Dieser Test dient ausschlieBlich Servicezwecken.
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t08:

t10:

Anzeige der Codierung der Geréte-Adresse auf der Leiterkarte der seriellen Schnift-
stelle SER 1810. Die Codierung wird im Frequenz-Display angezeigt (siehe nachfol-
gende Tabellen).

Anzeige der Codierung von Baudrate und Zeichenformat auf der Leiterkarte der
seriellen Schnittstelle SER 1810. Die Codierung wird im Frequenz-Display angezeigt
(siehe nachfolgende Tabellen).

Gesamttest fiir Servicezwecke
Hinweis: Dieser Test ist nur Gber das Bedienfeld und nicht iber die Steuerschnitt

stelle aufrufbar.

ur wirksam, wenn das Gerét mit der Baugruppe BT 1900 bestickt ist

Der Testablauf entspricht dem BITE-Test (t 00). Bei der Feststellung eines Fehlers
bleibt die Testroutine allerdings in dem Zustand stehen, in dem der Fehler auftrat, so
daB die Moglichkeit fir Signalverfolgung mit externen MeBmitteln besteht. In diesem
Zustand erfolgt keine Fehleranzeige an der Baugruppe BT 1900. Uber die Taste
CLeaR kann der stehengebliebene Test t 10 ausgeschaltet werden. Der Empfanger
geht dann in den Normalzustand. Jetzt wird der Fehler auch an der BITE-Baugruppe
angezeigt. Beide Fehleranzeigen (BITE-Baugruppe und Control-Display) werden Gber
die ClLeaR-Taste geloscht.

Anzeige der Entscheidungsschwelle des Signaldetekiors. Nach dem Betatigen der

EXEcute-Taste zeigt das FREQUENCY DISPLAY die zu der eingestellten ZF-Band-
breite gehdrende Pulszahischwelle.

€ 19003



Kontrolle der auf der

Nach Test 07 steht in der Frequenzanzeige ei
Damit ist die Geratenummer wie folgt verknipft:

(Test 07, 08)

Abbild der Codierstecker ST 11...ST 18.

Steckernummer: (0" =A-B)
817 1615 1418 12 11 (1"=8-0)
Frequenzanzeige ADRESSE
im
100MHz 10MHz 1MHz 100kHz ~10kHz 1kHz 100Hz 10Hz GroBsystem
o 4 o 4 0 0 4 o 0
0 o o 4 0 4 4 1 1
o o o 4 o 0 1 0 2
0 0 0 4 1 4 4 1 9
0 4 0 1 4 4 o 0 10
0 4 0 1 4 4 0 1 1"
1 4 0 1 1 o o 0 %
1 4 0 1 1 0 0 1 9
Frequenzanzeige ADRESSE
100MHz 10MHz 1MHz 100kHz ~10kHz 1kHz 100Hz 10Hz Keinsystom,
1 1 1 1 0 0 4 4 0
1 1 1 1 0 0 4 1 1)
1 1 1 1 4 4 1 0 2
1 1 1 1 1 4 [ 1 9
) 8 550 01 gastal. In Kiein-
o Einorstallod st
Wendol
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Nach Test 08 steht in der Frequenzanzeige ein Abbild der Codierstecker ST 21...ST 28,

Damit sind die Baudrate, die Zeichenlange, die Festlegung fiir Par

Stopbits codiert.

ybit und die Anzahl der

Steckernummer:

27 27 26 . 25 24 23

22

21

(0" =A-8B)
(“1°=B-0C)

Frequenzanzeige

100MHz 10MHz 1MHz 100kHz ~10kHz 1kHz

100Hz

10Hz

BAUDRATE

0 0

0

1

1

ole|o|o|ole

=) Bl Auslisforung werden 1200 Baud singestall

Frequenzanz

100MHz 10MHz 1MHz 100kHz ~10kHz 1kHz

100Hz

10Hz

0

88it )

1

7 Bit

Kein Parity **)

Mit Parity

0dd Parity

Even Parity

0

1 Stopbit **)

1

2 Stopbits

=) Bei Auslioforung eingestel.

2.48
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2436  Fehlermeldungen

Durch verschiedene Situationen kann das Gerat zur Ausgabe von Fehlermeldungen veran-
1aBt sein. Dies erfolgt durch ein akustisches Signal (BEEP) und die gleichzeitige Anzeige
einer Error-Nummer im Control-Display.
Solche Fehlermeldungen kénnen ausgeldst werden durch:

® Fehibedienungen

® Bedienungsversuche, fiir die eine notwendige Zusatzbaugruppe nicht vor-
handen ist

® Gerétefehler, die in Testabléufen erkannt werden

. im mit der exter-

der
nen Dateniibertragung
Error-Nummern aus Fehlbedienung leuchten nur fiir kurze Zeit aut. Die anderen Fehlermel-
dungen bleiben normalerwéise stehen und konnen iber CLeaR geléscht werden.

2.4361  Aufstellung der Fehlernummern (Error-Nummern)

E01: Bedienfehler: Bettigte Funktion ist im eingestellten Betriebszustand nicht sinnvoll

E02: Fehler bei der Frequenz den Frequenz-
bereich des Empféngers.

E03: Funktion ist nicht aufrufbar, weil zugehdrige Zusatzbaugruppe nicht bestick ist.

E20: Kein belegter Memory-Kanal im definierten Scan-Bereich.

E21: Scan-Parameter FL falsch eingegeben (FL auBer Bereich).

E22: Scan-Parameter FH falsch eingegeben (FH auBer Bereich).

E23: Scan-Parameter dF falsch eingegeben (zu groB).

E 24: Sperrbereichsgrenzen unvolistandig eingegeben oder Gberlappende Sperrbereiche.

E50: Fehler im Programmspeicher, ZST 1810, IS 14 oder IS 22 (wenn vorhanden).

E55: Fehler im Arbeitsspeicher, ZST 1810, IS 20.

E 56: Fehler im Arbeitsspeicher, ZST 1810, IS 4.

E60: Schnittstellenfehler: Time out*

E6l: Uberlauf des 3

E 64: Schnitistellenfehler: ,Steuersignale DCD, DSR falsch*

E65: Schnittstellenfehler: ,PARITY/ FRAMING/ OVERRUN"-Fehler

E66: Schnittstellenfehler: ,Steuersignal CTS falsch* (bei Bestiickung mit Serielle Schnitt-
stelle) oder ,Warten auf IEC-Bus* (bei Bestiickung mit IEC-Bus-Schnittstelle).

E70: Fehler beim Test t 01 (Filtertest bzw. GO/NO GO-Test).
Je nachdem, ob die Fehlermeldung nur fir einzelne Filter oder fir alle Filter auftritt
ist die Fehlerursache bei dem einzelnen Filter oder im Gesamigerat (GO/NO GO) zu
suchen.

E74: Meldung: HF-Tell ist auf Break-in geschaltet (kein Fehler).

Die folgenden Fehler werden nur bei Bestickung mit der Baugruppe BT 1900 (BITE)
erkannt:

E57: Baugruppenfehler: Steuerbaugruppe ZS (Bedienfeld BF)

E 80: Baugruppenfehler: Spannungsversorgung NS/INB

E81: Baugruppenfehler: Synthesizer SO, Thermostat auBer Toleranz. Wahrend der Aufheiz-
phase stelt diese Meldung keinen Fehler dar (bis zu 20 Minuten
nach Einschalten des Gerats).
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E82: Baugruppenfehler: Synthesizer SO (AO + SR)

E94: Baugruppenfehler: Oszilatorzusatz OZ

E95: Baugruppenfehler: HF-Teil 1 (HT 1610)

E96: Baugruppenfehler: HF Teil 2 (HT 1600 U2/2)
Die Felamaihng starnt von dom HETol, das abhinglg von
der eingestellten Empfangsfrequen in Betrieb is

E97: Baugruppenfehler: ZF-Filterbaugruppe FI

E98: Baugruppenfehler: Demodulator DE

E99: Baugruppenfehler: Demodulatorzusatz DZ

2437  Programmierung

Uber den Vorgang der Programmierung ist es moglich, den Empfénger in verschiedenen
Parametern an die Forderungen der sp Verwendung anzupassen. Viele der Pro-
grammierungen beziehen sich auf den Datenverkehr Gber die Steuerschnittstelle. Es Kani
2.8. die Zusammensetzung des Datentelegramms, das nach Betétigung der DATA-OUT-Taste
abgegsbsn i bt vl Dis Programmiarung erkigt ber cie Tastatur des

Zuerst wird die Tasto TEST PROG bel nedorgebafzner 2. FcrN Taste betatigt. Der Emp-
fanger befindet aih damit i ,Programmieriats’ was im Control-Display durch die Buch-
staben ,Pr* angezeigt wird. Durch die daraunolgende Eingabe einer zweistelligen Program-
miemummer aus der nachfolgenden Liste und die Betatigung der EXEcute-Taste wird die
gewinschte Programm\emng wirksam und der Programmiervorgang beendet. Weitere Pro-
grammierungen erfolgen durch wiederholte Durchfiihrung des Programmiervorgangs mit den
entsprechenden Programmiernummern.
Hinweis:  Da durch die Programmierung der Empfénger in seiner Funi
den kann, soll dieser Vorgang nur durch entsprechend autori
vorgenommen werden.

ion geindert wer-
iertes Personal

Beispiel
Programmierung BEEP EIN (Pr 09):

TASTENFOLGE | CONTROL-DISPLAY Bemerkung
© LED dunkel nach Betatigung der Taste
© LED leuchtet | 4 Stelle blinkt

PrXY
a

Taste ;TEST PROG* bei niedergehaltener
Taste ,2. FCTN" betitigen.

Proy
Prog
blank
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24371

Pr 00:

Prot:

Pros:
Prog:
Prit:
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Liste der Programmier-Nummern

Gesamtloschung:
 Emplanger-Einsislung und alle Memory-Kanéle werden auf neutrale Werte

B Gesamllowhung wind angewandt nach Batteriowechssl, zur Inlalisiorung dor
Arbeitsspeicher oder zur schnellen Léschung fr Geheimhaltungszwecl
Normieung des Gerdtes:

Programmierung 00 werden auch die brigen Programmier-Parameter auf einen
fomen 1 isierungswert gesetzt. Die Geratesteuerung hat dann folgende Grund-
einstellung: BEEP EIN, bei Scan mit Signaldetektor wird bei jeder positiven Bele-
gungsmessung ein DATA-OUT-Telegramm Gber die Schitistelle abgegeben.

Die Zusammensetzung des DATA-OUT-Telegramms entspricht dem Standard, wie er
unter 2432 beschrieben ist.
Im folgenden sind die durch Pr 00 vorgegebenen Initialisierungswerte durch das
Zeichen ¥ gekennzeichnet
Hinweis: Wenn die obere Frequenzgrenze 1000 MHz betrégt, oder wenn die Zusatz-
igruppe ,Demodulatorzusatz* DZ vorhanden ist, mu8 bei Inbetrieb-
nahme nach Pr 00 auch die 9
rung Pr 18 bzw. Pr 15 vorgenommen werden.

rprogrammierung:

In einem automatischen Mefizykius wird die tatséchiiche Bestiickung des Empfén-

gers mit ZF-Filtern und ihre Plazierung in der Filterbaugruppe festgestellt und abge-

speichert. Eine neue Filterprogrammierung wird notwendig nach eventuellem

Andern der Filterbestiickung oder Batteriewechsel.

Hinwels 1: Bei der Filterprogrammierung ist es empfehlenswert, den Emfpanger
ohne Verbindung zu anderen Geréten, z.B. Antennen-Verteileranlagen,
2u betreiben, da die empfindiiche Messung durch eventuelle Ausgleichs-
strome (ber die Masse gestort werden kann.

Hinweis 2: Die Programmierung Pr 01 funktioniert nur, wenn das Gerat mit dem

HF-Teil HT 1610 bestiickt ist.

Display AUS

Die Anzeigen des Bedienfelds sind mit Ausnahme folgender LEDs dunkelgesteuert:

Control-Display, Abstimmanzeige, Pegelband, Taste Lautsprecher, Taste STANDBY

¥ Display EIN

Normale Anzeigefunktion des Bedienfeldes.

BEEP AUS.

W BEEP EIN.

Manuelle Programmierung der Filterplatze:

(Beispiel im Anschiug an die Aufstellung der Programmierungen)

Die manuelle Programmierung wird dann notwendig, wenn nach einer vorhergehen-
n automatischen Zuordnung der Bandbreiten (Pr 01) erkannt wird, a8 einem be-

stimmten Filterplatz eine falsche Bandbreite zugeordnet wurde.

Nach Aufruf der Programmierung (Pr 11, EXE) erscheint in der Frequenzanzeige die

Nummer der ersten Filterposition (PO 1) und in der Bandbreitenanzeige die Band-

breite, die dem Filterplatz 1 (in der Baugruppe F) zugeordnet ist. lst diese Zuord-

nung korrekt, so wird dies durch Betatigen der EXE-Taste bestatigt, worauf die An-

zeige zum Filterplatz 2 wechselt usw. Wird eine Zuordnung als falsch erkannt, so

Kbnnen dber die alle mogli der

£ 1900/3-Filterpalette aufgerufen werden. Ist die richtige Bandbreitenanzeige ge-

wahit, so wird diese durch Betétigen der EXE-Taste als neue Zuordnung zu dem Fil-

terplatz abgespeichert. Ein unbestiickter Filterplatz wird durch drei Striche (~—-)

im Bandbreiten-Display angezeigt.




Pria:

Pr 16:

Pri7:
Pr18:

Pr 19:

inschalten einer speziellen Mischregelung:

Hierbei wirkt das Handregelpotentiometer auf feil-Regelung, whrend das
2F-Teil automatisch geregelt wird. Die Anzeige der Taste AGC ist von der Program-
mierung Pr 3 unbesinfut. ie Mischrogelung witd durch Betiigung der AGC-Taste
oder durch ein

Hinweis: Diese Mischregelung ist fiir den Normalbetrieb nicht vorgesehen.

Setzen der Normschwellen des Signalgenerators fir alle Bandbreiten

Nach dem Einsetzen neuer EPROMs oder nach Erneuern der Backup-Batterie
miissen die Entscheidungsschwellen fur den Signaldetektor neu gesetzt werden.

muB aus tinden in zwei

Der

Schritten (a und b) durchgefiihrt werden:

a) ,Programmierung 14* eintippen, nach Betétigen der ,EXE*Taste bleibt die

nzeige ,Pr 14* im CONTROL DISPLAY stehen.

b) Die Zahl 14 im CONTROL DISPLAY durch Eingabe einer 1 und einer O ber-
schreiben; jetzt steht ,Pr 10* im CONTROL DISPLAY. Die anschiie8ende Betati-
gung der. EXETaals 43 dan Setzen dr Staniard-Entschelcungedcimwelien dos
Signaldelekiors Wikeatm ekt i sohWap e Programmiervogng em
BEEP-Signal al

Hinweis: Die durch Programmierung 14 fr alle Bandbreiten gesetzten Standard-

schwellen sind normalerweise zum Erreichen der notwendigen Empfind-
lichkeit des Signaldetektors ausreichend. Bei den BandbvsFen ab 200 kHz

fwairts (0.2 MHz, 05 MHz, 1 MHz, 2 MHz), ist es mdglich, daB abhéngig
von den bestiickten Empféingerbaugruppen mit der Normalschwelle nicht
dhe masimalo EpVCAcHel st wird. Ober den Ectfolyeng Pro-
n die des optimiert
erdon: Do et vo alem fr o Bandbrat 2 Mz von Bedeutung,
wenn der ,Adaptive Frequenz-Scan" beniitzt werden soll.

Initialisierungs-Programmierung, wenn das Gerét mit der Zusatzbaugruppe .Demo-
dulatorzusatz* DZ bestiickt ist.

wenn keine

v
zusatz* DZ vorhanden ist
W Setzen der oberen Frequenzgrenze auf 500 MHz.

Setzen der oberen Frequenzgrenze auf 1000 MHz (bei entsprechender Bestickung
mit HF-Teil HT 1600 U2/2).

Eichung des Signaldetektors fiir einzelne Bandbreiten
Nach dem Elnse(zsn neuer EPROMs oder nach Emeuen der Backup-Batterie mis-

& die ingsschwellen fiir den Signaldetekior neu gesetzt werden. (Siehe
uch | 14) Die durch 14 fir alle Bandbreiten ge-
Soten ind ise zum Erreichen der

Empfindlichkeit des ngnalde'akmrs ausreichend. Bei den Bandbreiten ab 200 kHz
aufwéits (0.2 MHz, 05 MHz, 1 MHz, 2 MH2), ist es mdglich, daf abhéngig von den
bestiickten Empfangerbaugruppen mit der Normalschwelle nicht die maximale Emp-
findiichkeit erreicht wird. Uber den Eichvorgang ,Programmierung 19° kann die
Empfindlichkeit des Signaldetektors optimiert werden: Dies ist vor allem fur die
Bandbreite 2 MHz von Bedeutung, wenn der ,Adaptive Frequenz-Scan” benitzt
werden soll
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Vorbereitung des Eichvorgan:
Der Empfénger soll sich in belriebswarmem Zusiand befinden.
Der Antenneneingang BU 1 an der Baugruppe BT 1900 oder HT 1610 wird mit 50 ©
(abgeschirmt) abgeschlossen.
Die Bandbreite einstellen, fir die die Eichung durchgefiihrt werden soll; z.B. 200 kHz.
Durchfiihrung der Eichun
Dieser Vorgang erfolgt "ok Sicherheit in zwei Schriten
Eingabe ,Programmierung 19°. Nach Betétigen der Taste ,EXE" Iéuft der automatische
Eichvorgang, das Ergebnis wird nach einem Doppel-BEEP im FREQUENCY-DISPLAY
als numerischer Wert der Schwelle angezeigt.
Durch Eingeben der Ziffern 1 und 0 wird die Zahl 19 aberschrieben. Im CONTROL
DISPLAY steht jetzt ,Pr 10", Nach Betatigung der Taste ,EXE* wird die bei der Eichung
festgelegte Schwelle bernommen und der Eichvorgang fir diese Bandbreite mit einem
BEEP-Signal beendet. Fir jede gewiinschte Bandbreite mus der Eichvorgang getrennt
durchgefiihrt werden.
Uber Test 19 kann fiir jede Bandbreite die aktuell eingespeicherte Ansprechschwelle im
FREQUENCY-DISPLAY abgelesen werden
Hinweis 1: Die beschriebene Eichung ist im Prinzip auch fir Bandbreiten, die Kleiner als
200 kHz sind, durchfiihrbar.
Dazu reicht ais Vorbereitung aber nicht das AbschiieBen des Antenneneingangs
mit 50 Q aus, sondern es mu eine zuséizliche Rauschquelle angeschlossen
werden. Dazu muf am Antsnaningang BU 1 an dor Baigruppe | BT 1900 oder
HT 1610 ein bei 25 MHz mit einer
aquivalentem Signalpegel eingespeist werden.
Hinwes 2: Eine eventuell nachtréglich vorgenommene Programmierung 14° dberschreibt
alle ber ,Programmierung 19" geeichten Schwellen.

BE

N o

»

»

2ur des DAT)

Das DATA-OUT-Telegramm, das bei Betéitigung der Taste ,DATA OUT* oder einer entspre-
chenden Anforderung iiber die Schnittstelle abgegeben wird, kann in seinem Inhalt und da-
mit in seiner Lange Gber Programmiervorgange definiert werden (nur sinnvoll bei Be-

stickung mit serieller Standardschnitselle oder IEC-Bus- bzw. IEEE-4g8-Schnitstele).

Pr 20: Zieladresse (ADXX) im DATA-OUT-Telegramm nicht enthalten.

Pr21: 'V Zieladresse (ADXX) im DATA-OUT-Telegramm enthalten.

Pr 22: 'V Memory-Kanal-Nr. (MCXX) im DATA-OUT-Telegramm nicht enthalten.
(Nur bei Memory-Scan-Betrieb wirksam.)

Pr23: Memory-Kanal-Nr. (MCXX) im DATA-OUT-Telegramm enthalten.
(Nur bei Memory-Scan-Betrieb wirksam),

Pr24: Frequenz (FX. ..X) im DATA-OUT-Telegramm nicht enthalten.
Pr25: W Frequenz (FX. . .X) im DATA-OUT-Telegramm enthalten.

Pr 26: Demodulationsart (DXXX) im DATA-OUT-Telegramm nicht enthaten.
Pr27: ¥ Demodulationsart (DXXX) im DATA-OUT-Telegramm enthalten.
Pr 28: Bandbreite (BXXXX) im DATA-OUT-Telegramm nicht enthalten.
Pr29: 'V Bandbreite (BXXXX) im DATA-OUT-Telegramm enthalten.

Pr30: 'V Informationsblock im DATA-OUT-Telegramm nicht enthalten.

Pr3t: im DATA-O enthalten: Regelart,
Squelch und Rauschsperre.

£ 19003 253



Pr32: ¥ Pegelmessung (LXXXX) im DATA-OUT-Telegramm nicht enthalten.
(LXXXX) im DATA-O enthalten.
¥ Absenderadresse (UNXX) im DATA-OUT-Telegramm nicht enthalten
Absenderadresse (UNXX) im DATA-OUT-Telegramm enthalten.
Keine automatische Abgabe des DATA-OUT-Telegramms.
¥ DATA-O wird bei positiver ‘automatisch ab-
gegeben.
Pr38: ¥ Telegramm-Syntax bei Datenausgabe (Standard):
Steuerzeichen am Telegrammbeginn: LF (Line Feed)
Steuerzeichen am Telegrammende: CA (Carriage Return)
Hinweis: Wenn in einer Anlage ein Fernbediengerét enthalten ist, dann ist diese
Syntax notwendig.
Pr38: Telogramn-Syiax bel Detenatiogaba
ein Steuerzeichen am Telegr
S(eusvzeluhsn am Telogrammende: GALF (Garriage Retur, Line Fesd)
Pr40: 'V Beim Erreichen der oberen Scan-Grenze wird kein Telegramm iber die Steuer-
schnittstelle abgegebe
Pr 41: Beim Erreichen der oberen Scan-Grenze wird s ASCIi-Telegramm mit der Nach-
richt ,.SC* iber die Steuerschnittstelle abgegeber

Praz: Das Scan-Betrieb A-Ol (Program-
miorung 37) st das durch Programmierung 20 bis 55 duiniana norma ASCH
Telegramm.

Praz: Im (Frequenz- und M wird bei Belegungs-
meldung a7 ein verlirztes das
nur die Frequenz enthalt, ausgsgeben
(Durch dieses wird die des

Botiebe mit Abgabo der ber die Schnittstelle
erhsht)
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Beispiel

Manuelle Filterprogrammierung (Pr 11)

Annahme: Nach Programmierung Pr 01 kann das 1-MHz-Filter nicht mehr eingestellt wer-
, obwohl es im Empfénger eingebaut ist. Dies soll durch manuelle Program-
mierung Korrigiert werden.
TASTENFOLGE | CONTROL-DISPLAY Bemerkung
© LED dunkel nach Betatigung der Taste
© LED leuchtet 4 Stelle blinkt
PrXX
)
Taste ,TEST PROG" bei niedergehaltener
Taste ,2. FCTN" betatigen.
Prix
s
Pri1
Pri1
FREQUENZ- | BANDBREITEN-
ANZEIGE | ANZEIGE
PO 1 75 kHz Abgespeicherte Zuordnung:
7,5 KHz auf Position 1
(korrekt)
PO2 15 kHz Abgespeicherte Zuordnung:
15 kHz auf Position 2
(korrekt)
PO3 30 Kz Abgespeicherte Zuordnung:
30 kHz auf Position 3
(korrekt)
PO4 --- Abgespeicherte Zuordnung:
Kein Filter auf Position 4
(falsch)
PO4 2 MHz falsch
PO4 1 MHz rrekte Zuordnung,
wird nach EXE abgespeichert
PO5 2 MHz Restliche Zuordnungen waren
richti
Programmierung kann mit CLR
abgebrochen werden. Oder es
kbnnen die restlichen Positionen
mit der EXE-Taste durchgetippt
werden. Nach der F'osniun Fo7
wird die Programmierung
automatisch beendet (mit BEEP)

£ 190013



244 Inbetriebnahme eines Gerates nach langerer Lagerzeit

Soll ein Gerat nach langerer Lagerzeit (iber ein Jahr) in Betrieb genommen werden, dann
sind alle Tasten mehrmals zu betétigen und alle Steckverbindungen mehrmals anzuschlie-
Ben und abzuziehen. Hierdurch sollen etwa entstandene Oxidschichten beseitigt werden.

Dariiber hinaus ist der folgende Abschnitt zu beachten:

2441 Kontrolle der Normalfrequenz

Diese Uberpriifung gestattet nur eine grobe Kontrolle des Frequenznormals. Eine genaue
Priifung ist in Band 2 dieser Beschreibung, Baugruppe AO 1710, angegeben.

Der Empfénger ist nach einer Einlaufzeit von mindestens einer Stunde bei Nennspannung
auf eine miglihat hohe Nomsliequanz dines WWV- oder MSF-Senders (25 oder 30 MHz)
einzustellen. Betriebsart A1B und Handregelung. Abhoren mit Kopfhorer. Der Empfénger
e 6 aul Schwoburge Nl obgesimnt sein o ein Uberlagerungston zu horen, dann mus

it den beiden R 1und R 2 an der Stirnseite der
Eaugmppe AO 1710 werden. (Nur von Fachper

245 Empfang bei verschiedenen Betriebsarten

Die Ziffern hinter den den Hinwei des Bildes in
Anlage 2.

1 A1A, A1B (Af)-Betrieb
Modulationsart: Das Signal mit der Nennfrequenz des Senders wird im Rhythmus
der zu Gbertragenden Nachrichten getastet.

Nachrichtenquellen: ~ Morse-Handtelegrafie,
Maschinen-Schnelltelegratie,

Funkbakensignal,
Senderkennung.
Nachrichtenausgang: NFAusgang (600 ©),
Lautspre
Knpihélerausgang
Einstellung: Stellung
STANDBY-Taste (20) Gerat EIN
Abstimmung (32, 30, 8) Nennfrequenz des Senders mit
Zifferntasten oder Abstimm-
Drehknopf einstellen
Betriebsart (14) ATAATB (A1)
Bandbreite (28, 11) 75 kHz
HF-Regelung (27) automatisch (AGC EIN)
NF-Regelung (26) 2bis 3
Abstimmung (32, 30, 8) Nennfrequenz so weit ver-

stellen, bis Uberlagerungston
(1kHz) horbar wird
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A2A, A28 (A2)-Betrieb
Modulationsart: Die frequenzkonstante Modulation eines Tragers wird im Rhyth-
mus der zu (bertragenden bindren Nachricht getastet.

Nachrichtenausgang: -NF-Ausgang (600 Q),

Lautsprecher,
Kopfhbrerausgang.
Einstellung: Bedienelement Stellung

STANDBY-Taste (20) Gerét EIN

Abstimmung (32, 30, 8) Nennfrequenz des Senders mit
Zifferntasten oder Abstimm-
Drehknopt einstellen

Betriebsart (14) ASE (A3)

HF-Regelung (27) automatisch (AGC EIN)

NF-Regelung (26) 2bis 3

Bandbreite (28, 11) Bandbreite so weit verkleinern,

wie es der Modulationston des.
Senders zuliBt

3 A3E (A3)-Betrieb
Modulationsart: Das Signal mit der Nennfrequenz des Senders wird von der
Nachricht amplitudenmoduliert.
Nachrichtenausgang: NF-Ausgang (600 €),

Lautsprecher,
Kopfhdrerausgang

Einstellung: Stellung
STANDBY-Taste (20) Gerét EIN
Abstimmung (32, 30, 8) Nennirequenz des Senders mit

ferntasten oder Abstimm-
Drehknopf einstellen
(A3)

Betri
Bandbreite (28, 11) 75 kHz
HF-Regelung (27) automatisch (AGC EIN)
NF-Regelung (26) 2bis3

4 F3E (F3)-Betrieb

die hband. Der Trager wird
frequenzmoduliert.

Nachrichtenausgang: NF-Ausgang (600 ),
Laut

recher,
Kopfhorerausgang.
Einstellung: Stellung
STANDBY-Taste (20) Gerat EIN
Abstimmung (32, 30, 8) Nennfrequenz des Senders mit
Zifferntasten oder Abstimm-
Drehknopf einstellen
Betriebsart (14) F3E (F3)
Bandbreite (28, 11) je nach Frequenzhub
HF-Regelung (27) automatisch (AGC EIN)
NF-Regelung (26) 2bis 3
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5 Pulsmodulierte Nachrichten-Sendungen
Nachrichtenausgang: ZF- bzw. Video-Ausgang
Einstellung: Bedienelement

Stellung

STANDBY-Taste (20)
Abstimmung (32, 30, 8)

Betriebsart (14)
Bandbreite (28, 11)

& J3E (A3J)-Betrieb

Gerat EIN

Nennfrequenz des Senders mit
Zifferntasten oder Abstimm-
Drehknopf einstellen

PON

> 100 kHz, je nach Modul

hband. Es liegt entweder

ber (0S8 odar untor (USB) dor Nennirequent dos Sonders, Auf
der Nennfrequenz erfolgt keine Ausstrahlung.

Nachrichtenausgang: NF-Ausgang (600 ©),

recher,
Komnorerausgang
Einstellung:

Stellung

STANDBY-Taste (20)
Abstimmung (32, 30, 8)

Betriebsart (14)
Bandbreite (28, 11)

HF-Regelung (27)
NF-Regelung (26)

Gerat EIN

Nennfrequenz des Senders mit
Zifferntasten oder Abstimm-
Drehknopt einstellen

J3E (A3))

+3 kHz (OSB) oder

-3 ki

Hz (USB)
automatisch (AGC EIN)
2bis 3
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246 Betriebskontrolle

Pos. Nr. in Uberpri

Anlage 2

20 STANDBY-Taste Gerat EIN Anzeigen leuchten

1 Umschaltung Pegelanzeige RF

18 Lautsprecher EN

26 Lautstarke mittlere Stellung

Test 01 ausidsen Uber den Lautsprecher

(siehe Abschnitt 2.4.35) ist die ,Melodie® d
MeBtones hérbar; tiber

Abstimmhilfe ist die

variierende Ablage der
MeBirequenz sichtbar; in
der Pegelanzeige er-
scheinen unterschied-
liche MeBpegel; in der
Frequenzanzeige er-
scheint die Position des
gemessenen Filters und
in der Bandbreitenanzei-
ge die erkannte Band-
breite.

20 STANDBY-Taste Gerat EIN Anzeigen leuchten

29 Abstimmgeschwindigkeit langsam (SLow)

30,8 Abstimm-Drehknopf drehen Frequenz andert sich,

der einge-
s«emen Bandbreite

29 Abstimmgeschwindigkeit ~ schnell (FAst)

30,8 Abstimm-Drehknopf drehen Frequenz éndert sich
etwa um den Faktor 10
schneler s bel

Jlangsar

27 HF-Regelung automatisch

EIN)

8 Lautsprecher EN

28,11 Bandbreite groBtmogliche

26 Lautstarke kurzzeitig auf Rechts-  Es muB Rauschen im

anschlag drehen

Lautsprecher horbar sein
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Pos. N in Uberprii
Anlage 2
Antenne anschiieBen
7 Umschaltung Pegelanzeige  RF
“ Betriebsart A3E (A3)
27 HF-Regelung automatisch
(AGC EIN)
28, 11 Bandbreite 75 kHz
32,30,8  Abstimmung Auf A3E-modulierten  einwandfreie Wiedergabe
Rundfunksender
18 Lautsprecher EINAUS Lautsprecherabschaltung
19 Koptharer Kopfhorer anschiieen  Kopfhorerwiedergabe
27,2615 HF-Handregelung am Pegelband auf etwa gleiche Lautstérke

markierten Bereich wie bei automatischer

einstellen HF-Regelung
2 Lautstiirke 0bis 6 Lautstérke-Regelung
Antenne anschlieBen
17 Umschaltung Pegelanzeige RF
" Betriebsart A1B (A1)
27 HF-Regelung automatisch
(AGC EIN)
28,11 Bandbreite 75 kHz
32,308  Abstimmung auf WWV- oder MSF-
Sender abstimmen
(25 MHz oder 30 MHz)
32,308  Abstimmung Verstimmen: 1 kHz 1000-HzTon
unter die Nennfre-
quenz des Senders
17 Umschaltung Pegelanzeige  RF
14 Betriebsart FIE
2811 Bandbreite 500 kHz (90 kHz)
32,308 Abstimmung auf F3E-modulierten  einwandireie Wiedergabe
Rundfunksender
26 Lautstarke 0bis 6 Lautstarke-Regelung
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25 Bedienung und Betrieb unter besonderen klimatischen Bedingungen

Das Geral lsl bei Tsmparaiuren zwischen ~25 °C und +55 °C funktionsfahig (siehe dazu

Abschnitt 132). Es ist fir den Betrieb in Gebauden, Kraftfahrzeugen, Schiffen usw. gebaut.
Bei Bemeb im Freien ist das Gerat vor Regen, Schwallwasser, starker Sonneneinstrahlung,
Staub und Sand zu schiitzen.

Das Gerat ist 5o aufzubauen, daB eine austeichende Liiftung, insbesondere bei hohen
Umgebungstemperaturen, gewahrleistet ist.

sind von dem Geréit fernzuhalten. Etwa erforderliche Kihlluft ist von
iese Filter sind in den vorgeschriebenen Zeitabsténden zu

Staub und Feuc
Staubeilchen zu filtern.
reinigen.

26 Pllege

Das Gerat bedarf keiner besonderen Pflege. Je nach Verschmutzungsgrad ist es mit einem
trockenen, weichen Lappen oder Pinsel zu entstauben. Weiterhin ist der feste Sitz aller
Steckverbindungen zu priifen. Siehe auch die Abschnitte 2.4.2.4 und 3.1.3.
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3 WARTUNG UND INSTANDSETZUNG
DURCH DAS BEDIENUNGSPERSONAL

a1 Wartung

314 Sonderwerkzeuge

Es sind keine Sonderwerkzeuge erforderlich.

312 Wartungs-Zeitplan

Ist das Gerét Teil einer Anlage, so erfolgt die Wartung nach dem Zeitplan der Wartung der
Anlage. Ansonsten sind lediglich nach Abschnitt 2.6 i

313 Wartungshinweise

AuBer den in Abschnitt 2.6 aufgefihrten Reinigungsarbeiten ist folgendes zu beachten:

Eine verschmutzte Frontplatte darf nicht mit Spiritus oder anderen aggressiven Flssig-
keiten, sondern nur mit einer milden Seifenldsung gereinigt werden.

S

In Abstanden von einem halben Jahr ist die Normalfrequenz nach Abschnitt 2.4.4.1 zu
kontrollieren.

32 durch das

321 Sonderwerkzeuge, MeB- und Priifgerte

Sonderwerkzeuge sind nicht erforderlich. Me8- und Priifgeréte sind in den einzelnen
Baugruppen-Beschreibungen, Abschnitt 4.1, angegeben.

€ 19008 301



322 Einfache Stérungs- und Fehlersuche

Mogiche Ursache

Bessiligung

Gerat gont nach dom Einschaften
don Zutand Progammiarng 60
(Control Display: Pr 00)

Die dbrigen LEDS mgan oventuell
eine wirt” Einstelun

Felochor Zusand i Aisspoiche:
rscheinichste Ursache: Battorie

Battrie einioten (weilere An-
Gabon i Bana ). S zunichst der

schao man das Gort
e Baaigon dor EXEcut

ot rogammiring 00 -
ron des Am.ssw-cnusv
Hinweis

B Programmiarung 0 witd do n
halt samilcher Memory-Kanle ge-
Ioscht
Hinwels 2:

Auch bel defekter (oder fehiender)
Battrio bloibl der Zustand des Ar-
baitsspeichers bei Notzunterbre-
‘chung bis zu einigen Minuten kor-
it eralen

inwes 3:

Eine Necgrogrammiring des

Shnaidtaior t ool wern
ihal des Arbeissy

Gestr war Sioh P14 Pr 10

Bedienfeld reagiert nicht auf Tasten-
betatigung

Gerat auf STANDBY.
Bodienfold steht auf REMOTE

Unvollsténdig ausgefahrte Bedien-
folgen

Sonsige arzsige seringen oder
Erroraust Einflisse
oo o Fomstouerschnitaale

‘STANDBY-Taste betétigen (Gerat
IN)

"REMOTE Taste betatigen (Bedienfeld
LocAy)

EXEcute-Taste oder CLA-Taste bo-
atigen

(CLA-Taste betatigen, wenn unwirk-
N + CLATasto be-

und wieder einschalton.

Gerét geht nach dem Einschalten in
einen Zustand, der durch Tastenbe-
tatigung nicht mohr geandert werden
Kann.

Battrie for .

odor
erstes Einschalten nach dom Aus-
wechseln dieser ,BackupBatiere

saln. Netz ausschalton, 2.8, Netz-

und Progvammwung 00 durch
fihre

et nach dem Elnachien in
o3

Conel Sl 89

Eine der Bedienfeldtasten .hangt”
mechanisch

Duch vrschevsisesSadigendar

roquenzanzeige)

‘Gerat 181 sich icht dber 500 MHz
absimen, obwoh o2 i dom
U272 bestick s

Tastencingabe .Programmiorung 18"
(siehe Abschitt 2.437)

Keino Lautsprecher-Wiedergabe

Lautsprocher ist ausgeschalet

NF-REGELUNG in Stelung 0

Lauisprecher-Taste (16) auf EIN
schalton (gedrick)
NF-REGELUNG auf 3 bis 4 ein-
stollon

Buchse oder Kabelanschiu defek!
Kopihorer defekt

Buchse dberprofen
Kopthorer auswechsein

302
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3221  Instandsetzungshinweise

2ur i durch das Bedi gehdrt geméB Abschnitt 3.2.2 ledig-
lich das. von Jede o itigung ist von
Fachpersonal (siehe Band 2 der Beschreibung) vorzunehmen.

Die Hauptsicherung F 1 befindet sich an der Riickseite des Netzteil-Einschubes.

Bei Verwendung der NB 1800 gilt das

323 Priifung nach Instandsetzung

Nach jeder ist eine Betrig wie sie in Absohnitt 2.43
ausfiihrlich beschrieben wurde.

33 Hinweise fir die Erhaltung bei lngerer Stillegung

Das Geréit kann ohne besondere Wartungsarbeiten fur ldngere Zeit auer Betrieb gesetzt
werden. Mit Ausnahme von der Batterie in der zentralen Steuerung ZST 1810 (siehe dazu
Baugruppen-Beschreibung BF 1900/3 in Band 2 der Empfanger-Beschreibung) enthalt das
Geréit keine Bauteile, die bei léngerer Lagerung ihre Eigenschaften ndern oder einem
Selbstverbrauch unterliegen. Es ist jedoch darauf zu achten, daB das Gerat nur in trockenen
und staubfreien Réumen gelagert wird, andernfalls ist eine besondere Verpackung erforder-
lich (z.6. in Folie einschweiBen). Hierfir gelten die fiir die Lagerung von elektronischen Ge-
réten tblichen Bedingungen.
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Bautelle 57 Pust o, R P -
1 Bogrenzer 0 T st S ,
2 Koax-Umschalter 60 CMOS.AAM
3 Elektronischer Schaler/Umschaltor 61 EPROM assant
4 HFVorstirkor 62 ODERGlied
Timer
T e
65 D-Flptop —_— ]
66 Laten ==
&7 Zahior i
68 Multplexor
69 FSK.Domodulator
R R
Ein- und Ausgange M T
11 Antenneneingang 20 Miz... 1000 Mz (mil BT 1900)
12 Anomnaningang 2 Wiz 1000 Wiz (i T 1500
usgang (- HT 1610, Eingang 1.4)
12 Aionnonoingan 0 .. 00
(ohne HT 1600 U22) e [3
15 ZEaumomng bren 214 MH:
16 ZFAusgang 214 Mz, geregol, 50 mV
17 Nedsiompaioans
e v i el
19 Ausgang Abstimmanzeige i
110 Ausgang FSK (TTL) L
111 Vidoo-Ausgang AM, 0...5 MH
112 Vido Ausgang P, 20 .. 00
1.3 ZF-Ausgang 21 Mz, geregel, 50 m\. B = 2 MHz
30 Logarithmischer Verstrker 114 Logarithmischer Vidoo-Ausgang, 0. 5 MHz
31 Impulsveriangoror 1.5 NF Kopfhoror
32 Vordoppler 11 Ausgan froxtornn Lausrachr . u
33 PROM 117 Notzkabel-Anschiu it
o4 Pasroalatr 620 Hz.120 M 118 Endhusgang qumnm\ 10 MHz
in 20-MHz Schii 119
55 Haposaiator G814 Miz.. 11814 Mz 120 ConAumgang
36 ECLPoget Wandler 121 Bakin®
7 ez s g 122 Antennon:Marix Steverung
5 Ladungn 125 Melgo Eingdnge
nmulmn 122 MHz... 722 MHz
o
it Anzeigen
42 NommalitequenzOszilalor 10 MHz.
43 Frequenznorma.Umschaler ext in. 21 Control Display
22 Froquenzanzoige
23 Bandbroitenanzoi
24 Sardlenaaoge wanH:
25 Tastenm:
26 Tastonanzigen (L€Ds)
49 Rastorgenarator &7 kgl g W
50 Gleichrichtor 28 Pogolanzo
51 WandierTrato 29 HiHandrogelng bzw. Schwells der Rauschsparrs
52 Wechsalrichtor 210 Anzoigo Lautspracher EIN
53 Stabisierung 211 Lautsprochor EINAUS
or 212 Lautstirkerogolung
55 Wandierstoverung und Rogelung mit 213 Anzoigo STANDBY
anischer Tronnung 214 Abstimmanzoigo
56 AIDWand!
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ige-Baustein

g 20 MHz... 1000 MHz (mit BT
9 20 MHz.. 1000 MHz (mit BT 1900)
g (~ HT 1610, Eingang 14)

920 MHz
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i) 21.4 MHz
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M

manzeige
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7 1 1 12 13 17
tras [ sis8daag |[Ts0F) i,
i i D Bl
3
== g
?ﬂ?ﬁcﬁ 0 © o}
O
Q|
39 37 36 34 32 31 30 29 27 26 25 24 23 22 21

1 FREQuency SCAN: Step durch Frequenzber
2 TESTaultu BITE (PROGrammierung se 2 Funktior)
3 n Ortsbedienung und

tor
ste: bereitet Eingabe einer Antennennummer vor

‘Achsten belegten Memory-Kanals

des nachsten frelen Memory-Ki
oo vow: S pinatats vt
11 Anzelge: ZF-Filter

12 Reserve

13 Abstimmbilfe

14 Sochs Tasten zum Einstellen er Betriebsart

17 Umschaltung der Pegelanzeige

18 Lautsprecher EIN/AUS

19 Kopfhorerbuchse

20 Taso schalstzvschen STANDBY und GERAT N BETRIES um
Storbegrenzer I

€ 1900

22 SOR EINAUS
23 SQuel

54 Potentiometer ar Handregelung
25 Aok Rogelng: angsam (S schnll ()
26 Lautstarkeregler
lart: Automatik
28 ZF-FilterWahi: Weiterschaltung nach kieineren oder groBeren
Bandbreiten

(FAY
espor (LOGK) i 2 Funktion)

30 Abetimm Drenknopt 10 manuelle  Apstimmung

31 Markerungatate for MamonyKar

38 ExCewteTasts: vrboriteta Eingaben warden
im Emptanger wirksam
Mz Dezimalpunkt

\R-Taste: bricht begonnene Eingaben ab, Ubergang
by Nnmmb«neb

for automatischen Scan
38 Signaldetektor, nur wirksam bel automatischem Scan (RUN)
(EMory SCAN: Step durch Memorybersich

Anordnung und Funktion
der Bedien- und Anzeigeelemente
Anlage 2



inzsige:

ive Feldst;

Sollbereich NF- L.nungwew
Sollbereich ZF-Peg

TEST aufruf BITE

Umsshaltung dor Pegalanzeige:
e R P
(AGG) B 27 Peger MGC)

T R— ol )

=] P
7 | 8 | 9 | R EAC]EE re | BE
sisinr === &

| STANDBY/Gerat EIN

Storbegrenzer EINIAUS

o Taste
Frequenzeingabe

COR ENIAUS
Ziterntaston H ntometer
Frequenzeingabe andregel Potentiom
niedorgenalten werden. e i
Avstiom. |
A 2F Fiterwani e
Unschatung ges
renoptes: Rochs danaban
- Unschaltung Automat langsam (SL/schnel (FA
‘schnell (FA),
Gespert (LOCK)

Bedien- und Anzeigeelemente
fur Normalbetrieb
E 19008 Anlage 3, Blatt 1



Ausgabetaste “MEM RCL", ———
bereltet Ausgabe aus Memory-Kanal vor

‘Steueranzeig
f0r Memory-Kanalnummer
und Marklerungszustand

Markierungstaste f0r Memory-Kan:
FREL BELEGT -poSTT eiear "ussmv

wirksam EM 2yklisch durch: -, n, P
(u-m lm Momory-und

03 b MM 10" Sehaat M Marken zwischen; . 1.~ P
(Marker Sperrgr

L achat

Eingabetaste “MEM STO",
Sereter Einspeicherung o

[

o mmm i ] F2

=]
e
BE

b

eon | 2

©

STO" oder

Zitorgasten
m Uberschrelben der Memory-Kanalnummer
ind Freauenzeingabe in Mamory Kandie

fohrt die vorbereitete Memory-Ein/Ausgabe aus

Jbergang in Normalbatrisb.

E 19003

schaltet Blink-Cursor auf Frequenzeingabe-Position
for direkte Frequenzeingabe in Memory-Kanal

Bedien- und Anzeigeelemente
r Memory-Betrieb
Anlage 3, Blatt 2




FREQuency SCAN:
Step durch
Frequenzbersich

Vermon Sean Ol Yy do.

ramatec 3Klseh durch.
T

for Anzeige der Scan Parameter dt, CL, CH, dc

und Anzelge der aufgerufenen Kanalnummer bel Memory-Scan

Frequenzanzeige wahrend des Scan-Betrie
resioe o Scan Faramoter FL. . oF et Farameter-Eingabe

583200 e DQ . Iuhmn Ty

MEMory SCAN:
Step durch
Memorybereich

o]

L
B -w e

T .
l
3

nur wirksam bei

T
s |Q

©)

@@

N

RUNISTOP-Taste
for automatischen Scan

Drehknopt for manuellen Scan

€ 19003

FOTH - CHAN FLAG',

geme Marklerung for Memorybersich

o wineaam e MEw SOAN

Bedien- und Anzelgeelemente
Ur Scan-Betrieb
Anlage 3, Blatt 3




peratet Eingabe einer {ar Anzeige der Zieladrosse bel “DATA OUT*
tonnennu zw. der Antennennummer

o -lmum it xtomem

Antennenschaltgerat

wm Au-nm s dor Emptanger-
Siamistone ave

LEOAA UL
zeigt eingegebene
et deten sventualla Anderung vor

Ziferntasten zum Oberschrel
dor Zioadrosse bl 2. FOTN oA our
or

‘Antoanennumm
Rbbruch siner begonnenen Tohet voreratate Zisadressenanderung
2 FCIN + DATA OUT. ader ANT- Funktion e Amtsanennummer Eingabe aus
Ubergang in Normalbetrieb

Bedien- und Anzeigeelemente
fur Sonderfunktionen (DATA OUT, ANT)
Anlage 3, Blatt 4
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1 ZFAusgang 21,4 MHz geregel, 13 dBm, 50 0, B & 2 MHz

2 Logarithmischer Video-Ausgang. O... 50 MHz, Unax = 1V, 50 @

& Rogopolentomaer r Lalungsausgang

4 ZF-Ausgang 21.4 MHz,

5 RF Lotunguausgant. 500 & Regelspamungsausoans,

roakin-Eingang

& Antennaneingang 20 Mi... 1000 iz 00

7 Verbindungskabel von BT 1900 (Antenne)

8 Eingang 1. Oscillator 6814 MHz. \mA Mz, 0 08m, 50 0
Weincungutabe GZ 1810 ~ HT o0

10 Antnnaoiogang 20 MHz.

Einging 1. ot 7014 Wite . 1914 Mz, 0 0B, 50.0
12 Yemindungatabel OZ 610 - HT 160
jang fir Antennen
o 0 i S8 T Pt 5 58
\gang > 100 mA

15 VCO-Ausgang AO 1710; 514 MHz.. 714 MHz, =7 dBm.. -3 dBm, 50 0
18 Ausgang . Ol 6814 Wiz 1814 Wi, 0 G, 0.0
17 Antenneneingang 20 MHz... 1000 M

o

19 Ausgang fr externen Lautsprecher
20 Taste for Ausidsung der Testprozed:
1 Ausgang 1. Oszilator 6814 MHz... 1814 MHz, 0 dBm, 50 ©
22 Verbindungskabel HT 1600 U2/2 + HT 1610 (Antenne)
23 Antennenausgang 20 MH: 2,50 0
24 ZF-Ausgang (brei) 214 MHz, B ~ 10 MHz
17 0B unler Unnieno (ungerogel)
25 Ausgang Sichtanzeige, Ausgang FSK
26 Video-Ausgang ASE, 0... 1 MHz, 1 V. (ss) bei m = 50%, 50 O

32 8:
55 Batraraber Anach
34 Nullabgleich log. Video-Ausgang.

an der a lickseit
Anlage 4




der in
SER 1810 und der IEC-Bus-Schnittstelle IEC 1810

Nachricht Funktion
ADxx Zieladresse xx fiir DATA OUT
AMx Management-Adresse setzen auf x, x=1 bis F (ASCIl)
(Adresse 0: verboten, Adressen Ve E von Bediengeriten benutzbar, Adresse F
wird als ,Ruheadresse” verwendet.)
ANxx Antenne Nr. xx, x = Ziffer
Broox Bandbreite in Kiartext
3K00, 7K50, 15K0, 30KO, 50KO, 90KO, 200K, 300K, 500K, 1M00, 2M00, - 3KO,
Beispiel: Bandbreite 15 kHz:  B15KO
CcA .COR" AUS
CE COR* EIN
cc n Uhrzeiger (C
oL CLEAR (Gerat gam in Nnrm«zusmnd Emp!angememenung)
CR
cs Fernbedienzustand: Riickmeldungen aportan und naeh Anforderung.
cw Drehradimpuls im Unrzeigersinn (Clockwise)
Dxxx Demodulationsart/Modulationsart in Klartext
A1B, AGE, J3E, F3E, PON, F+A
Balepisl Deficialnan A2E: DAGE
EE BEE
ERxx £t s ot (nur Riickmeldung)
EX EXECUTE: wirkt wie die Taste am
Eediardod (el aln Zifameingaber)
Hinweis: In den meisten Félen eriibrigt sich die Nachricht EX, weil sie mit dem
Schluﬁze\chen CR (Carriage Return) automatisch erzeugt wird. Aus
diesem Grund werden Nachrichten, bei denen die Ausfiihrungs-
anweisung EX zum Eneichen siner begimmten Furkdon notwendi it
mit einem entsprec
FxxxxxKxx X = Ziffer, KIM ist der szlma\punkl nach der itz baw. MHz:Stelle. Fivende
Nullen milssen nicht mitgegeben werden. Auch der Dezimalpunkt (K bzw.
fE— und die nachfolgenden Stellen knnen entfallen, wenn die Frequenz nur auf kHz
jenau eingegen werden soll. Bei der Ausgabe wird beim Empfénger
E 1900/3 grundséitzlich das MHz-Format verwendet.
GA Automatische Regelun
GF Automatische Regelung, Regelgeschwindigkeit FAST*)
GM Handregelung
GS Automatische Regelung, Regs\gsschwmdlgke»l SLow )
Lo Storbegrenzer AUS (Limiter 0)
L Stérbegrenzer EIN (Limiter 1]
“7im Teloramm WS, . X i drch G GS rur i Faglgeshwindigkol beon . e o aut Adomatcha

Rogelung" geschaltat werden soll, mu8 zusatzlch die Nachricht GA mitgegs

€ 19003

Definitionsliste
der Schnittstellen-Nachrichten
Anlage 5, Blatt 1



Nachricht

Funktion

LAvxxx Ruckma\dung der AF-f Pagelanze\ge
= Vorzeichen, + oder —; x = Ziffer
Dxese Riickmeldung kommt nur‘ wenn das Pegelband am Bedienfeld auf
AF-Pegelanzeige geschaltet ist. Der dbertragene Wert fir den Pegel ist keine
absolute GroBe. Er ist von der Lange des angezeigten Pegelbandes am Geréit
abgelite und ensprcht dem eBert der relaiven Fakitike, wenn dise en
gleich langes Pegelband erzeugt.
LRvxXxx Ruckmsldung der relativen Fs\dsmrka (Anlennenspannung)
= Vorzeichen, + oder —; x =
Dlese Riickmeldung kommt nur, wann das Pegelband am Bedienfeld auf
RF-Pegelanzeige geschaltet ist. Der Wert vxxx bedeutet die Antennenspannung
in dBm. Die Quantisierung erfolgt i in YD-dBm -Stufen.
MRxx, EX Memcry Recall + Kanzl Nr, x =
MSxx, EX der in xx
Hinweis: Sollen in den Memory-Kanal Einstellparameter eingegeben werden, die
Momentaneinstellung des Gerétes abweichen aber dessen
Einstellzustand nicht beeinflussen sollen, dann miissen die ent-
sprechenden Parameter vor EX eingefiigt werden.
Beispiel: MS51,F128M5,DA3E,B15K0,EX
Der Memory-Kanal 51 wird mit der Frequenz 128,5 MHz, Demndula-
tionsart F1B und der Bandbreite 15 kHz geladen
dierten Einstellungen werden aus dem aktuellen Emsle}lzuslznd des
Gerates Ubernommen. Zusétzlich wlrd der Kanal mit dem Flag P~
markiert; d.h., der d beim M
beriicksichtigt.
MExx,CL Loschen des Memory-Kanals mit der Nummer xx
MPxx,CL Markieren des Memory-Kanals xx mit dem Flag ,P*
MNxx,CL Markieren des Memory-Kanals xx mit dem Flag ,n*
MCxx,CL Markieren des Memory-Kanals xx mit dem Flag ,c*
MHxx,CL Markieren des Memory-Kanals xx mit dem Flag ,I—*
MLxx,CL Markieren des Memory-Kanals xx mit dem Flag ,—I*
PCHxx Scan-Parameter: obere Kanalgrenze, x = Ziffer
PCLxx Scan-Parameter: untere Kanalgrenze, x = Ziffer
PDC; Scan-Parameter: Decay-Zeit, x = Ziffer
PDFxxkxx Scan-Parameter: Rasterfrequenz, x = Ziffer
oder
PDFxxxxKxx Scan-Parameter: Rasterfrequenz, x = Ziffer
oder
PDFXMxxxxx ‘Scan-Parameter: Rasterfrequenz, x = Ziffer
oder
PDFxoooocxHx | Scan-Parameter: Rasterfrequenz, x = Ziffer
(fur Eingabe von Rasterfrequenzen mit Aufiésung 2zur 1-Hz- oder
0,1-Hz-Stelle)
PDTxx Scan-Parameter: Verweilzeit, x = Ziffer
obere x = Ziffer
oder
Pe : obere x = Ziffer
Definitionsliste
der Schnittstellen-Nachrichten
€ 19003 Anlage 5, Blatt 2



Nachricht

Funktion

PFLioooxKxx
oder
PFLOGMxxx
PRO;

as
RL

RO
AR

RSO
RS1
S0
s1

€ 19003

Scan-Parameter: untere Frequenzgrenze, x = Ziffer

Scan-Parameter: untere Frequenzgrenze, x = Ziffer
Programmierung + Programmiernummer xx, x = Ziffer
Gerat in Betrieb schalten (NORMAL)
Gerat auf STANDBY schalten
Fernsteuerzustand LOCAL (Fernsteuerung und Bedienung tber Frontplatte
méglich.)
MGC- und BFO-Potentiometer sind wirksam.
Fernsteuerzustand LOCAL LOCKOUT (keineriei Bedienung Gber Frontplatte).
MGC- und BFO-Potentiometer sind unwirksam
Fernsteuerzustand REMOTE (keine Bedienung iiber Frontplatte, auBer
Umschaltung auf LOCAL).
MGC- und BFO-Potentiometer sind wirksam.
Taste DATA OUT gesperr. (Bei Betétigung der DATA-OUT-Taste erscheint EO1
am Bedienfeld.)
Taste DATA OUT freigegeben
Pegel-Squelch AUS, (S/N-Squelch AUS)
Pegel-Squelch EIN, (S/N-Squelch AUS)
Hinweis: Die Funktion “Squelch EIN" schaltet gleichzsitig die automatische
Regelung ein (GA).
Rickmeldetelegramm, nach jedem Durchiauf des automatischen Scan,
xx = Scan-Zyklus-Zahler, 00 bis 99 (nur nach ,Programmierung 41°)
Scan mit Signaldetektor RUN
Frequenz-Scan-Modus EIN (AUS mit ,CL")
Memory-Scan-Modus EIN (AUS mit ,CL")
Scan ohne Signaldetekior RUN

Scan STON
SIN-Squelch AUS
SIN-Squelch EIN

Definitionsliste
der Schnittstellen-Nachrichten
Anlage 5, Blatt 3



Riickmelde-Anforderung

Das Gerat gibt als Antwort auf ein Ammemngﬂa\sgramm die in der folgenden Tabelle spezifizierte
Antwort. Als Zieladresse des A (UNIT NUMBER) des
antwortenden Gerats eingesetzt.

Eme Ausnahme macht das DATA-OUT-Telegramm als Antwort-Telegramm. Hier kann als Zieladresse
jewahlt werden. Diese DATA-OUT-Adresse kann entweder iiber das Bedienfeld

1

die Datenschnittstelle mit der Nachricht ,ADxx" eingegeben bzw. geéindert werden. Dies kann in einem

nen oder auch im Anforderungs-Telegramm erfolgen.

Beispiel:

Aufcrderung an das Gert 01, ssinen Einstlzunand an das Gerat mit der Nummer 14 zu melden:

FO1AD14,?RSC

Hinweis: Bel den nachlolgend angefiihrten Antwort-Telegrammen steht ,a " fiir die Zieladresse. Mit

nahm ATA-OUT-Telegramms und des Error- Telegramms wird von dem antworten-

dun Gordt me: nle eigene Schnittstellenadresse eingestel
Beim DATA-OUT- und Error-Telegramm wird als z|e|n¢resse die iber die Frontplatte wahibare
oder dber die Schnittstelle kommandierbare (ADxx) DATA-OUT-Adresse eingefigt

Nachricht | Antwort-Telegramm Bedeutung
2AM FaaAMxCR Management-Adresse x
200 Fernbedienzustand, Riickmeldemodus
FaaCSCR wenn Riickmeldemodus ,spontan”
FaaCRGR wenn Riickmeldemodus ,nach Abfrage"
2R [FaaERxxCR Error-Zustand xx
AM Pegel, z = Vorzeichen, x =
FaaLRzxxxGR wenn RF-Pegel eingeschaltet ist
FaalAzxxxCR wenn AF-Pegel eingeschaltet ist
2MCxx FaaMfxx,F.CR Inhalt Memory-Kanal xx mit Mixx als erster Nachricht
= Flag des Memory-Kanals,
= Kanalnummer

Inhalt des Memory-Kanals und damit Zusammenstellung
des AntwortTelegramms ist gerétespezifisch.

MO Gerate-Betriebsmode
LFaaMONOCR wenn Gerat in Normalbetrieb
lFaaMOSCOR wenn Gerat in Scan-E Bemeb
lFaaMOMS R wenn Gerat in Memory-Store
FaaMOMR wenn Gerat in Memory-Reca\l Ba(neb
FaaMOTEC wenn Gerat in Testbetrieb
[FaaMOPRCR wenn Gerat in Programmierbetrieb

PF PFH...,PFL...,PDF...,PDT. ‘Scan-Parameter des Frequenz-Scan

e
lFaaFFHxxxMxxxxx PFLXXXMXXXXX

DFxMx PDTxx,PDCxCR
(Formal vie bei Tologrammeingabe)

Definitionsliste
der Schnittstellen-Nachrichten
€ 19003 Anlage 5, Blatt 4



Nachricht | Antwort-Telegramm | Bedeutung
M PCH...,PCL...,PDT. [ Scan-Parameter des Memory-scan

Beispiel:

LFaaPCHxx,PCLxx,PDTxx,PDCXCR

(Format wo bei Tolegrammeingabe)

7RE Fernsteuerzustand

FaaRRCA Gerit im Remote-Zustand

FaaRLCR Gerat im Local-Zustand

FaaROGR Gerat im Remote-Zustand und Local Lockout

RS DATA-OUT-Telegramm Frequenz, Demodulationsart, Bandbreite,
A Lovel, Peilergebnis usw.

Hinweis: Das DATA-OUT-Telegramm ist wegen der unterschiediichen Verwen-
dungszwecke in seinem Inhalt vom Anwender programmierbar. Dies erfolgt
durch eine Eingabeprozedur iber Frontplatte (siehe Gerétebeschreibung,
Abschnitt ,Test und Programmierung*) oder durch entsprechende
Telegramme Gber die serielle Schnittstelle (PROXX).

2s¢ S M oder S F und Scan-Mode und -Zustand

SDoderSRoder S S

FaaSM,SDCR

FaaSM,SRCR

FaaSM,SSCA

FaaSF,SDCR

FaaSF,SRCR

FaaSF,SSCR

25T Gerte-Einstellzustand fir Fernbediengerét

£ 19003

FaaFxxxMxxxxx,Dxxx,Bxxxx,ANxx,Gx,8x,Lx,
Lxvxxx,QxCh

Beispiel:

Filr den Empfanger E 1900/3 mit der Schnitistellenadresse 04 und folgendem Momen-
tanstatus: Frequenz 92.8500 MHz, Demodulationsart F3E, Bandbreite 90 kHz, Nummer

Storbegrenzer AUS, Antennenspannung 70 dBm (Pegelband ist am Empfanger auf
RF-Pegel geschalte). Geréit EIN.

Anwort-Telegramm:
LF04F092M85000,DF3E,B90KO0,ANOS,GF,S1,L0

R-070,QNCR

Definitionsliste
der Schnittstellen-Nachrichten
Anlage 5, Blatt 5



Optionales Belegungstelegramm bei Scan (nach ,Pr 43")
Verkirztes Sondertelegramm*

1 /1 0 0 of0 0o 1 o0 Telegramm-Kenner 82H

Frequenz 2x BCD, negative Logik
2| 100mHzStelle 10-MHz-Stelle ;) geve Log

8 4 1 8 4 2 1
2 Frequenz 2x BCD, negative Logik

1-MHz-Stelle 100-kHzStelle
4 ’ m:nzsi,ue e 1-:»11-8«29“9 ! Frequenz. 2xBOD, hegeths Loght
s ° ID(:HZ\:eI!e e m‘m-s«iue : v
6 0o 0o 0o of1 1 0 1 Schiuzeichen ODH (ASCII

Hinwels:  Die BCD-Codierung fiir die Frequenzziffern geschieht in negativer Logik; d.h., die
logische Wertigkeit ,1 wird durch den ,0-Zustand" im Zeichen Ubertragen.

Beispiel:  Die BCD-Zah! 51 wird in folgendem Zeichen iibertragen:
10101110

Definitionsliste
der Schnittstellen-Nachrichten
Anlage 5, Blatt 6

£ 19003
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